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Matrice 30 Series Aircraft

The DJI™ MATRICE™ 30 Series (M30/M30T) is a powerful
industrial drone platform with a multi-redundancy flight controller
system, 6 directional sensing and positioning system ", precise
three-axis gimbal, high-performance multi-camera load, and a
new FPV camera with night vision. The DJI Pilot 2 app can be
used to observe the real-time view from the cameras and take
photos and videos. The aircraft boasts a flight time of up to 41
minutes ¥ thanks to the advanced power management system
along with the dual batteries that ensure power supply and
enhance flight safety.

Its airframe design gives it an IP55 rating, in accordance with
the global IEC 60529 standard, which effectively guarantees
flight in all weather. The mechanical design, along with mounted

folding arms and propellers, makes it easy to transport and
store. The arms can be locked directly after unfolding, which
can reduce the time needed to prepare for flight. The aircraft
is also equipped with a PSDK port so users can broaden its
applications.

The built-in DJI AirSense system detects nearby aircraft in
the surrounding airspace, providing alerts in the DJI Pilot 2
app to ensure safety. Safety during takeoff, flight, and landing
are improved with the safety beacons that help to identify the
aircraft during flight and the auxiliary lights allow the vision
positioning system to achieve an even greater performance at
night or when there is low light. The built-in RTK provides more
accurate navigational data for positioning to meet accurate
operation requirements and ensure safety.
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1. FPV Camera

2. Forward Infrared Sensing System

3. Forward Vision System

4. Left and Right Vision Systems

5. Left and Right Infrared Sensing Systems M30 Bottom View

6. microSD Card Slot

7. Upward Vision System

8. Upward Infrared Sensing System

9. Power Button/Indicator 16. Propellers 23. Backward Infrared Sensing System
10. PSDK Port 17. Aircraft Rear Indicators 24, Air Vent

11. Upward Beacon 18. GNSS Antennas 25. TB30 Intelligent Flight Battery
12. Assistant Port 19. Video Transmission Antennas 26. Battery Level LEDs

13. Frame Arm Folding Buttons 20. Aircraft Front Indicators 27. Battery Level Button

14. Frame Arms 21. Gimbal and Camera 28. Battery Release Toggle

15. Motors 22. Backward Vision System 29. Downward Vision System



30. Downward Infrared Sensing
System

31. Bottom Auxiliary Light

32. Downward Beacon

383. Dongle Compartment

« DO NOT disassemble the product without the assistance of a DJ| authorized dealer (except for
components allowed to be disassembled by users in this guide), otherwise it will not be covered under
warranty.

The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the disclaimer
and safety guidelines for more information.

[2] The maximum flight time was tested in a lab environment and is for reference only.

[3] The M30 and M30T are equipped with different cameras. Refer to the actual product purchased.

[1

DJI RC Plus

The DJI RC Plus remote controller features O3 Enterprise, The built-in 7.02 inch high brightness 1200 cd/m* screen boasts
the latest version of DJI’s signature OCUSYNC™ image a resolution of 1920x1200 pixels. The Android operating system
transmission technology, and can transmit a live HD view from comes with a variety of functions such as GNSS, Wi-Fi, and
the camera of an aircraft to display on the touchscreen. The Bluetooth. The remote controller supports 65W fast charging and
remote controller comes with a wide range of functional buttons has a maximum operating time of 3 hours 18 minutes " with the
as well as customizable buttons, which can easily control the internal battery and up to 6 hours when used with an external
WB37 intelligent battery.

aircraft and operate the camera.

The remote controller has a protection rating of IP54 (IEC 60529).
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External RC Antennas
Touchscreen

Aircraft Authority Button ©
Control Sticks

Internal Wi-Fi Antennas
Back/Function Button
L1/L2/L.3/R1/R2/R3 Buttons
Return to Home (RTH) Button
9. Microphones

10. Status LED

11. Battery Level LEDs

12. Internal GNSS Antennas

13. Power Button

14. 5D Button

15. Flight Pause Button

16. C3 Button (customizable)
17. Left Dial

18. Record Button
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19. Flight Mode Switch 37. Rear Cover Release Button

20. Internal RC Antennas 38. Alarm

21. microSD Card Slot 39. Air Intake

22. USB-A Port 40. Dongle Compartment

23. HDMI Port 41. M4 Threaded Holes

24, USB-C Port

25. Focus/Shutter Button

26. Right Dial

27. Scroll Wheel

28. Handle

29. Speaker [1] The maximum operating time was tested in
30. Air Vent a lab environment and is for reference only.
31. Reserved Mounting Holes [2] The WB37 Intelligent Battery is not included.
32. C1 Button (customizable) Refer to the WB37 Intelligent Battery Safety
98,02 Button (customizable) 51 Vihen fing & Matrce Series aicrat, the
34. Rear Cover 4 aircraft é‘u?hority bluttom i}s used to 'take
35. Battery Release Button control of the aircraft and indicate the aircraft
36. Battery Compartment control status.



Using M30/M30T

1. Activating and Charging the Remote Controller
Activating and Charging the Internal Battery

1. Connect the BS30 Intelligent Battery Station to a power
outlet using the AC power adaptor cable.

2. Connect the battery station and the remote controller
USB-C ports using a USB-C to USB-C cable.

3. The battery level LEDs start to flash to indicate that the
Internal battery is activated.

4. It takes approximately 2 hours to fully charge the
remote controller internal battery.

(Y. * Itis recommended to use the DJI BS30 Battery Station for
charging. Otherwise, use a certified USB-C charger with a
maximum rated power of 65 W and maximum voltage of

é « The remote controller cannot be powered on before activating the 20 V such as the DJI 65W Portable Charger.
internal battery. * Fully discharge and charge the remote controller every three
« Make sure to use the included USB-C to USB-C cable for optimal months. The battery depletes when stored for an extended
charging. period.

Powering on and Activating the Remote Controller

Check battery level: press once. o
Power on/off: press and then press and hold for two seconds. D D *D* @

e
The remote controller needs to be activated before using for the Low e—— High
first time. Follow the prompts to activate.

* Refer to the Matrice 30 Series User Manual for more information
about the internal and external batteries.

2. Charging the TB30 Batteries and WB37 Battery

¥ ¥

B -/, { Storage Mode: Each battery pair is charged to 50% in
sequence and kept at 50% after charging. *
> Ready-to-Fly Mode: Each battery pair is charged to 90% in
sequence and kept at 90% after charging. *
[#> Standard Mode: Each battery pair is charged to 100% in
sequence.
* The battery station should be powered on to maintain the
battery level in Storage Mode and Ready-to-Fly Mode.

1. Connect the battery station to a power outlet using the AC
power adaptor cable.
& * The battery station will automatically warm up a TB30 battery
to 18° C (64.4° F) before charging if the temperature of the
3. Insert the TB30 batteries and WB37 battery (excluded) into the battery is lower than 10° C (60° F) when inserted.
battery ports to start charging. For the TB30 batteries, make :@: « Refer to the BS30 Intelligent Battery Station User Guide for
sure the charging mode is set to the correct mode. "Y' more information about the charging and the LEDs.

2. Press the power button once to power on the battery station.



3. Preparing the Remote Controller
Mounting the WB37 Intelligent Battery

A WB37 battery (excluded) can be mounted onto the
remote controller in the following steps.

1. Push the rear cover release button to the end to open
the rear cover.

2. Insert the WB37 battery into the battery compartment
and push it to the top. There will be a clicking sound to
indicate the battery is installed firmly.

3. Close the rear cover.

a. When it is mounted on the remote controller and the
internal battery power is 0%: approximately two hours (the
internal battery will be fully charged simultaneously)

Q‘ ¢ Charging time for a WB37 battery with 0% power: Q R

b. When it is mounted on the remote controller and the
internal battery power is 100%: approximately 1 hour and
10 minutes
c. When it is inserted into the BS30 battery station: « To remove the WB37 battery, press and hold the battery release button
approximately 1 hour and 20 minutes and push the battery downward.
Adjusting the Antennas
Adjust the direction of the external RC antennas and make sure
their flat side is facing the aircraft, so that the controller and
aircraft are within the optimal transmission zone.
. . 0% * A prompt will appear in DJI Pilot 2 if the transmission signal is
Lift and adjust the antennas. The strength of the remote Q prome PP 9

weak during flight. Adjust the antennas to make sure that the

controller signal is affected by the position of the antennas. aircraft is in the optimal transmission range.



4. Preparing the Aircraft
Unfolding the Aircraft

1. Unfold the frame arms on both sides in the same way.
Make sure the frame arm folding buttons pop out so
that the frame arms are locked firmly.

2. Unfold the propellers and rotate the gimbal pitch axis to
0° to unlock the gimbal.

Q « Push to the end and hold the frame arm folding button to fold
° the frame arm.
« Follow the diagram to fold and store the propellers.
« Power off and rotate the gimbal pitch axis to +90° to lock the
gimbal after each operation to protect the gimbal.

Mounting the TB30 Batteries and Checking the Battery Level

1. Insert two TB30 batteries. Make sure the battery release
toggles are in the same position as shown in the diagram.

2. Press the battery level button to check the battery level.

&= High
& « Adjust the battery release toggles to the NI
position shown to remove TB30 batteries. B — N
=
= Low




5. Getting Ready for Takeoff

Powering On the Aircraft

Power on/off: press and then press and hold. The power
button indicator glows solid after powering on.

¥ Tap DJI Pilot 2 on the remote controller touchscreen to activate
. the aircraft for the first time. A DJI account and internet
connection are required.

Linking

The remote controller is already linked to the aircraft when
it is purchased together as part of a combo. Otherwise,

1. Power on the remote controller and the aircraft.

2. Run DJI Pilot 2 and tap Remote Controller Linking to
link. The status LED of the remote controller will blink
blue and the remote controller will beep during linking.

3. Press and hold the power button of the aircraft for at

Pre-Flight Checklist

A. Make sure the remote controller and the aircraft batteries
are fully charged, the TB30 batteries are installed firmly,
and the battery release toggles are locked.

B. Make sure the propellers are securely mounted and not
damaged or deformed, that there are no foreign objects
in or on the motors or propellers, that the propeller
blades and arms are unfolded, and that the frame arm
folding buttons are popped out in the locked position.

C. Make sure the lenses of the vision systems, cameras,
FPV, the glass of the infrared sensors, and the auxiliary
lights are clean and not blocked in any way.

D. Make sure the gimbal is unlocked and the camera is
facing the front of the aircraft.

E. Make sure the covers of microSD card slot, the PSDK port,
and the dongle compartment have been closed firmly.

F. Make sure the remote controller antennas are adjusted
to the proper position.

follow the steps below to link the remote controller and the
aircraft after activation.

least five seconds. The aircraft power indicator will blink and
will beep twice to indicate linking has started. When linking
is successful, the aircraft rear indicators will blink green
while the remote controller will beep twice and the remote
controller status LEDs will glow solid.

G. Power on the aircraft and the remote controller, toggle the
flight mode switch to N-mode. Make sure the status LED and
the aircraft authority button on the remote controller are solid
green. This indicates that the aircraft and the remote controller
are linked and the remote controller is in control of the aircraft.

H. Place the aircraft on open and flat ground. Make sure there is
no obstacles, buildings, or trees nearby, and that the aircraft
is 5 m away from the pilot. The pilot should be facing the rear
of the aircraft.

I. To ensure flight safety, enter the flight view of DJI Pilot 2 and
check the parameters on the pre-flight checklist such as
the control stick mode, RTH height, obstacle distance, and
failsafe settings. It is recommended to set the failsafe action
to RTH.

J. Divide the airspace for flight when multiple aircraft are
operating simultaneously in order to avoid collision mid-air.



6. Flight

Control Stick Mode

ﬁ Uﬁp G Forward
5 = 5 ﬂﬁ
% Dowi %
‘ ) ‘ Backward
Gr® 9®
2 () o2 o\
Turn Left  Turn Right Left Right

The default control stick mode is Mode 2. The left control
stick controls the altitude and heading of the aircraft while
the right control stick controls the forward, backward, and
sideward movements.

Manual Takeoff/Landing
w @ ®

RO-0Q| ¢ @

(1) Start/stop motors: perform Combination Stick Command
and hold for two seconds.

(2) Takeoff: slowly push the left control stick (Mode 2) up to
take off.

(3) Landing: slowly push the left control stick (Mode 2) down
until the aircraft lands. Hold for three seconds to stop the
motors.

* Refer to the Matrice 30 Series User Manual for more information
about features and applications.

Specifications

Aircraft

General 5 15 m/s

Dimensions iz i |tz 12 m/s during taking off and landing
(unfolded, excl. propellers) 470x585x215 mm (LxWxH) Max Hover Time 36 min

Dimensions (folded) 365x215x195 mm (LxWxH) Max Flight Time ¥ 41 min

Diagonal Wheelbase 668 mm Motor Model 3511

Weight (incl. two batteries) 3770+ 10g 1671

Mo Takeoff Woight 2086 9 Propeller Model 1676 High Attitude (not included)

Operating Frequency "

Transmitter Power (EIRP)

Hovering Accuracy
(windless or breezy)

RTK Positioning Accuracy
(fixed RTK enabled)

Max Angular Velocity
Max Tilt Angle

Max Ascent/Descent Speed
Max Tilt Descent Speed
Max Horizontal Speed

Max Service Ceiling Above
Sea Level (without other
payload)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC);

<14 dBm (CE)

Vertical: 0.1 m (Vision System enabled);
+0.5 m (N-mode with GPS); +0.1 m (RTK)

Horizontal: 0.3 m (Vision System
enabled); 1.5 m (N-mode with GPS);
£0.1 m (RTK)

1 cm+1 ppm (horizontal)
1.5 cm+1 ppm (vertical)

Pitch: 150°/s; Yaw: 100°/s

35° (N-mode and Forward Vision System
enabled: 25°)

6 m/s; 5 m/s
7m/s
23 m/s

5,000 m (with 1671 propellers)
7,000 m (with 1676 propellers)

8

Ingress Protection Rating ¥ IP55

GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS
(GLONASS is supported only when RTK
module is enabled)

-20° t0 50° C (-4° to 122° F)

GNSS

Operating Temperature
Gimbal

Angular Vibration Range
Controllable Range
Mechanical Range
Zoom Camera

+0.01°
Pan: +90°, Tilt: -120° to +45°
Pan: +105°, Tilt: -135° to +60°, Roll:+45°

Sensor 1/2" CMOS, Effective pixels: 48M
Focal length: 21-75 mm (equivalent: 113-
L igirm; 1/2.8-/4.2
Focus: 5 m to e
Wide Camera
Sensor 1/2" CMOS, Effective pixels: 12M
DFOV: 84°
LTS Focal length: 4.5 mm (equivalent: 24 mm)

Aperture: /2.8
Focus: 1 m 1o e




Thermal Camera
Thermal Imager

Lens

Infrared Temperature
Measurement Accuracy

FPV Camera
Resolution

DFOV

Frame Rate

Laser Module
Wavelength

Max Laser Power
Single Pulse Width

Measurement Accuracy

Measuring Range

Vision Systems
Obstacle Sensing Range

FOV
Operating Environment

Infrared Sensing Systems
Obstacle Sensing Range
FOV

Operating Environment

Uncooled VOx Microbolometer

DFOV: 61°

Focal length: 9.1 mm (equivalent: 40 mm)
Aperture: /1.0

Focus: 5 m to e

+2°C or +2% (using the larger value)

1920x1080
161°
30 fps

905 nm
3.6 mW
6ns

+ (0.2 m + Dx0.15%)
D is the distance to a vertical surface

3-1,200 m (0.5x12 m vertical surface with
20% reflectivity)

Forward: 0.6-38 m
Upward/Downward/Backward/
Sideward: 0.5-33 m

65° (H), 50° (V)

Surfaces with clear patterns and adequate
lighting (> 15 lux)

0.1-10m
30°

Large, diffuse, and reflective obstacles
(reflectivity >10%)

TB30 Intelligent Flight Battery

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight

Operating Temperature
Storage Temperature

Charging Temperature

Chemical System

Auxiliary Lights

Effective lllumination Distance
llumination Type

5880 mAh

26.1V

Li-ion 6S

131.6 Wh

Approx. 685 g

-20° to 50° C (-4° to 122° F)

20° to 30° C (68° to 86° F)

-20° to 40° C (-4° to 104° F)

(When the temperature is lower than
10° C (50° F), the self-heating function
will be automatically enabled. Charging
in a low temperature may shorten the
lifetime of the battery)

LiINIMnCoO2

5m
60 Hz, solid glow

Internal Battery

External Battery
(WB37 Intelligent Battery)

Operating Time !
Ingress Protection Rating ¥
GNSS

Operating Temperature

O8 Enterprise
Operating Frequency
Max Transmission Distance

(unobstructed, free of
interference)

m

Max Transmission Distance
(with interference)

Transmitter Power (EIRP)
Wi-Fi
Protocol

Operating Frequency!”!

Transmitter Power (EIRP)

Bluetooth

Protocol

Operating Frequency
Transmitter Power (EIRP)

Type: Li-ion (6500 mAh @ 7.2 V)

Charge Type: Supports battery station or
USB-C charger maximum rated power
B65W (max voltage of 20V)

Charge Time: 2 hours

Chemical System: LINICoAIO2

Capacity: 4920 mAh

Voltage: 7.6 V

Battery Type: Li-ion

Energy: 37.39 Wh

Chemical System: LiCoO2

Internal Battery: Approx. 3 hours 18 min
Internal Battery + External Battery: Approx.
6 hours

P54

GPS+Galileo+BeiDou

-20° 10 50° C (-4° to 122° F)
2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz
15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Strong Interference (urban landscape,
limited line of sight, many competing
signals): 1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)
Medium Interference (suburban landscape,
open line of sight, some competing
signals): 3-9 km (FCC); 3-6 km (CE/SRRC/
MIC)

Weak Interference (open landscape
abundant line of sight, few competing
signals): 9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/
SRRC/MIC)

2.4 GHz: <83 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE);
<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;
5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC); <23 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm
(CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

Remote Controller

General

Screen

7.02 inch LCD touchscreen, with a
resolution of 1920x1200 pixels, and high
brightness of 1200 cd/m?

[1

5.8 and 5.1GHz frequencies are prohibited in some countries. In some

countries, the 5.1GHz frequency is only allowed for use indoors.

The maximum flight time and the hover time were tested in a lab

This protection rating is not permanent and may reduce over time after

[2]

environment and is for reference only.
[3]

long-term use.
[4]

Infrared temperature measurement accuracy was tested in a lab

environment and is for reference only.
[5] The maximum operating time was tested in a lab environment and is for

reference only.
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« GNFEENT WBS7 EBith, IR{EFSIMERETRE, ARME TR WB37
RIS EENE .

1. BEETREBRAREIRE, HAES, BHRIZLHF
IAMEG®E.

2. Tk EM-£HEEN nano-SIM &, AREANBA USB-C
fEk, FELEMEGE.

3. IFEMFORIRUBRLERE, H&EEE.

4. TERGEEO TRAEEERicd, BRI AGIRR, T
FLLk MK nano-SIM REJIEE({FA .

/N SeMER DI IEENEL LR,
o T4 EMEECA nano-SIM £, FINERSIRMLTES
PHERELUR ERIER: ((PIANIERERILE RTK fRSER ) , S0
IR E IR RIS, ST EREXRS .

RIREER S CITRIVENE, BRERRINEREE
BEFFERETFEXE ST 0E, LIEERES TR
ESREREIRERE.
e+ ShERES, App EECESTENERUTIRE, WG
IRNBEREUE, WRGTRLTRIEEETE.
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. EE TR
B &7

1. MERFFRUE, LENESTERESTESE,
LIBBRIVE SR
2. BFFZIER,; MERII—ENER =AMLz

EJ O 2 ba=ttiiiigh

Q « BB, BENBINSRBRIRSE, RIFRE
FHIBIE .
. (ERZEISRBERIENR
» ERZEEZNEREMDERNE +90° , LISER
Bffmih.

%% TB30 Hag KT ERSE

1. ANEEEARIR TB30 FEith, 10 BBt SUAITRIAINE
Fr~{i&, BMALEE TB30 Bt EeEIf .

2. IEHEE: ERIREBIhBEBRE.,

/N -+ BUF TB30 EBithi, FBZSEIRENERith Rl
EHEERMIE.




5. & T
FECITEE
Fia / XABE: IRBRERIRRE,
FaBRERRZRERTE =,
) RFNITHREME S AYUER. ERRERET LU NBE
e P, FHRIBIZIREEE R DJI Pilot 2 App I=REHTEGE .

PUE|

EIRERS YTR2ELAWIN, B eSS ¥t

I ANBEIA, HRBUTEEHT.

1. R ¥ITesflEizesaR .
2. 1517 DJI Pilot 2 App, fEERRTE “EBIZeExHn
SHUSTES, BIEENSIERIT BN, Hat
‘I R .

CKIETUTERRIRRRE 5 RLLE, EANSHIE TR

TZRIETTINNG, FRE—RIERER “BR rE.
XISMRLINRT, EIEFRRSIETIEIES, FRE
W EnE, BYERERISINE.

YTRIGE

A BRREIRSE. WTREBIMEERTE, B TREI
REREWY, BRI EIERNE.

B. BR ITRMRIE R LR RE. THIREH, BN
BIERTEERY), BRI ETeR, BN
BifSikETeit.

C. HREEMATIE . FPV. BHAEEL, LIRIIME
BaR. MR RIS, IESEiEsE, B
TS LRI S MRS o

D. IR MTRAOHMUSER, FEEN=HE,

E. B8R microSD ~#&. PSDK EOMM-REEHEE
=T, BB @rtee.

F. BREERREEE.

G.

FEERRES T8, R VTR R T N,
FOEERRRINNET T S TIESIURIZR ES ST
BR, WRVTRSERSIMIRSER, BRE T
BTSN

B HTRRME T FINFEFEME, RELTTESY

. WIARSE, CFIER KT8 5 KHEEHIE.

. A DJI Pilot 2 App KITRE, RIE “KITRE" JFE

XRITRRIER SIS, AT (BRER
B ) BRI BMSE. BIEEES TRl
X2, LIBRSHREFGESHER, RIE 1%,

BETREREL, BSTE T, Besdia

&, SIxmEREE.
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6. ¥i3
EFE

@ 5

7N =23 N Bl
s o j&
o . o
3 T 3 $
¥
@2 LA || B2 ehs
=4 aik = ES)

B BUAEARIUA EEF . vTidiET,
AIERAETER VTRESHEE, AEFEHT
2EAYRTE . RRUNAR T75E.

Fahe e/ R
w @ ®

R9:-9Q||6 @

A" ¢ VR *

O fBED /RN SITHFTANEFRIF 2%

@2 EBO Rl T (EEFREE) T8
2.

O mE: ATUEIRIF (ZEFALER ) 2 T8%
ith, EREUERE 3T, BIUFLE.

 « adiesnm, EEERPER.

BAHNE

®iTER
B BAKFETERE  23m/s
RY (BF, BAYTERSE  5000m (1671 %M )
FEEE) 470585215 mm (LxW>xH) (Fafeham)  7000m ( 1676 SEZH )
RY (&) 365x215x 195 mm (LxWxH) = N 15m/s (7 X))
RIBLEIUEE 668 mm BATRSENE  prgeen e AREREN 12 mis
E8 (&FREIE) 38770 £ 10g SABERE Y 36 53¢
BARYES 3998 g BASTAE P 4195
TR 2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz RNES 351
2.4 GHz: <33 dBm (FCC) ; <20 dBm ( CE/ EHERES 1671; 1676 (R - 1582 )
KEEITNE (EIRP) SRRC/MIC ) IP FpiPsse: IP55
5.8 GHz: <33 dBm(FCC/SRRC ) ; <14 dBm (CE ) ERES GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS ({R7E RTK
E=E: SR FFRRISE GLONASS
+£0.1 m (HEIERTERT ) TSR E %O"C ZI:l50°§ ) )
+0.5m ( GPS IERT{ER ) — U
SRR £0.1 m (RTK EVIEFT{ERT ) SE
(BRTHRIAE ) KT . fBERE +0.01°
f?g m E gg%%gﬁﬁfﬁﬂ AIEEEEE Fig: £90°, D -120° = +45°
+01 m ( RTK SERIER TR ) B HEE gﬁ f Jx g5 L R -135° = +60°
RTK (U EFEE 1cm+ 1 ppm (KE) ; S
(ZERTKFXES)  15cm+ 1 ppm ( EE) SEFRAEH
BAESAEE 04 150° /s, BUEH: 100° /s HaieRE 1/2" CMOS, B3R 4800 73
EAINAEE 35° (N EHERMMERGEMA: 25°) - i%ﬁ 3/;;5”?;1 (&38R 113-405 mm )
mALF FERE  6m/s; 5m/s or T . '

BRARHTEERE ~ 7m/s

16
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T FBAEHL
BIERER

ek

LTHMEH
HARIERES

Fk

ashmEmE
FPV 18#1
HHE

DFOV

e
o
i
B
SITEE
M

MEBE
MRS
TSR
FOV

EFETRE

THNEHR S
TSR
FOV

EFAE
BaesiTrRiE (TB30)

B8
FBE
Rt

P
feE

iR ES
TEARIRE
ERFRNRRE

FERRRRE

WEHR
LED #h58kT
BRERBIER
BRI

1/2" CMOS, B35 1200 5

DFOV: 84°

£286: 4.5 mm (S30ERE: 24 mm)
SKHE: /2.8

ITEREE: 1 m BT

FEBISEAMR, (VOX)

DFOV: 61°

£E06: 9.1 mm (S30EERE: 40 mm)
FEl: 1.0

SIEEIER: 5 m EXHIT

+2°C8f 2%, BURAME

1920 x 1080
161°
30 fps

905 nm

3.5 mW

6ns

+ (0.2m + Dx0.15%)

Hep D FRS5EERNEZENES
3-1200m (0.5x 12 m. 20% REIFRNEER
)

Bi: 0.6-38m

AEHLETE: 05-33m

65° (H), 50° (V)

REBFRLIL, HBEHFTE (>151lux, ER
BT ER R )

0.1-10m
30°

BRE, KRY,
54

BREE (R >10% ) &

5880 mAh

26.1V

Li-ion 6S

131.6 Wh

#3685 g

-20CZE 50T

20CZE 30T

20CE 40C ( HERtBERT 10ChH, Bt
ERIRMNATIEE, ERBNE FRBATERE
ERBithERE )

SRENRERIE

5m
60 Hz, &=

SMEE
(WB37 Z35E8th )

“eadTE @

IP FpiPEse:

GNSS

TFREERE

03 Ef&fTlkiR

TEsmR ™

BAESHERES
(EFHh. ToEss)

BRAESHEYIES
(BF)

EavEdlEEIES
(EIRP)

Wi-Fi
i
TR

SHEERE
(EIRP)

BT

i

TR

SRR
(EIRP)

7.02 BIMIZRBETF, PP
1920 x 1200, FAEE 1200 cd/m?
7. Li-ion (6500 mAh @ 7.2V)
FeFES R, FIBAEATNR 65W (HRABERN
20V) A9 USB-C th7e7era2s
FeEBRTE): 2 /MY

WRER: REREERIE

AE: 4920 mAh

BJE: 76V

2£8): Li-ion

BEE: 37.39 Wh

AR ShERE

MEFE: £93.3 /M7

REB + SMEERI: 296 /\af
IP54

GPS+Galileo+BeiDou

-20CE 50C

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
15km (FCC) ; 8 km ( CE/SRRC/MIC )

s (BERT . BRKE)

1.5-3 km ( FCC/CE/SRRC/MIC )

P (BRI W AERE ): 3-9km(FCC);
3-6 km ( CE/SRRC/MIC )

S50 (ImBEFsh. FHAREE ) -

9-15km (FCC) ; 6-8 km ( CE/SRRC/MIC )
2.4 GHz: <33 dBm (FCC) ;

<20 dBm ( CE/SRRC/MIC )

5.8 GHz: <33 dBm (FCC) ;
<14 dBm (CE) ; <23 dBm ( SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;
5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC) ;

<20 dBm ( CE/SRRC/MIC )

5.1 GHz: <26 dBm (FCC);

<23 dBm (CE/SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC) ;
<14 dBm ( CE)

EF 5.1
2.4000-2.4835 GHz

<10 dBm

[1] EBHUBRASTIF 5.1 GHz #1 5.8 GHz $7ER, LARERAHIX 5.1 GHz
SREMIRZ=AIER, IEEESE SRR I,
[2] RASEREM WTHEANLIREMET (BERENERT )

s, (tsE,

(3] BEFRENFHAKABR, AR EHRAE RS LR T .
(4] THMUBREEDLRIME TS, (MES%E,
(5] ZEfRATIEsEIRINE S, (iftsE .



Er g DL a L

42 M30 &5 (LA RSRS M30/M30T ) fnipsss DI
SLENSERGRTEHRZ. NAKIIBEERZ". &
MEESEEa LI RKIR FPV B, SARasERsS
BEE=WMESBIREE, BE DJ Piot 2 EREZTIRD
BEESIENEBENEEINEIR. [, MIAKREESE!D
RiR, RATIFRIERE P23 41 S8, WA 7 RENR
TRLEH.

EERHERET L, fUntiEE) IP55( 288 IEC 60529 124 )
LR, TEMRESXEELE. BERBISREN
REt, EREBERER; HERRIIBTIHENRE

FPV 1Rtk
BIIRAT MR RN
BIRIRE RS
EIRIERRERG

R GRAL I MRBENR G
microSD £t
FEREBRGR
FARATHMR RN ER

9. BIRILRE /BB

10. PSDK 18

© N oA WN

15. iz
16. ¥R
17. ERERIE

1. E&iniE 18. GNSS X4
12, AREEIR 19. EGEWMXLE
13, BT BIRE 20. HEBIETIE
14, 5 21. EGREK "

18

AEMUEITRRAIN RIS, WEAZeM., TS0
JEIRRRETE PSDK EIER, ThmEARANET R E K,
ERITREHE, MIAEAZER DJI ArSense, TTESEIE,
AIRZEBRATAREE, I67E DJI Pilot 2 FERIERIETIER,
DUMERIEEITL 2R, HLEEEhE, BT RE
TG, TEEPRERESINIEAS; WIEMIAK
REBEBHIE, LEERMEIERHMEENERETES
FEREBEMNER, BAMBEERMRTHNZSM. il
HFIEE RTK 1848, I ERSEEEEREN, LURE
ERREENEETRKRRRME,

T4 == K
Z=ah

22, BIRREBRR

23. BIRAT MR ZR R
24, H@EO

25. TB30 & HERITEIM
26. BhBEETIE

27. BitvEEiRiE

28. EIhAREER



290. MRIRERR

30. RALIMR RN AR

31. PR
32. Tk
33. s E

AN\ o DDEFREHEEERENTEMG (ASHER P AFOTEARS ) , DAL
ZEERRE.

[1] \EMAIMFBNERTHERRERGEER, FE (RERBRRZ2IFEHH) U
BRLeIREE,

2] RERTBHABRERET (TBREERANBRT) A5, EHfaE,

[3] M30 #1 M30T HE#HAMEHAR, BLUBEREEERBE.

R S A R

DJI RC Plus EgEiEIRSE (LITREHE [ B | ) kA8 os
EENSRITNRBEESR
ha%ﬁ RERAGEE, EEEEEHAINE }sziLT@%im
SERUANIOE R TIE S R ABHEIRIE.

ERRIELSRIE P54 ( RBBIEC 60529 184 ) ; &4

EEERTENRRN, TR

orY o 0® @E@
()

N

EERINERE
%%}I“ETEE%

=12
M3E Wi-Fi X4

© N O~ ®N

BRERMILRE
W=

10. ARA&IETRIE

1. BEEERIE

12. 952 GNSS X4
13. BIRIZHE

14, 4IRS

15. 2%

16.C3 i (T8 )

©

AT IR

IROli%5E / RGEReIREE
L1/L2/L3/R1/R2/R3 $%5#2

@

7.02 EEIRITE 1920 x 1200 SEEBRLER, Re=E
¥ 1200 cd/m?, %3 Android R#, BEHBEEAM. Wi-
Fi RETEINGE, EZEETIF 65W RAEFXE, RESH
RRIEERE " 8% 3.3 /\BF; hNiEsME WB37 HaLE]
TIEFEL 6 /B, P

. = =)
@ @j P @ |legn

7& - |H=c ®
oi@@@@o@ =8 ﬂ
&)
&)
17, EEEss 33.C2 ## (TH:T)
18. $RIRiE 34.18&
19. RATIEAI LD IR RS 35. BithfF iR
20. BRBENEXE 36. EithE
21. microSD £1EiE 37. 2 ERRURE
22, USB-A g 38. 11528
23. HDMI 18 39. RO
24.USB-C #Eizig 40. fBEE < E
25, #EE / IRRiRiE 41, M4 124730
26. GE2EE
27. 1% [ BETEEHEAEREEETE,
28. 1BF e,
09 j2EBse [2] WB37 BEEEIERITIBE, FHaIR

56R9:E WB37 BELEith R fEAIER .

[3] £ Matrice RFUBIAMERRS, RITE
%ﬁgl@&ﬁ?ﬁ HIERARITIEFIEEIS
BER A SRR AR RE TR B TR
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30. HEO
31. BB LEIL
32.C1 8 (THE:T)



{EABEY M30/M30T

. EERNE/ BE

EERNEEITE / RE

AN\« NEEHRE, EREAR.
o FBWEFISACHIEEE USB-C BRI RE, SAlRE

HEREAH.

1. £ AC BIR&YE BS30 BreBittANBIRERR
BEEXRER.

2. fEFI¥ER USB-C B#REREEhFERI USB-C
FREIEZIBRIEREA USB-C BIRIR,

3. BRBEERER, ERIETERIRMNEIINERRESED
ERIENTER .

4. ERBENEEBHTE2RMEELF 2 )\,

Q BERESBLERERLERBERE. NAERE
thiE, EEERNEEMEERREARAIR 65W

(KB 20V ) #9 USB-C HR7FwELE, 4N DJI 65W

B ERE.

BIRFEREBHNRERE, BRIES 3 BARAE

RS ET IR NE.

EZRRRIRY / BIED

BEES: WIRRBRILHE.
PRI/ BARAEIR: IEIRBRIZERZE 2V,

EIEREFEME T M. FRBERRFNES

RTNEITRIE o

Q « BEAEBHAIMEIEAMERNS,

BEERREFM.

LI

D D=0

N

K e——>a

20

. TB30 &Eitt#l WB37 SBittxE

1. R AC BRI EEN S RERRERETRE
2. Z T ERIZRFEREE.

Ro

3. ##\ TB30 Eithf] WB37 Bith ( B{THEE ) ETRE.

% TB30 B|ithse BN, TR FRBRANIDIRFRRE

EFiRERH.

@ S RXESABHRE 50%, RFEERE
50%";

s FeR: KXEBHEBHRE 0%, RTERET
90%*;

& RS RIS EAEILRE 100%.

" R REGRRSE RN R ER LA EHRE.

o & TB30 EithiREXR 10°Ch, EithEissEnaEit
E18CHE, BEITRE.

Q - REXRMERFAEBEFNIERIBESEH, 520 BS30
BHCEILENERRE.



. EiEEEeg

% WB37 HEEEh

MBITHEE WB37 &ith, B2EUTSBRETRE,

1. BEERRBURRERNKERRE, FTHES.

2. 4% WB37 EBithEEANEIE, i@ LERTER; &
BR [ £ | B2, BMtE WB37 SitbiEEI.

3. BLEEE.

Q « WB37 Eith (& 0% ) FHEHFRI:
a TENERBENEEREES 0%: K2 /0 ([

F 7R BN )
b. RENERBENEEBEES 100%: K70 DiE o WNFEUT WB37 Eith, FIREBMMAEIZE, REEATHES
c. #AN BS30 EitAah: #4180 i WB37 EithiFEEt .

RIBER R EMARAMEEINE, ABERERIMNEREE
AR AR FEEIERIAKT @, LUEIER 28 EAEHa

AIRBEEIRERRE.

REEREXGUARESEOUE, FENKEM w0 . Ermstes, ERRCEEERART ISR
EERNEIR R 7, SRR AR RGATE, BRI B B,
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4. HiEAnia
BB

1. WEPR, REMAKE; REWEIRERECS
EEH, LIBREEHRE.

2. RFBEIREE; WEFT, HIN—ENDESESH
DEEEENZE O°, ARIHE QI

Q - BRERER, SERERERBRIKE, RETK
. ERRFERRETNEESE.
- ERAREZHSEAMMIMEEE +00° , LUEEES
R o

L4 TB30 BRERITEIBIMEETS

1. MEFfR, ENWME TB30 Sith, BB EIBRIEEIER
ENEFIRAER, BIAR TB30 SittEREEI,

2. MEEE: ERXENEERE,

* BUF TB30 Eithhs, FHRISCHEENEIhRE
BREETE,
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5. BERT

FIRUAIAHE
FIRL/ BRRAEIR : IIXBRIZBIRIZHE.
FREREZ, ERREETEES.

@3 SIS TREI A 8YER . BRRERSETLIEEE IR
e HBEE, WARIREIZESIEEAY DJI Pilot 2 MR REITRIED.

[

MUERFABEERSEAN, HRISEREBERETRY ., NFEHRTCY, FREBUTSERET,

. FARTARIAETE RS

. ¥47 DJI Pilot 2 fEFRTER., TEENE [ EREhE
H |, BEIREF, ERSKBIEREENEES,
WEEH | EEE-- | RS,

RATRIRE

A BERERSE. FUAKENESERE, BMBKED

RERIN, SFHBREEENSE.

B. ERAVAIZIE R LR RE . BRISER,, BiEM
ZEIRRFERY), BRI E TR, B
BirEiziETeEL.

C.HEREEMSMREE. FPV. EHMERE, LIRA
SMRRRBIZS . FCIBMIR RIDERY) . BITIIEN
%, BARHE ERRHEIMNBEI A FIER.

D. IERAIARESMEE MRS, BEEPEERTI.

E. FE{R microSD <#H&. PSDK EHIBIIfEIEFES
NEFIEEER, SANEEERMENLRE.

F. ERERRERECRER.

3. RIgfntEIRIZEE 6 LLE, ENRHENIDEER
IRIBIET BRI, WEEH—IXSSIRR [ B | IS
BLEIRRINRSY, EIEERSRRBIENB I ESRARIE, WEEH 1F
1| PIRRE, BEREETEERIESE,

RRER S BN IO, BRMITEXIRBEIAIN N
&, B ERESRRBIERENRTIESIEIRIZRES
ESERE. BRMIIKERERSEEREEE, BES
ARSI,
AR E R BN IRt T, IR ES ISR |
ERY) . BIASE, IRIESIEEEIAN 5 ARITEBPEE.
I. X DJI Pilot 2 FEFIRERRATNE, 1R [ RATIRE |
FIRBEMAEIERZE, NLETA (BEREER
) . EEER. BNSE. BEERESRTRZ2EH
2%; URRSHERETEESER, RERITZR.
. EERIAKRISEE, BAIDRIT=E, BeE=t
18iE, SIBEERLEN.
23



6. MiT
ERtE

g

ar®
Y

@ 5

EFH I
= e j&
. &
T 3 g
CA) || €3 ol\»
=] =] % &

EnHREREREX A EEF | ARTRES,
JEREERENRITSERSE, BEREHMEA
HAVRNE, RRUREARITAME.

Fapie / R
w &) ®

RO-0Q ¢ @

S X ™
OREN/ SIESBE: PTHRARIIRIESIIRE 21,

@i Eiem LEsihrie (EEFALER) EiH
HEER

Q@M. MTRENNPIR (ZEFALER ) BRNE
Eih, EREUERF Y, BEFL,

Gt - BemamEmRs s, AEEEREFM.

BT

fraE
bz BAKFERITEE  28m/s
RY (&R, BARITEIRSE 5000 m (1671 485
FRSEE) 470585215 mm (LxWxH) (FBHBEH) 7000 m (1676 BEEE)
R (I8 ) 365 x 215 x 195 mm (L x W x H) e 15 m/s (7 4% )
HEmEENE 608 mm BATEERE  ommamERTRERARES 12 ms
EE (AMEEE) 3770 £ 10g BEMEEE" coon
SRERSE 3008 g Eﬁ%ﬂizﬂqﬁaﬁ 41 5tE
iR 2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz BERR 3511 -
2.4 GHz. <33 dBm (FCO): ZhEaRRLgE 1671; 1676 (FSIRE - 1282 )
ST (EIRP) <20 dBm (CE/SRRC/MIC) IP SR IP55
5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC) ; <14 dBm (CE) GNSS GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS ( {E1E RTK 12
=a. 4BRIRIBSIE GLONASS)
+£0.1 m (1REEALEFEIBIERF ) BERERE -20°C &50C
+0.5 m (GPS IEE&/E8% ) =4
ESpE R +£0.1 m (RTK EAIEFE(ER ) ==___ .
(BESMERE) KE. FBERTE +0.01
+0.3 m ({REEMIEFIEER) aiREEEEE F#. £90°, M. -120° = +45°
+1.5m (GPS IERIE(FHF) . TR, +105°, M0 -135°  +60° ,
0.1 m (RTK EAERIE(EH) e g2 T *
RTK (BT 1cm+1ppm (7KF) AN
(ERTKFXE)  1.5om+ 1pom (EH) SRR 1/2° CMOS, G 4800 76
EANERERIERE e, 150° /s, M. 100° /s = -
o or——— ££05. 21-76 mm (Z30EEIE; 113-405 mm)
BAIMHAEE 35° (N #EEARIRERGBIA: 25°) s SCEE, £/2.8-1/4.2
AL/ FHEEE 6m/s; 5m/s FIEEIERE. 5 m EERIE
EAIER T IRERE 7m/s

24



BEf1EIE

GRS

fit}

ATHMSAEH
FRAASRRRRIZS

o

fipL|

oM
FPV 18#%

A

DFOV

b

mstiag

HE

EPN e
EIREE

RIS

AlE#E
Tty R S5/
FOV

1/2" CMOS, BX&E 1200 &
DFOV. 84°

£E0B. 4.5 mm (FXERIE: 24 mm)
Sl /2.8

EEIREE. 1 m RERE

ERIS AL (VOX)
DFOV: 61°

. 9.1 mm (SRR
FE: /1.0

IR, 5 m BERE
+2TCsk £2%, MEKE

40 mm)

1920 x 1080
161°
30 fps

905 nm

3.5 mW

6ns

£ (0.2 m + D x0.15%)

Hrh D R/ [R5 BB
3-1200m

(05x12m. 20% RETHRMEERSIH )

8. 0.6-38m

ERLETE: 05-33m

65° (H), 50° (V)

REBUELOE, HBIFHFRE >15ux, ER

488, Li-ion (6500 mAh @ 7.2 V)
REHN: BEHRADE 65W (RAEES

NEEi 20V) B9 USB-C IR 7B 28
FEEBER: 2 \BF
WERG. BihioRRE
N 4920 mAh
= =y =E. 76V
oo ) L Lion

BEi. 37.39Wh

WBRRE.: HERE

PN MBI, £ 3.3 /\BF
ARSI PRt + SHERI 6 105
1P BaEsAR P54

GNSS GPS+Galileo+BeiDou

BEREIRE -20°C £50C
08 AR BMITER
elisr = 2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
SRMIEEWEEH 15 km (FCC);
(EFIE. EiER) 8 km (CE/SRRC/MIC)
BTE (EHEETF. FTEBR%) .
1.5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)
BAMSEEMIERE  PTE (BBARE. M AES) . 3-9 km (FCO);
(BFE) 3-6 km (CE/SRRC/MIC)
B (EAPEI. PIRRES) .
9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/SRRC/MIC)
2.4 GHz: <33 dBm (FCO);
LWL MEIESIN®E <20 dBm (CE/SRRC/MIC)
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SEEMEIREANFER, FEESEBMEELR.

2] B EBEEEIRERTEEAERERET (2SKRAER
MIERT) BIE, Eies,
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EMSEABREBETASE, EHfta%,

g

25



Matrice 30 ') — X #{F

DJI™ MATRICE™ 30 >/ 1) — X (M30/M30T) (. #EICHTT
REENfe754 b2 b O—5—Y X7 LE 6 HEIEH&
BRI AT " B A RN GEER FO—> 75y b7+
— LT, BRBE3I#MY /L. BEERILFAASO— R,
FAPEY AV EFRREBAHLVFPY AXASEBH L TL
9, DIl Piot 2 7 FUEFEAT BE. AATHSDBGE
U7 IV A LTHERTE, BEPHEERE T HTENTE
F9, ELLIEBELRBHERI AT LE. BREHEEHRER
LTl E Rt L7 2 7Ib\y 71—k W HERiE
BA 4D Y ORITEBMERBLTCVET,

AREDBART L — LERETHEEFFARAE IEC 60520 BAE(CAENL T
% P55 RESFRAZER L. TNTORBERMETDOMENE
BRARIELE T, TWfclcHRT7—L (T TIKRYEIHE

FPV A XS
AI75 RGNS AT s

A EYIVIRATLA
EARBEYa Y AT A

R RIARIMERI S AT I
microSD A— KX O b

A EYIVIRTA

75 FROMERA S AT s

9. BRAZY /AVIr—5—

10. PSDK 7R— k

1. ErE—T>

12. #BhAR— b

138, 7L —LT— L3y fefer Rz >
14, JL—L7— L

15, E—42—

® N oA N

16. 7OXZ

19, BUR(BIXT > T F
20. kT Oy b VI —2— 26. /\v 7 1) —5%& LED

21, VNIV &AH AT 27. N T ) —FREBRZ >

2. %H EYVAVIVRT L 28, N\ T ) —0Ow VBRI —

FH) ETARSEEF LA NRECTE2TEY . ERER
ENBRZTT, BHE. 7—LIIEHOYITEHIENTE,
TS LD RITERBICRBERRBEZ RS T LN TEET,
HRICIE PSDK R— & EBHEN, 1—F—DAREHERT
BTENTEET,

AED DJI AirSense ' A7 LT & W BBZEEZRITL T
B OREEBH L. DIIPIot2 7 7 CTEEARRCES
feéh, REMERRTETY, MR #EH/ Oy bH
SHHECEDLSICTRREE—O VLY BERE AT
EERORSMNELELTWET, Eie. MBI MMk,
REPABRNBWNMESICEEY 3 VRI Y3 Z VIV RT I
ENRONCEBI BT ENTEET, NERTKICKY, &5
ICERIEHITT —2Z*ET 5 LT ABEZED. &
VREENGE EBAFEERDEH B L. ReZRRLE Y,

23. %75 RTINS AT L
17 R T A —R— 24, BRI
18.GNSS 777+ 25.TB3O A>TV 754~

Ny T 1) —



20. FAEY 3 VI AT I & o DI IERAEEICEAT 2 &< BREDBLEVWTIEEY (RAS FTca—TF—lcn

30. RAFRMEEMT T L
31, BB 1 b

32. PHE—OV

33. K27 JVUHER

RERR LAY ER—2 Y bERCO o 9BLISA. MRBEIONRNA LBV ET,

[l EY3YBLUORIMIRIY AT Ll ALRROKMEOHEEZITET, FMICOVTE &
FELRDICEAT BH1 FoA v admmr Ly,

2] BARTREIE. SARETT A MENEDT, BRIETY,
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RAERE EvF:150° /s, 3—:1100° /s £ PR | 01 ,5,75 mm CHE
[ 35° (N E— REBLURIAEY 323 <= 113 ~ 406 mm
BRI N R UMy 2> L B 128~ 4.2
BALR THRE 6m/s. 5mis N 74 —AHR:5m~oo
BATHEE (FLL)  Tms ISl :
P s o — 1/2 4 F CMOS. BXEE : 12M

32




L>x

P—=xIVARAS
REGIRGEE

X

FROMERERIE DR
FPV A XS

FRIRIE

DFOV (HBRE)
AV NVEE S
L—H—FEIa—)l
HE

S|AL—Y—HAH

P ZANZ
AIERERE

RIEFEE
EYavYRTLA
B EY RIS
FOV

BFRE

TRIMRIRAN > 27 L\
FEE MR
FOV

BFRE

DFOV CF1RE) : 84°
,,,,,,, FERE ¢ 4.5 mm CHHRE : 24 mm)
’hx ) /2.8

IEAHVOX A7 RO X —4
DFOV_(HfBfR%) :61°

BERE © 9.1 mm (HHRE : 40 mm)
1H1.0

TA—NHA 5m~oo

+ 2 CEld+ 2% (KEWVES DER
)

1920 X 1080
161°
30 fps

905 nm
3.5mW
6ns

+(0.2m+D X 0.15%)
D IAEBE@EE COER

3~1200m (0.5 X 12m hDREIHR
20% DIEEME)

A7 0.6~ 3
LH/TH/&H/ 87 : 0.5~33m

65° (H). 50° (V)

HROWIEHEH CEEHASEDHS
HRE >15/L7 R)

0.1~10m
30°
7("”‘()%)"*&&%#?‘6%% (R&¥%

TBOAVTFUITY b TIA Ry TFY—

PRIER/ N 71—

SER Ny T —
(WB37 7 >7 Uk
Ny T =)

BB

REBER
GNSS
BFRREE
O8 Enterprise
e "

AR
BN EA)

(EEeF

R
( E@,)QJF SDHBIHE)

{RIXE 7] (EIRP)
Wi-Fi
Zokan

EERRE

{RIXE ] (EIRP)

Bluetooth
Jobkaw
BMEREIRE
RIXES (EIRP)

247 : Li-ion (6500 mAh @ 7.2 V)
RBLAT . \yTU—RF—3VF
felERAEARTES 65 W (BRABEE 20 V)
D USB-C FEBERITHIIES

EEBS ¢ 2 B
¥} LINICoAIO2
A8 4920 mAh
BEE 76V
Ny T —5AT " Lion
EE 1 37.39Wh
1} 1 LiCoO2
PRER/ N 71— 9 3 BERE 18 93
WER N\ 7 — + SNy T U— 1596
BES
P54
GPS+Galileo+BeiDou

-20°C~ 50°C

2.4000 ~ 2.4835 GHz. 5.725 ~ 5.850
GHz

15 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC (B )

BNERTS RRHARSNTLDEE
. WETBHESHZLY) 1.5~3km
(FCC/CE/SRRCMIC (B#) )
FREOEHTS (BHEERALHE
T TVBRN BRET BESHZVH
%) :3~9km (FCC) 3~6km (CE/
SRRC/MIC (B4 )

BLE BT (RRHOBS e LR ZE
. BETHESHDELY) 19~15km
(FCC) . 6~8km (CE/SRRC/MIC
(B4 )

2.4 GHz : <33 dBm (FCC). <20 dBm (CE/
SRRC/MIC (B%) )

5.8 GHz : <33 dBm (FCC) .

<14dBm (CE) . <23dBm (SRRC)

Wi-Fi 6

2.4000 ~ 2.4835 GHz.
5.160 ~ 5.250 GHz,
5.725 ~ 5.850 GHz

2.4 GHz : <26 dBm (FCC). <20 dBm (CE/
SRRC/MIC (B7) )

5.1 GHz : <26 dBm (FCC). <23 dBm (CE/
SRRC/MIC (B4 )

5.8 GHz : <26 dBm (FCC/SRRO) .

<14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2.40000 ~ 2.4835 GHz
<10dBm

BE 5880 mAh
BE 261V
Ny TF)—=2A4T Li-ion 6S
EhHE 131.6 Wh
FHES #6859
FREEE -20°C~ 50°C
RERFRE 20°C~ 30°C
-20°C~ 40°C
Ny 7 1) —DRED 10°CUTDIBE.
e BO ML BEN TR Y £,
JLRimiE Ny T — b\ﬁmﬁ?@ik%‘(ﬁ 59 %
Ny T —FSmHEL B aEMED G Y
£9)
R LiNiIMnCoO2
BN A b
BRNIBBAEERE 5m
BEEs 17 60 Hz, 4T
IXEHE
—f%
B 7.02 4 >F LCD 2w FEM, fRIFE

1920 X 1200 EIF&. BIEE 1200 cd/m”

[1

WEY,

5.8 GHz & 5.1 GHz DEREH .
(BAEMNT 5.8 GHz HI3FIBRH)

—EOETIIEAHELSNT
Ffe. 5.1 GHz B

BHOEAH. BN TOHFIFEREEESL—EBH ) ET,

2

BE[ETY,
3

BRI 2T EDD

BARTERE ANV IREIE SRBETCT A FENBDT,

Z@f%%%%%&ti‘\ﬁﬁxﬁ’\]&;@?ti& <. REBEAYT 2L THR
PESD
[4] FROMERERIEDIBEIL, 57

NRIETCRAELEDT BEETY,

6] JRABFEREIE. SRERCHBRENMET, BRETT,

33



Matrice 30 Al2|= 7]
DJI™ MATRICE™ 30 Al2|= (M30/M30T) = HE| 2|EEA| HIgY 74

E22 AAY, 6 3 Ux| U ERHY AAY ", HY 35 WY,

o
1d8s

oZ o

TT= U=E0

SESt Y oFHg Zstshs 015 HiE2|et & 1

AH| =
=g

©CONDO AWM=

FPV 7t0i2t

MY meld x| AlAH
T b AL

ZH2 HIT AI2H

ZH2 HQIM ZR| ALY
microSD 7tE &%
ST HIE ALY

S HeIM AX| A2

el BE / BAIS

. PSDK ZE
PR
CEHXEZE

. mee) o 7| BE
. mefel ot

2E

Ok 72t 22 3 ofZh A8 7150| ol= MZ2 FPV 7i0|
2t7F HEE|0f ABLICH. DJI Pilot 2 AS AFESI0] FHH|2H2| HAIZE

HE S AT SYNS Cziel 332

R =
3 wel pha| Al
S20l Z|TH 41 2 7 of 1™ AlZhS XKL,

229 |EC 60529 B0 w2} IP55 S5 A8 7[H| CIxtel2 ©
M HYMS SUX O BHFLICH. TO|A! o] H=EHE 7|AFl O]
Aoloz ZhHa 2t 2 2pteh o JUSLICH 22 DY ZF0|

s}

SERRVCI= T
7IMol= AFSXIZH
=|0f ASLICEH.

LiZ DJI AirSense Al

Agl2 Z 30 s 013 J|HE HXIS
DJI Piot 2 20l 20 HZEOZM EAlst obHS BB
# 3 7IXS At ol 30| Sl O HIZ oRI0|LE

SHOIM BI™ ZXIME AIAH-O| BS Holt d52

M30

16. T2H

17. 7|4 H 2A]7]
18. GNSS QHELt

19. SG& ©E QtefLt
20. 7|H| T EA7|
21. o2t HY @
22, T H|T A|A”

FE EX ZYOR 0|F,
RTK & ZX|Mdat zsl o

HI% 2 215 3 obHo|

E ] i

o

AS 4 U S
SELICH WY

Hetst L[ 0| M HIoEIE HiZsh &

SEaza
:

[ @1
===

. HiE{2] 2t LED
. HiE2] T HE
. HiE2] 22| B2
. ofg HIH Al~H

B FoIM ZUX| AIAH
-
. TB30 QIHZ|ME Z2l0|E HiE2|




Jal

1914 AX| A A-

[
©
ol

A

bk &
31, it HEE D3| gfor BZ0| HBEIX| of
32. 5takH|Z
33 52 & [1] BIE Z =Hold ZX| AlAd

=
[2]
[3]

« DJI3Q 220 =5 §{0| HIZS 2allStR| OHJAIR (O] ZH0[=0IM AFBAPL 23liE 4= = T4 HQl).
=

LIct.

2 i BE0l WS WALICH AE LSS 1| AR 2 ot ZH0l=8 HESHY

E[Ch HIZAIZHE A SHYoIM E|AERO HEZO 20t AL3HOf BLICH.
M30 % M30T 0lli= M2 CH2 FHH2i7F FAFEILICH AR 7ojE HES asiFAL .

DJI RC Plus

DJI RC Plus Z237|& DJI 2| thEXQl OCUSYNC™ O|0|X| T& 7|
&9| Z|4 HFQl O3 Enterprise 2 A2, 7|H| FtHEt2EE
2t0|2 HD §& T&35t0] HX|AIZIO BEAE - JAELCH =57
e 7IME REFE 4 Qle AFEAL ME HE

7 Hofst FiH2ts

== =

2 T CiE VIS HES EEIALIC,

Z37]E IP54(EC 60529) BS S22 51 UBLICH. 7.02" L
Z A3212 1200cd/m?® 2| =9t 1920 x 1200 HAMO| SA=E
BHLICH. Android 29 A[Floll= GNSS, Wi-Fi ¥ Bluetooth 2F

2 CHst 7|s0| MIZELCH, 287|= 65W 1% TS X5t
3 AIZE 18 22| Atk &5 Azt 2 MBS |, 2IF wB37 Ql"z|H
E HiE{2|2t ALEE ZR 6 AlZEe| Z|c ZHE AZIS MISELICH.?

N
2to
Z

©CONDO AWM=

Q|Z RC 2Lt
E{x|A32I

7|H| HetHE©

RE AEl

LHEF Wi-Fi QHE|LE
FlEI) /715 HE
L1/L2/L3/R1/R2/R3 HHE
2[H £ & RTH) HE
oto|=

. &Ef LED

. HHE{2] T LED

. LI GNSS QtEf|Lt

A HE

. 5D HE

. HI LA HX| HE

. C3HIE (XEHY 7I5)
.ol

. =BHHIE

|
10

@- N
CLEZS AR MY
" @ @

. BhEf2] &

®

o & ED

@

DI

==

@

. H|3 DE Mg AL 37. FH 7] 22| HE
. LiE RC QtEf|Lt 38. 4=

. microSD 7tE £& 39. E7|1+

. USB Type-A ZE 40. 82 &

. HDMI ZE 41. M4 LiAt 7Y

. USB Type-C ZE
CHEAL/MEHE
. QEZ oY

2383
LHE
. ATFH
EE7 = 1 o AlIBAl & =
. . [1] Zch &5 Alzhe HEd oM SHe=ien
. Ofld] Y EHE8OZ0H AL3H0F §iLCt.

C1HE (%E 88 7ts) [2] WB37 QIH2|ME HHE|2|s EEIE|X| of&LICt.
Co HE (Ot A5 Jja HiE{21o] OFH AFS Ol Chet AIMIE LISS WB37
ot B ) ISIZITIE BIEfE] o1 10|=E HZEHIALS
sal gle [3] Matrice Al2|= 7|HIE Z=&& 22, 7| Ast

- HHEf2] 22| BE BIES 7|HIZ HIoi51T 715 o] 4E1Z FAlsH

= Gl A8 ELICH,

35



M30/M30T AE

@ o UE S| Est ®, 25712 2 4 YL
o ZXo| T 23k S8E USB-C to USB-C #|0lE2 At&s3Hof

Bhct.

1. AC T@l O{HiE] 7|0|£S S35 BS30 YH2IME HiE2| A
Elo|Mg Hel 2MEO]| AZFLICH.

2. USB Type-C to USB Type-C #|0|22 0|83l HHiE{2| A
0|ME =Z7| USB Type-C ZEO]| SIAFILICE.

3. BHE{2| Tt LED 7+ 2807 | AIRFSteIA LHE biE{2| 7} &
SHEIAS S EAIFLICH.

4. ZE7| UE BiE2|E etdis| SMsts tle 2 Al H=oF &
QELICE.
232 9|5l DJI BS30 HHE{Z| AH|O|MS ALRSIEE HAFSILIC
X 4T, DJI 65W RTHS ST7IRR H/ch A T2 65W
o Z/ch 20v of 79t ZHE IBE USB-C B37IE AR %
ol E&Lct.

o ZZ7|E 37HEDICt 25|

= H U BHBHIAIR
® BiEi2lt nZ e

Bkt kst

HiE2] Eet stol
el 47|/ 17 :
ZET|= XS ARs17| Hof
SAsIEiLICE

5 e Ui 2 ol eiealel XbMs LY
Q FSES- PN

82 Matrice 30 AI2|= AFEXH O

EES

2. TB30 H{E{2] & wB37 HHE{Z| S

1. AC Mgl ofgH #Hlols
AZBHIC} .

2. WY HES B 8 =21 HiE2] 2H|0|

3. TB30 HiE2|2 WB37 HiE{2] (X2
FTES AIRRILICH. TB3O HHE(Z|2|

sT=E
EZ H2¥E0 A=K 2Helstiie .

s
)8 ¢
22,8

36

£ Sall HiE2| AHjojMde

el ZUE
Fuct.
HEf2| ZEo 4 i5tod

=8 2oyt gHlE o

8 7 by
50% 2 {AIELct. -
ED HI3 O] D5 : 2 HER| HS SMl2 90% 7
F0ll= 90% 2 RXIELICt. *

EZE 2C: 2 HiE{2| 42 = MCHZ 100% 7HX| SHE LT,

Ae M2 50% K| SHE|

E
o
el
o
=2
i

=

* HiE{2| AB|O|M2 Bt BE A HIRY Cf7| DE0fM BHE2| B
XI5t flah 74X QU0{oF BHLICE.

YU o HiE2| 2E7H10°C 0/21 ZL SM517| Hoj| HiE2|
2E{|0]440] TB30 HIEI2IE 18° C 2 At& Gl ZFiLIC.

o o ST I LED O TS XEAIEH LIS2 BS30 QIEEITE HHEI2| A
Q O AFBX} 710|=5 HZESHIAIR .

r
_tx



3. =F7| =H|

WB37 QE2|TE HiE2| TS|

WB37 HHE{2| (F[el) = CHS S0 m2t =

=700l Fatg 4
IBLICt.
1. %01 74} 22| =S 24K 52 91 IS Uit
2. WBS7 HE{2IZ HEf2] ol At At 9I%I2 BlLICH

HIE{2I7} EHEHS| BAEII S LIEIhs 22 427t HLict
3. 39 WlE 2L

« TR0] 0% 2 WB37 HiE{2| T AlZh:

a. Z&7(0f F=tota LiE siEf2] HI0] 0% & f: oF 2 Al

ZH(UE HHE2]= SAlof etds| STE )
b. Z2&7|0f =5t LiE BHE{2] 0] 100% & o : f 1
AlZF10 2

. BS30 HHE{2| AH|0|40] & Al: oF 1 AlZF20 2 2 ek,

o

« WB37 HIE2|E 2251248 , BiEf2| 22| HES +E M= BiE2|E ofRfRe

QHE|LE =

ok

Y
ZEE2{et 7|H7}F &H

Q|2 RC QtEfLtof & 7|HME eote= 510

I
M HE 7 Uofl A=Z et

18

QLIS S0 224 ZFRLICH =E7(9 ¢

‘ou
QAx|o| Fets WELCH

S+ % B T 17k otske Dl Plot 20f eh AT Lick et o
Ve mEsl0l 7IRI7t 2Ee] 4 Hel Lol QLK HOlSHAIR

37



4. 7|4 =H|

7|8 Hx|7|

=2l oS Horid =2 !
« Clojoja2ol w2t Z2H2{E T HashyAlR
TS N HUS B5o}| flaf 2429

+90° B|TAIF HEHS DFRILICH,

TB30 HHE 2| FE/HHE 2| T2 2t

1. TB30 HiE|2| 2 7HE HLFLICH. HIE2| 22| E20| Cfojojaz
Off EAIE! 24t 22 X0l A=K 2fRlHUAIL .

< |
2. HiEf2] T HES =21 HiE2| THfs &t

e r
Tl
T
_l:\_

Hir
oo

& o HiE2| 22| E28 BEAE X2 ZF5o
TB30 HHE{2IS HAZHLICH

AL
il

38



VEE
7|He MA AH47|

T AZ|/D7|; o =200 CHA| 27| £27| HYUS A = T
HIE EAISO| 7% & e fLICt.

o
m
o

et

6’ 7|HE XS gdststaitt 2F7| Efx|A232l0|lM DJI Pilot 2
JLict. DU AR 2 oleful oizo] TRBLIC .

o=
—o

SEo| ULZ g AOfE Z, ZE717t 7[Hof 0j0] ASE|N AFLICH IHX| o™, 2dst Sof of2f ErA|of w2t

SoHIAIR.

EE7|2t7IHE

1. 257] % 7|90 Mgl

=
=

2. DJI Pilot 2 £ ddistn =57 A52 %Ei 0152”—“3 °1
E°|._ LZOF XR=E 7|o| g

IL|

oy
i
_C‘_

ST AE

70llM As30| SEIL

A. ZE7|9} 7|H| HIE{2]7} eheis| SREIER] , T30 HHER)
7t Thots| EREIRieR| | HiEf2] 2| £20| B =X &
OISFAIAIR |

B. m2Tai7} Chots| AxE(0] AAE|HLE HEEX| QIR
D T m2Ee L= T 9o 0|2H0| glex] . Za
2{ Z2f0|=2f ofo] BR{X SI=X| , Tael of X7| HE0| &
2 SIR/0H 8rO2 SIO|LIZHER| SISt |

C. HIE AlARL Fiofat, FPV, Hold MM 2] W 8% Zeiol
X7} JH351 31 Of@ Alo R t5{X| QIRH=X] ERlELICt

D. To| &2 sirislof Ya Fieatt 7|R| HEHS Ssim U
x| ZolgiLict

E. microSD 7tE &% , PSDK ZE , 52 &o| HI7} ttets|
SEEX| SHolaHAlR .

R 57| o7t 2612 %ol ZHE|0] QK| SQIFLICH,

CIIMel MY HES 5 &
20|12 3 MSSS U0 S AR HEIE LRAFLICH. A5
o 435t 7|H| =H HEAISO| SO ZHo|1 ZEI(0)M A
S30| & ¥ 22|10 £E7| Mef LED 7t A% AXN USLICH

Ol 27| =ELICH. 7|H| e HAISO|

CZIMet Z2E7|7|9] MRS AL, HR BE Tt AQXE N ZE

2 HBILICH £57|9| Al LED 9 74| 25t H{E0| A% =AY

o= AM A=K HOIFLIC, 0= 7[H2F =F7|7t ASE(0] =
B717t 7IMIE Hofst ASS LIEHLICE .

C7IME Eo|1 gyst XHof| oA | FHO| Hojlg , A= =

£ Lt gl stolstn 7[Hot Tsio 2B 5m ol 3
S| EolsiAlR . Th2i2 JIxlel F%S Fefof Bt

H[8 oFES EISE| 913 DUl Pilot 2 ©f I8 A0 SO{7t =5
A BE | RTH 20, 20} 72] &l obd x| U532 vld
& HZ2AE| 038 Heleich. HYUMOIT 5342 RTH
2 M5t 20| BELIC.

. o2 7|™17H SAlol ’f*? sl= 22 330M SE2 Tsh| ol Hl

g slet 2%ig 2R

39



(D RE{ NS /X &
R[BHLICE

2018 : 2% £F Asig HH8| 9
ot

AES 7ML ERE W
(o]

o
M
71H
gt ZcH SH{E AlZH? 36 &
27| Z|CH HI& Az H 2
(BHS O, Z2ue Fe|) 470 x 585 x 215 mm (L x W x H) o8 oy as11
37|(§191%HH) 365 x 215 x 195 mm (L x W x H) 1671

- 2w Y
thzrd F7i42| 668 mm 1676 DZHIAS (0]=3)
R (F 0 hE2] 23 ) 3770+ 109 PEE9 P55

39989 GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS

RTK ZX|Md HEE
(D RTK 24515 )
2ol 244

E|Cf ElEZ}

ol 45 /312 4
o UE o2 £
2 48 4=

2|0 AR AL St D

=8 ST

(F7P5 HHO|2E7Hgig Al)

LHE 7ks

b

It 8%

2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC);

<14 dBm (CE)

X201 m (HIE AL #431E ), £0.5m
(GPS 2 0|88 N- 2 ), + 0.1 m (RTK)

S8 +0.3m (HT AAY 2Y8LE ), +1.6m
(GPS £ 0|83 N- 2 ), 0.1 m (RTK)
1om+1ppm (%)

1.5cm+ 1 ppm (%)

x| : 150°/s, 2 :100° /s

35° (N ZE & T HIT A|AH AL A] : 257)
6m/s, 5 m/s

7m/s

23 m/s

5,000 m (1671 Z2H2 Al Al)

7,000 m (1676 Z2H2| AL Al)

15 m/s

12m/s (0I5 L &5 F)

40

GNSS (GLJOI[\IASS RTK ZE0| g4stel g<ofgt
xleE)
s 2 -20~50°C
y
HIS2! TS e +0.01°
Hlof 7ts el ™:+90°, HE : -120° ~ +45°
7|AH e 105°, EE'E -135° ~ +60°, & : £ 45°
ERUED
AIA 1/2" CMOS, R& 4l : 48M
=M™ 72| : 21~75 mm (&Ht: 113~405 mm)
RS Z2|7H : /2.8 ~ /4.2

HEHA:Em -~

MA 1/2” CMOS, g2 =4 : 12M
DFOV: 84°
= =3 72| : 4.5 mm (&t 24 mm)
= a2 /2.8
EIA A m e~
st Ftof2t
skt o|o|x| MM H|d2p4| LstHiLES (VOX) OI0| 322 20|H




e
Hold e &3 BaE
FPV 7ot

ST

DFOV

mejy) 4

alolq 25

ﬂ’»XF

2o 2fo|x 521

B HAE

I
oz

el

g el

HIE AlAR

J\X‘

o

o2 ZX| el

FOV

el

(=4
=

H

riok

oy

HlM 2| AlAE
ok 2l w9

DFOV: 61°

=X 72| : 9.1 mm (&t
Ze|74: /1.0
EHA:EmM -~
2°CEE2% (H 23 AE)

: 40 mm)

1920 x 1080
161°
30 fps

905 nm
3.5 mwW
6ns

+(0.2m + D x0.15%)
D= 45 EeIFI] 2| .

3-1200m (0.5 12 m M2 He,

20% BArE)

0.1~10m
30°
2ot am, 2eEin], pakgol £2 Folg

(B >10%)

TB30 Q/HZ|HE Z210|E HiE2|

5880 mAh

261V

Li-ion 6S

131.6 Wh

ot e85 g

-20~50°C

20~30°C

-20~40°C
(2E7410°C B W2 F2 , A4
O] AtESS2 AHTILICH. K20 STE
Ef2| +Fo| tHEE 4= EUCH)

% 7|5
O]

mul‘ mm

<F HiE2|
(WB37 QIHE|HE HHE{2])

GNSS
s 2

A4S 2
O3 Enterprise

s Fope

E|cH ®E A2

(o2t 7Hdo] gis Al)

oy ®& 72|
(ZHdol ks Al)

£417| 52| ERP)

82 : 4920 mAh

X«{O% 76V

HiE2| K& : Li-ion

O|L4%] : 37.39 Wh

sst A AH : LiCo02

UiEt iEf2] : of 3 AIZH18 &2

UiE BHEf2] + 21F BHE(2] < o 6 AlZE
IP54

GPS+Galileo+BeiDou

-20~50°C

2.4000~2.4835 GHz, 5.725~5.850 GHz

5 km (FCC), 8 km (CE/SRRC/MIC)

b ZA| K|, AOFHIBH, 7k AlS B

o

B 2h
2 2 ): 1.5~3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)
B7h 2k (D9 MY, QEE Alo}, 2 M5
ofZk = R ): 3~9 km (FCC), 3~6 km (CE/
SRRC/MIC)

of3t 244 (£ E21 K12 9 AlOF , 2H] 415
9| 3= 2): 9~15 km (FCC); 6~8 km (CE/
SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000~2.4835 GHz; 5.150~5.250 GHz;
5.725~5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm
(B

Bluetooth 5.1
2.4000~2.4835 GHz
<10 dBm

S PNESE] LiNiMnCoO2

EESS

[RE ZA A2 58

A RY 60 Hz, 7% %

B

gt

A3zl 7.02" LCD E{RIA 32, 1920 x 1200 L4 &

it hEf)

A%, 1200 cd/m® 8471

S8 : Li-ion (6500 mAh @ 7.2 V)
£ R¥ : HiEf2] AE|O|M i R HA ™
2 65W (Z/of ®gf 20V) @ USB-C E77|
xgl
§Iﬁ AlZh: 2 At
515} A2 LINICOAIO2

[1] 5BGHZ

ot Abg3fof BHL|C.

[3] 0| 5 32 75 A

LIct.

! 51GHz It

o 2l 2ojo)M AHBO| 2IEl0] LT o
¥ 27{0JKE HU N8 ARt 5.1CHz Fuf Chls
(2] IcH B2 Alzt % Bbfel AlZre Algal

5175t °"‘LIE}
AN HAEHOH HEBoR

O] OfLT{ 7|7t A8 = ¥50| Xote = A&

[4] Hold 2k £ Fotz= dd oM HAEL AN X822

AR&3HOoF gLICt.
[5

Lct.

2] & A dad ¢

2o SHEIo0 FZ8220 AFSHoF &

41



Fluggeréat der Matrice 30 Serie

Die DJI™ MATRICE™ 30 Serie (M30/M30QT) ist eine leistungs-
fahige industrielle Drohnenplattform mit einem mehrfach red-
undanten Flugregler-System, einem Erkennungs- und Positio-
niersystemen in 6 Richtungen ", einem prazisem dreiachsigen
Gimbal, einer leistungsstarken Multikamera-Nutzlast und einer
neuen FPV-Kamera mit Nachtsicht ausgestattet. Mit der DJI
Pilot 2 App kdénnen die aufgenommenen Fotos und Videos
von der Kamera in Echtzeit angezeigt werden. Das Fluggerat
besticht durch eine Flugzeit von bis zu 41 Minuten ® dank des
fortschrittlichen Stromversorgungssystems und der dualen
Akkus, die die Stromversorgung Ubernehmen und die Flugsi-
cherheit gewahrleisten.

Das Design des Fluggeratgehauses entspricht der Schutz-
art IP55 gemaB der weltweiten Norm [EC 60529, was effektiv
einen Flug bei jedem Wetter garantiert. Das mechanische De-

X
L%

1. FPV-Kamera

2. Infrarotsensoren (vorn)

3. Sichtsensoren (vorn)

4. Sichtsensoren (seitlich)
5. Infrarotsensoren (seitlich)
6

7

8

\h;m
)
L

sign, zusammen mit den faltbaren Auslegerarmen und Propel-
lern tragen dazu bei, dass das Produkt leicht transportiert und
aufbewahrt werden kann. Die Arme konnen direkt nach dem
Auseinanderfalten verriegelt werden, wodurch die Zeit verkurzt
wird, die man zur Flugvorbereitung benétigt. Das Fluggerat ist
auBerdem mit einem PSDK-Erweiterungsanschluss ausgestat-
tet, welcher weitere Einsatzmoglichkeiten eréffnet.

Das integrierte DJI AirSense erkennt Flugzeuge in der Nahe und
gibt Warnungen in der DJI Pilot 2 App aus, um die Sicherheit zu
gewdhrleisten. Die Sicherheit beim Abheben, Fliegen und Landen
ist mit den Kollisionswarnlichtern verbessert worden; diese helfen
dabei, das Fluggerat wahrend des Fluges zu identifizieren. Zudem
kann mit der Zusatzbeleuchtung die Sichtpositionierung bei Nacht
oder bei schlechten Lichtverhaltnissen eine noch hohere Leistung
erzielen. Das integrierte RTK liefert genauere Navigationsdaten flr
die Positionsbestimmung, um prézise Einsatzanforderungen zu er-
fUllen und die Sicherheit zu gewahrleisten.

microSD-Kartensteckplatz M30 Ansicht von unten
Sichtsensoren (oben)
Infrarotsensoren (oben)
9. Netztaste/Anzeige 16. Propeller 23. Infrarotsensoren (hinten)
10. PSDK-Anschluss 17. Hintere LEDs des Fluggerats 24. Luftungsschlitz
11. Kollisionswarnlicht 18. GNSS-Antennen 25. TB30 Intelligent Flight Battery
12. Assistant-Anschluss 19. Video-Ubertragungsantennen 26. Akkustand-LEDs
13. Verriegelungsknopf des Rahmenauslegers 20. Vordere LEDs des Fluggerats 27. Akkustandstaste
14. Rahmenausleger 21. Gimbal und Kamera © 28. Akkuentriegelung
15. Motoren 22. Sichtsensoren (hinten) 29. Sichtsensoren (unten)



30. Infrarotsensoren (unten)

31. Zusatzbeleuchtung (unten)
32. Kollisionswarnlicht (unten)
33. Dongle-Fach [1

& « Das Produkt darf NICHT ohne Hilfe eines autorisierten Handlers zerlegt werden (mit Ausnahme von
Komponenten, die vom Kunden in diesem Handbuch zerlegt werden durfen). Andernfalls erlischt der
Garantieanspruch.

Die Sicht- und Infrarotsensoren reagieren empfindlich auf Umgebungsbedingungen. Bitte lesen Sie sich

den Haftungsausschluss und die Sicherheitsvorschriften durch, um weitere Informationen zu erhalten.

[2] Die maximale Flugzeit wurde unter Laborbedingungen getestet und dient nur als Referenz.

[3] Die M30 und M30T sind mit unterschiedlichen Kameras ausgestattet. Beachten Sie die Informationen
zum jeweiligen gekauften Produkt.

DJI RC Plus

Die DJI RC Plus Fernsteuerung verfugt Uber O3 Enterprise, die
aktuellste Version der OCUSYNC™ Bildiibertragungstechnologie
von DJI, und kann eine HD-Live-Ansicht von der Kamera
eines Fluggeréats auf einen Touchscreen Ubertragen. Die
Fernsteuerung verflgt Uber zahlreiche Funktionstasten sowie
anpassbare Tasten, mit denen Sie das Fluggerat einfach
steuern und die Kamera bedienen kénnen.

Die Fernsteuerung hat die Schutzart IP54 (IEC 60529). Der

integrierte 7,02-Zoll-Bildschirm verflgt Gber eine hohe Helligkeit
von 1200 cd/m* und eine Aufldsung von 1920x1200 Pixeln.
Das Android-Betriebssystem bietet eine Vielzahl von Funktionen
wie GNSS, Wi-Fi und Bluetooth. Die Fernsteuerung unterstitzt
schnelles Laden mit 65 W und hat eine maximale Akkulaufzeit
von 3 Stunden und 18 Minuten " (iber den internen Akku

und von bis zu 6 Stunden, wenn sie mit einer externen WB37
Intelligent Battery verwendet wird.”!

1. Externe Antennen der Fernsteuerung 19. Flugmodusschalter 37. Entriegelung der hinteren

2. Touchscreen 20. Interne Antennen der Fernsteuerung Abdeckung

3. ,Aircraft Authority“-Taste © 21. microSD-Kartensteckplatz 38. Alarm

4. SteuerknUppel 22. USB-A-Anschluss 39. Luftungsschlitz

5. Interne Wi-Fi-Antennen 23. HDMI-Anschluss 40. Dongle-Fach

6. Zurlck-/Funktionstaste 24. USB-C-Anschluss 41. M4 Gewindeldcher

7. L1/L2/L3/R1/R2/R3-Tasten 25. Fokus-/Fototaste

8. Automatische Ruckkehr 26. Rechtes Radchen

9. Mikrofone 27. Einstellrad [1] Die maximale Akkulaufzeit wurde unter
10. Status-LED 28. Griff Laborbedingungen getestet und dient nur
™. Akkustand-LEDs 29. Lautsprecher 2] gliseg\?\/fgggzl.ntelligem Battery ist nicht im
12. Interne GNSS-Antennen 30. Liftungsschlitz Lieferumfang enthalten. Weitere Informationen
13. Netztaste 31. Vorgesehene Montageltcher finden Sie in den Sicherheitsrichtlinien fiir die
14. 5D-Taste 32. C1-Taste (frei belegbar) WB37 Intelligent Battery.

15. Taste zum Pausieren des Fluges 33. C2-Taste (frei belegbar) [3] Beim Fliegen eines Fluggeréts der Matrice
16. C3-Taste (frei belegbar) 34. Hintere Abdeckung Serte wid vdfm"‘;‘[g’f% Jutnority' Taste
17. Linkes Radchen 35. Akkuentriegelung Fluggerét zu tibernehmen und den Status
18. Aufnahmetaste 36. Akkufach der Fluggeratesteuerung anzugeben.
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M30/M30T verwenden

1. Aktivieren und Laden der Fernsteuerung

Den internen Akku aktivieren und aufladen

1. SchlieBen Sie die BS30 Akkustation mit dem AC-Netz-
kabel an eine Steckdose an.

2. Verbinden Sie die die USB-C-Anschlisse der Akkusta-
tion und der Fernsteuerung mit einem USB-C auf USB-
C Kabel.

3. Die Akkustand-LEDs beginnen zu blinken, um die Akti-
vierung des internen Akkus anzuzeigen.

4. Der interne Akku der Fernsteuerung ist nach ca.
2 Stunden vollstandig aufgeladen.

* Es wird empfohlen, die DJI BS30 Akkustation zum Aufladen
zu verwenden. Ansonsten verwenden Sie ein zugelassenes
USB-C-Ladegerat mit einer maximalen Nennleistung von

« Die Fernsteuerung kann nicht eingeschaltet werden, bevor der 65 W und einer maximalen Spannung von 20 V, wie bei-
interne Akku aktiviert wurde. spielsweise das tragbare DJI 65W Ladegerét.

« Stellen Sie sicher, dass Sie das mitgelieferte USB-C auf USB-C * Entladen und laden Sie die Fernsteuerung jeweils alle drei
Kabel verwenden, um einen optimalen Ladevorgang zu ge- Monate einmal vollstandig. Der Akku verliert Ladung, wenn
wahrleisten. er langere Zeit gelagert wird.

Die Fernsteuerung einschalten und aktivieren

Akkustand prifen: einmal driicken. N
An-/Ausschalten: Dricke die Netztaste einmal kurz und halte D D *D* @

SN
sie dann zwei Sekunden lang gedriickt. Niedrig Hoch

Die Fernsteuerung muss vor dem ersten Gebrauch aktiviert
werden. Folgen Sie den Anweisungen zur Aktivierung.

Q’ * Fur weitere Informationen zu den internen und externen Akkus, bitte
das Handbuch der Matrice 30 Serie lesen.

2.
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Laden der Akkus (TB30 und WB37)

¥ ¥

% Speichermodus: Jedes Akkupaar wird nacheinander auf 50 %
aufgeladen. Nach dem Aufladen wird der Ladestand auf 50 %
gehalten.*

[ Flugbereitschaftsmodus: Jedes Akkupaar wird nacheinander
auf 90 % aufgeladen. Nach dem Aufladen wird der Ladestand
auf 90 % gehalten. *

[#> Standardmodus: Jedes Akkupaar wird nacheinander auf

100 % aufgeladen.

1. SchlieBen Sie die Akkustation mit dem AC-Netzkabel an eine * Die Akkuladestation muss eingeschaltet sein, um den Akkustand in

Steckdose an. Speichermodus und Flugbereitschaftsmodus aufrechtzuerhalten.
2. Driicken Sie die Netztaste einmal, um die Akkustation einzu-

schalten.

L . . ¢ Die Akkuladestation erwarmt einen TB30 Akku vor dem

3. Setzen Sie die TB30 Akkus und den WB37 Akku (nicht im AN Aufladen automatisch auf 18 °C, wenn die Temperatur des

Lieferumfang enthalten) in die Akkuschéchte, um den Ladevor- Akkus beim Einsetzen niedriger als 10 °C ist.

gang zu starten. Vergewissern Sie sich bei den TB30-Akkus,

AT . Q * Weitere Informationen zum Laden und den LEDs finden Sie
dass der Lademodus richtig eingestellt ist. N

im Handbuch der BS30 Akkustation.



3. Fernsteuerung vorbereiten
Einsetzen der WB37 Intelligent Battery

Ein WB37 Akku (nicht im Lieferumfang enthalten) I&sst sich
an der Fernsteuerung befestigen. Befolgen Sie dazu die
nachstehenden Schritte.

1. Dricken Sie die Entriegelungstaste der hinteren
Abdeckung bis zum Anschlag, um die hintere
Abdeckung zu 6ffnen.

2. Setzen Sie den WB37-Akku in das Fach ein und
driicken Sie darauf. Ein Klickgerdusch zeigt an, dass
der Akku fest eingelegt wurde.

3. SchlieBen Sie die hintere Abdeckung.

Q ¢ Ladezeit fur einen WB37 Akku mit einem Ladestand von 0 %:

Wenn der Akku an der Fernsteuerung befestigt ist und die

interne Akkuleistung weniger als 0 % betrégt: ca. 2 Stunden

(der interne Akku wird gleichzeitig vollstéandig aufgeladen)

. Wenn der Akku an der Fernsteuerung befestigt ist und die
interne Akkuleistung 100 % betragt: ca. 1 Stunde und 10
Minuten
Wenn der Akku in die BS30 Battery Station eingesetzt
wird: ca. 1 Stunde und 20 Minuten

o

o

I}

Die Antennen ausrichten

N

Falten Sie die Antennen auseinander und richten Sie diese
aus. Die Position der Antennen wirkt sich auf die Stérke
des Fernsteuerungssignals aus.

&
£ b

« Um den WB37-Akku zu entfernen, drlicken Sie auf die Akkuentriegelung
und halten Sie diese gedriickt. Driicken Sie den Akku dann nach unten.

Stellen Sie die Richtung der externen Antennen der Fernsteuerung
ein und sorgen Sie daflr, dass die flache Seite der Antennen in
Richtung Fluggerat zeigt, damit sich die Fernsteuerung und das
Fluggeréat in der optimalen Ubertragungszone befinden.

Q— « Wenn das Ubertragungssignal wahrend des Fluges schwach ist,

wird in DJI Pilot 2 eine Eingabeaufforderung angezeigt. Stellen
Sie die Antennen so ein, dass sich das Fluggeréat innerhalb der
optimalen Ubertragungsreichweite befindet.
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4. Fluggerat vorbereiten

Das Fluggerat auseinanderfalten

1. Falten Sie die Rahmenausleger an beiden Seiten auf die
gleiche Weise auseinander. Vergewissern Sie sich, dass die
Verriegelungskndpfe der Rahmenausleger herausgesprun-
gen sind, sodass die Rahmenausleger fest verriegelt sind.

2. Falten Sie die Propeller auseinander und drehen Sie
die Neigeachse des Gimbals auf 0°, um den Gimbal zu
entriegeln.

—Q « Halten Sie den Verriegelungsknopf des Rahmenauslegers

gedriickt, um den Rahmenausleger einzuklappen.

« Folgen Sie den Anweisungen zum Falten und Aufbewahren
der Propeller.

« Schalten Sie den Gimbal aus und drehen Sie die Neigeachse
auf +90°, um den Gimbal nach dem Einsatz zu verriegeln und
ihn so zu schitzen.

Die TB30-Akkus einsetzen/Akkustand Uberprifen

1. Setzen Sie zwei TB30-Akkus ein. Achten Sie darauf,
dass sich die Akkuentriegelungen in der gleichen Position
befinden wie in der Abbildung gezeigt.

2. Driicken Sie auf die Akkustandstaste, um den Akkustand zu
prufen.

= Hoch

& « Stellen Sie die Akkuentriegelungen in die
gezeigte Position, um die TB30-Akkus zu S N
entfernen. v

=

(= Niedrig
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5. Startvorbereitungen

Einschalten der Drohne

Kurz driicken und dann nochmals drlicken und gedrickt

halten, um ein- oder auszuschalten. Die Anzeige fur die

Netztaste leuchtet nach dem Einschalten durchgehend auf.
Tippe auf dem Touchscreen der Fernsteuerung auf DJI Pilot 2,

um das Fluggerét zum ersten Mal zu aktivieren. Ein DJI Konto
und eine Internetverbindung sind erforderlich.

Internet

Koppeln

Wenn die Fernsteuerung zusammen mit einem Fluggerat
als Combo gekauft wird, ist sie bereits mit dem Fluggeréat
gekoppelt. Wenn nicht, befolgen Sie die folgenden

Schritte, um die Fernsteuerung und das Fluggerat nach
erfolgreicher Aktivierung zu koppeln.

1. Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerét ein.

2. Fuhren Sie DJI Pilot 2 aus und tippen Sie zum Koppeln
auf ,Fernsteuerung koppeln“. Die Status-LED der
Fernsteuerung blinkt blau und die Fernsteuerung sendet
wahrend des Kopplungsvorgangs einen Piepton aus.

Checkliste fur die Flugvorbereitung

A. Stellen Sie sicher, dass die Akkus der Fernsteuerung und
des Fluggeréts vollstandig aufgeladen sind, die TB30-
Akkus fest eingesetzt und die Akkuentriegelungen ge-
schlossen sind.

B. Vergewissern Sie sich, dass die Propeller sicher befestigt
und nicht beschédigt oder verformt sind, damit sich kei-
ne Fremdkorper in oder auf den Motoren oder Propellern
befinden, die Propellerblatter und Arme ausgeklappt
sind, und die Verriegelungskndpfe der Rahmenausleger
in der verriegelten Position herausgesprungen sind.

C. Achten Sie darauf, dass die Sensoren der Sichtsysteme,
Kameras, FPV, das Glas der Infrarotsensoren und die
Zusatzbeleuchtung sauber und in keinster Weise ver-
deckt sind.

D. Sorgen Sie daflrr, dass der Gimbal entriegelt und die Ka-
mera zur Vorderseite des Fluggeréts gerichtet ist.

E. Stellen Sie sicher, dass die Abdeckungen des microSD-
Kartensteckplatzes, der PSDK-Anschluss und das Don-
gle-Fach fest verschlossen sind.

F. Achten Sie darauf, dass die Antennen der Fernsteuerung
richtig ausgerichtet sind.

3. Halten Sie die Netztaste des Fluggerats mindestens
funf Sekunden lang gedrickt. Die Akkuanzeige des
Fluggeréats blinkt und piept zweimal, um anzuzeigen, dass
die Kopplung begonnen hat. Bei erfolgreicher Kopplung
blinken die hinteren LEDs des Fluggerats grin, wahrend die
Fernsteuerung zweimal einen Piepton aussendet und ihre
Status-LEDs durchgehend leuchten.

G. Schalten Sie das Fluggerat und die Fernsteuerung ein. Schal-
ten Sie dann den Flugmodusschalter auf den N-Modus. Du
musst sicherstellen, dass die Status-LED und die ,Aircraft
Authority“-Taste an der Fernsteuerung durchgehend grin
leuchten. Hiermit wird angezeigt, dass das Fluggerét und die
Fernsteuerung verbunden sind und die Fernsteuerung das
Fluggerét steuern kann.

H. Stellen Sie das Fluggerét auf eine freie, ebene Flache. Achten
Sie darauf, dass keine Hindernisse, Gebaude oder Bdume in
der Nahe sind, und sich die Drohne in 5 m Entfernung vom
Piloten befindet. Der Pilot sollte auf die Rickseite des Flug-
gerats schauen.

I. Um die Flugsicherheit zu gewahrleisten, rufen Sie die Flug-
ansicht von DJI Pilot 2 auf und Uberprifen Sie die Parameter,
die Sie in der Checkliste finden, die vor dem Flug angezeigt
wird, z. B. den Steuerknlppelmodus, die Riickkehrhéhe, den
Abstand zu Hindernissen und die Einstellungen zur Ausfall-
sicherung. Es wird empfohlen, die Ausfallsicherung auf Rick-
kehrfunktion einzustellen.

J. Wenn mehrere Drohnen gleichzeitig fliegen, teilen Sie den
Luftraum ein, um eine Kollision zu verhindern.
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6. Flug

Steuerknlppelmodus

e &

ﬁ Aufwarts G Vorwarts
E 2 E |
Abwirt:

‘ o ‘ Ruckwarts
Pa[=] Aﬁ o N
[CR 2 @ ) G

Links Rechts Links Rechts
drehen drehen

Der Standardmodus flr Steuerkntppel ist Modus 2.
Mit dem linken SteuerknUppel steuern Sie die Hohe
und Flugrichtung des Fluggeréts, und mit dem rechten
SteuerknUppel steuern Sie die Vorwarts-, Rickwarts-,
Links- oder Rechtsbewegungen.

Manuelles Starten/Landen
1 @ ©;

RO-0Q| ¢ @

(1 Ein-/Ausschalten der Motoren: Fiihren Sie zwei Sekunden
lang einen SteuerknUppel-Kombinationsbefehl aus.

(2) Abheben: Den linken Steuerkniippel (Modus 2) langsam
nach oben driicken.

(3) Landen: Den linken Steuerkniippel (Modus 2) langsam nach
unten drlicken, bis das Fluggerat landet. Halten Sie ihn drei
Sekunden lang nach unten gedrtickt, um die Motoren aus-

zuschalten.

:‘Q—_ * Fur weitere Informationen zu den Funktionen und Anwendungen,

bitte das Handbuch der Matrice 30 Serie lesen.

Technische Daten

Fluggerat
Allgemein Max. Flughéhe tber NHN (ohne 5.000 m (mit 1671-Propellern)
Abmessungen weitere Nutzlast) 7.000 m (mit 1676-Propellern)

(ausgefaltet, ohne Propeller)
Abmessungen (gefaltet)
Diagonale Lange

Gewicht (inkl. zwei Akkus)
Max. Startgewicht

Betriebsfrequenz "

Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebegenauigkeit
(bei Windstille oder Brise)

RTK-Positionsgenauigkeit
(feste RTK aktiviert)

Max. Winkelgeschwindigkeit
Max. Nickwinkel

Max. Steig-/
Sinkgeschwindigkeit

Max. Nick-Sinkgeschwindigkeit

Héchstgeschwindigkeit

470 x 585 x 215 mm (LxBxH)

365 x 215 x 195 mm (LxBxH)

668 mm

3770+ 10g

3.998¢

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <383 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm
B

Vertikal: £0,1 m (Sichtsensoren aktiviert);
+0,5 m (N-Modus mit GNSS); +0,1 m (RTK)
Horizontal: +0,3 m (Sichtsensoren aktiviert);
+1,5 m (N-Modus mit GNSS); 0,1 m
(D-RTK)

1 c¢cm + 1 ppm (horizontal)

1,56 cm + 1 ppm (vertikal)

Nickwinkel: 1560°/s; Gierwinkel: 100°/s

35° (im N-Modus und Sichtsensoren (vorn)
aktiviert: 25°)

6 m/s; 5 m/s

7m/s
23 m/s
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Windwiderstandsfahigkeit

Max. Schwebezeit ¥
Max. Flugzeit ¥
Motormodell

Propellertyp

Schutzart
GNSS

Betriebstemperatur
Gimbal
Winkelschwingungsbereich
Steuerbarer Bereich
Mechanischer Bereich
Zoomkamera

Sensor

Objektiv

Weitwinkelkamera
Sensor

16 m/s
12 m/s beim Starten und Landen

36 Minuten
41 Minuten
3511

1671; 1676 Propeller fir groBe Hohen (nicht
enthalten)

IP55

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS
(GLONASS wird nur dann untersttitzt, wenn
das RTK-Modul aktiviert ist)

-20 °C bis 50 °C

+0,01°
Schwenken: +90°, Neigen: -120° bis 45°

Schwenken: +105°, Neigen: -135° bis 60°,
Rollen: +45°

1/2-Zoll-CMQOS, effektive Pixel: 48 MP

Brennweite: 21-75 mm (entspricht: 113-
405 mm)

Blende: /2.8-f/4.2

Fokus: 5 m bis e

1/2-Z0oll-CMOS, effektive Pixel: 12 MP




Objektiv

Wérmebildkamera
Wérmebildsensor

Objektiv

Infrarot-
Temperaturmessgenauigkeit

FPV-Kamera
Auflésung
Diagonales Sichtfeld
Bildrate
Lasermodul
Wellenlange

Max. Laserleistung
Einzelpulsbreite

MeBgenauigkeit

Messbereich

Sichtsensoren
Hinderniserkennungsbereich

Sichtfeld
Betriebsumgebung

Infrarotsensoren
Hinderniserkennungsbereich
Sichtfeld

Betriebsumgebung

TB30 Intelligent Flight Battery
Kapazitat

Spannung

Akkutyp

Energie

Eigengewicht
Betriebstemperatur
Lagertemperatur

Ladetemperatur

Chemische Zusammensetzung

Diagonales Sichtfeld: 84°

Brennweite: 4,5 mm (entspricht: 24 mm)
Blende: /2.8

Fokus: 1 m bis e

Ungekiihltes VOx-Mikrobolometer

Diagonales Sichtfeld: 61°

Brennweite: 9,1 mm (entspricht: 40 mm)
Blende: /1.0

Fokus: 5 m bis oo

+2 °C oder +2 % (je nachdem welcher Wert
groBer ist)

1920x1080
161°
30 fps

905 nm

3,5 mwW

6ns

+(0,2m+D x 0,15 %)

D ist der Abstand zu einer vertikalen Flache

3-1.200 m (0,5 x 12 m vertikale Oberflache
bei 20 % Remission)

Vorwérts: 0,6 - 38 m
Aufwarts/Abwérts/Rickwérts/Seitwarts: 0,5
-33m

65° (H), 50° (V)
Oberflachen mit deutlichen Konturen und
ausreichender Beleuchtung (>15 Lux)

0,1 bis10m

30°

GroBe, diffuse und reflektierende Hindernisse
(Remission >10 %)

5.880 mAh

26,1V

Li-lon 6S

131,6 Wh

Ca. 6859

-20 °C bis 50 °C

20 °C bis 30 °C

-20 °C bis 40 °C

(Wenn die Temperatur unter 10 °C liegt, wird
die Eigenerwdrmung automatisch aktiviert.

Das Aufladen bei niedriger Temperatur kann
die Lebensdauer der Akkus verkirzen.)

LiINIMnCoO2

Interner Akku

Externer Akku
(WBB37 Intelligent Battery)

Typ: Li-lon (6.500 mAh bei 7,2 V)

Ladetyp: Unterstuitzt Akkustationen oder
USB-C-Ladegerate mit einer maximalen
Nennleistung von 65 W (max. Spannung von
20V)

Ladezeit: 2 Stunden

Chemische Zusammensetzung: LINICoAIO2
Kapazitat: 4.920 mAh

Spannung: 7,6 V

Akkutyp: Li-lon

Energie: 37,39 Wh

Chemische Zusammensetzung: LiCoO2

Interner Akku: Ca. 3 Stunden und 18 Minuten

Akkulaufzeit® Interner + externer Akku: Ca. 6 Stunden
Schutzart ¥ P54

GNSS GPS + Galileo + BeiDou
Betriebstemperatur -20 °C bis 50 °C

O3 Enterprise

Betriebsfrequenz " 2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

Max. Ubertragungsreichweite
(ohne Hindernisse und
Storungen)

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Starke Storungen (Stadtlandschaft,
eingeschrankte Sicht, viele konkurrierende
Signale): 1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)
Mittlere Stérungen (Vorstadtlandschaft, freie
Sicht, einige konkurrierende Signale): 3-9 km
(FCC); 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Schwache Stérungen (offene Landschaft,
weitreichende freie Sicht, wenige
konkurrierende Signale): 9-15 km (FCC);

6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

Max. Ubertragungsreichweite
(mit Interferenz)

SElinosestnalERy) 5,8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE);
<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi

Protokoll Wi-Fi 6

) m 2,4000-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;

Betriebsfrequenz 5725-5.850 GHz
2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRG/MIC)

Strahiungsleistung EIRP) ggR%F/'ﬁlé)Zﬁ dBm (FCO); <23 dBm (CE/
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm
(@3]

Bluetooth

Protokoll Bluetooth 5.1

Betriebsfrequenz 2,4000-2,4835 GHz

Strahlungsleistung (EIRP) <10 dBm

Zusatzbeleuchtung
Effektive Reichweite 5m
Beleuchtungsart 60 Hz, dauerhaftes Leuchten
Fernsteuerung
Allgemein

7,02-Zoll LCD-Touchscreen mit einer
Bildschirm Auflésung von 1920x1200 Pixeln und einer

hohen Helligkeit von 1.200 cd/m*

[1

Die Frequenzen 5,8 und 5,1 GHz sind in einigen Landern verboten.
In einigen Léndern ist die 5,1-GHz-Frequenz nur zur Verwendung in
Innenrdumen zuléssig.

Die max. Flug- und Schwebezeiten wurden in einer Laborumgebung
getestet und dienen nur als Referenz.

Diese Schutzart ist nicht dauerhaft und kann nach langerer Verwendung
mit der Zeit abnehmen.

Infrarot-Temperaturmessgenauigkeit wurde in einer Laborumgebung
getestet und dient nur als Referenz.

Die maximale Akkulaufzeit wurde unter Laborbedingungen getestet und
dient nur als Referenz.

[2

3

[4]

5
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Aeronave Matrice Serie 30

La DJ™ MATRICE™ Serie 30 (M30/M30T) es una potente pla-
taforma dron industrial con un sistema de control de vuelo con
multirredundancia, sistema de deteccion y posicionamiento en 6
direcciones™, estabilizador preciso de 3 ejes, carga multicama-
ra de alto rendimiento y una nueva camara FPV con visién noc-
turna. La aplicacion DJI Pilot 2 puede usarse para hacer obser-
vaciones en tiempo real desde las cdmaras, ademas de tomar
fotos y videos. La aeronave ofrece un tiempo de vuelo de hasta
41 minutos® gracias a un avanzado sistema de gestion de
energia unido a una bateria doble que asegura la alimentacion
del dispositivo y mejora la seguridad del vuelo.

El disefio de su aeroestructura le otorga un grado de protec-
cién IP55, de acuerdo con el estadndar global IEC 60529, que
garantiza efectivamente el vuelo en todas las condiciones

Camara FPV

Sistema frontal de deteccién por infrarrojos
Sistema de vision frontal

Sistemas de vision izquierdo y derecho
Sistemas de deteccion por infrarrojos M30
izquierdo y derecho

6. Ranura para tarjeta microSD

7. Sistema de vision superior

8. Sistema de deteccion por infrarrojos superior  16. Hélices

S

climaticas. Su disefio mecanico, junto con las hélices y los bra-
z0s plegables, hace que sea facil de transportar y aimacenar.
Los brazos pueden bloquearse directamente tras su plegado,
lo que puede reducir el tiempo necesario para la preparar el
vuelo. La aeronave también cuenta con un puerto PSDK para
que los usuarios puedan aumentar sus aplicaciones.

El sistema DJI AirSense integrado detecta aeronaves cercanas
en el espacio aéreo circundante y proporciona alertas en la
aplicacién DJI Pilot 2 para garantizar la seguridad. La seguridad
en el despegue vy el aterrizaje se mejora con las balizas de segu-
ridad que ayudan a identificar la aeronave durante el vuelo, y las
luces auxiliares permiten al sistema de posicionamiento de vision
conseguir un rendimiento aiin mejor por la noche o cuando hay
poca luz. El RTK integrado proporciona datos de navegacion
mas exactos para el posicionamiento para cumplir los requeri-
mientos de funcionamiento preciso y garantizar la seguridad.

SEaza
:

[ @
=

Vista inferior

9. Botodn de encendido/indicador 17. Indicadores traseros de la 22, Sistema de vision trasero

10. Puerto PSDK aeronave 23. Sistema de deteccion por infrarrojos
11. Baliza superior 18. Antenas GNSS trasero

12. Puerto Assistant 19. Antenas de transmisién de video ~ 24. Salida de aire

13. Boton de plegado de los brazos del bastidor  20. Indicadores delanteros de la 25. Baterfa de vuelo inteligente TB30
14. Brazos del bastidor aeronave 26. Ledes de nivel de bateria

15. Motores 21. Cémara y estabilizador™ 27. Boton de nivel de bateria



28. Pulsador de liberacion de bateria
29. Sistema de vision inferior
30. Sistema de deteccion por

infrarrojos inferior [1
31. Luz auxiliar inferior
32. Baliza inferior 2
33. Compartimento del adaptador [

por la garantia.

referencia.

adquirido.

« NO desmonte el producto sin la ayuda de un distribuidor autorizado de DJI (a excepcién de los
componentes que los usuarios pueden desmontar en esta guia); de lo contrario, no estara cubierto

Los sistemas de vision y de deteccién por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno.
Para mas informacion, consulte la renuncia de responsabilidad y las directrices de seguridad.
El tiempo méaximo de vuelo se probd en un entorno de laboratorio y se proporciona Unicamente como

Los modelos M30 y M30T estan equipados con distintas cdmaras. Remitase al producto que ha

DJI RC Plus

El control remoto DJI RC Plus cuenta con O3 Enterprise,
la ultima version de la tecnologia de transmisién de imagen
OCUSYNC™, exclusiva de DJI, y puede transmitir una vista HD
en directo desde la camara de una aeronave para mostrarla en
la pantalla tactil. El control remoto incluye una amplia gama de
botones funcionales, asi como botones personalizables, que
pueden controlar facilmente la aeronave y operar la camara.

El control remoto tiene un indice de proteccion IP54 (IEC 60529).

La pantalla integrada de alto brillo de 7.02 pulgadas y 1200 cd/m*
ofrece una resolucién de 1920x1200 pixeles. El sistema
operativo Android dispone de diversas funciones, como GNSS,
Wi-Fi y Bluetooth. El control remoto admite carga répida a 65
W y ofrece un tiempo de funcionamiento méximo de 3 horas y
18 minutos' con la bateria interna y hasta 6 horas cuando se
usa con una baterfa inteligente WB37 externa.”

1. Antenas externas del CR 18. Boton de grabacion 36. Compartimento de la baterfa
2. Pantalla tactil 19. Interruptor de modo de vuelo 37. Botén de liberacion de la cubierta
3. Botoén de autoridad de aeronave® 20. Antenas internas del CR trasera
4. Palancas de control 21. Ranura para tarjeta microSD 38. Alarma
5. Antenas Wi-Fi internas 22. Puerto USB-A 39. Entrada de aire
6. Botdn de retroceso/funcion 283. Puerto HDMI 40. Compartimento del adaptador
7. Botones L1/L2/L3/R1/R2/R3 24. Puerto USB-C 41. Orificios de rosca M4
8. Botdn de regreso al punto de origen 25. Botén del obturador/enfoque

(RPO) 26. Dial derecho
9. Micréfonos 27. Rueda de desplazamiento [1] El tiempo de funcionamiento maximo fue
10. Led de estado 28. Asa probado en gn_ entorno de laboratorio y se
11. Lodos do nvel do batera 20, Atavoz o ESTsEra e o e
12. Antenas GNSS internas 30. Salida de aire Consulte las directrices de seguridad de la
13. Botodn de encendido 31. Orificios de montaje reservados baterfa inteligente WB37 para obtener mas
14. Botén 5D 32. Botén C1 (personalizable) informacion. ) )
16. Boton de detener vuelo 33. Boton G2 (personalizable) @l Q'f,fgf'd:”su?ﬁ[%”fg edgea‘;s;fgi eMsaér'Sﬁl'izi
16. Boton C3 (personalizable) 34. Cubierta trasera para tomar el control de la aeronave e indicar
17. Dial izquierdo 35. Boton de liberacién de la bateria el estado de control de la aeronave.
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Uso de M30/M30T

1. Activar y cargar el control remoto
Activacion y carga de la bateria interna
1. Conecte la estacion de baterias inteligentes BS30 a una
toma de corriente con el cable del adaptador de CA.
2. Conecte la estacion de baterias y los puertos USB-C del
control remoto con un cable USB-C a USB-C.
3. Los ledes de nivel de bateria comienzan a parpadear
para indicar que la bateria interna esta activada.
4. Se tarda aproximadamente 2 horas en cargar por com-
pleto la bateria del control remoto.
¢ Se recomienda usar la estacion de baterias BS30 DJI para
realizar la carga. Si no, use un cargador USB-C certificado
con una potencia nominal méaxima de 65 W y un voltaje
@ « El control remoto no puede encenderse antes de activar la méximo de 20 V, como el cargador portatil DJI de 65 W.
baterfa interna. * Descargue por completo y cargue el control remoto una vez
« Asegurese de utilizar el cable USB-C a USB-C provisto para cada tres meses. La bateria se descarga si se almacena
realizar una carga éptima. durante un periodo prolongado.
Encendido y activacién del control remoto
Comprobar el nivel de la baterfa: pulse una vez. Y
Encendido/apagado: pulse, suelte y mantenga pulsado dos D D :D: @]
segundos. s
Se debe activar el control remoto antes de usarlo por primera Baja e——> Alta
vez. Siga las instrucciones para la activacion.
:O:_ ¢ Consulte el manual de usuario de la serie Matrice 30 para obtener
: méas informacion sobre baterias internas y externas.
2. Cargar las baterias TB30 y la bateria WB37
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1. Conecte la estacion de baterfas a una toma de corriente con el
cable del adaptador de CA.

2. Presione una vez el botén de encendido para encender la esta-
cion de baterfas.

3. Inserte las baterias TB30 y la bateria WB37 (excluida) en los
puertos de la bateria para comenzar a cargar. En caso de usar
las baterfas TB30, aseglrese de activar el modo correcto de
carga.

Modo de almacenamiento: Cada par de baterias se carga
al 50 % en secuencia y se mantiene al 50 % después de la
carga.*

> Modo Listo para volar: Cada par de baterias se carga al 90 %
en secuencia y se mantiene al 90 % después de la carga.*

[#> Modo Estandar: Cada par de baterias se carga al 100 % en
secuencia.

* La estacion de baterias debe estar encendida para mantener
el nivel de baterfa en el modo de almacenamiento y en el modo
Listo para volar.

* La estacion de baterias calentara automaticamente una bateria
TB30 a 18 °C (64.4 °F) antes de cargarla si la temperatura de
la bateria es inferior a 10 °C (50 °F) cuando se inserta.

:‘Q—_ ¢ Consulte la guia de usuario de la estaciéon de baterias

inteligentes BS30 para obtener mas informacioén sobre la
carga y los ledes.



3. Preparacion del control remoto
Montaje de la bateria inteligente WB37
Se puede instalar una bateria WB37 (excluida) en el
control remoto mediante los siguientes pasos.

1. Presione el botén de liberacién de la cubierta trasera
hasta el final para abrir la cubierta trasera.

2. Introduzca la bateria WB37 en el compartimento y
empujela hacia la parte superior. Se oird un clic si la
bateria queda fijada firmemente en su lugar.

3. Cierre la tapa trasera. ?*

_Q « Tiempo de carga de una bateria WB37 con 0 % de nivel de
carga:

a. Cuando esté instalada en el control remoto y el nivel de
carga de la bateria interna es del O %: aproximadamente
dos horas (la bateria interna se cargard por completo « Para extraer la bateria WB37, mantenga presionado el botén de liberacion
simultaneamente) de la baterfa y empuije la bateria hacia abajo.

b. Cuando esta instalada en el control remoto y el nivel de

carga de la baterfa interna es del 100 %: aproximadamente
1 hora y 10 minutos

Cuando se inserta en la estacion de baterias BS30:
aproximadamente 1 hora y 20 minutos

©

Ajuste de las antenas

e

Ajuste la direccion de las antenas externas del control remoto
y asegurese de que su lado plano esté orientado hacia la
aeronave, de modo que el control remoto y la aeronave estén
dentro de la zona de transmision éptima.

Levante las antenas y ajustelas. La posicién de las antenas :Q—_ « La aplicacion DJI Pilot 2 mostrar un aviso si la sefial de transmisién

afecta a la intensidad de la sefal del control remoto se debilita durante el vuelo. Ajuste las antenas para asegurarse de
que la aeronave esté dentro del alcance de transmisién 6ptimo.
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Preparacion de la aeronave

Despliegue de la aeronave

1. Despliegue los brazos del bastidor en ambos lados y
de la misma manera. Asegurese de que los botones de
plegado de los brazos del bastidor sobresalen; de esta
forma se indica su correcta y firme fijacion.

2. Despliegue las hélices y gire el eje de cabeceo del
estabilizador a 0° para desbloquearlo.

« Mantenga pulsado a fondo el botén de plegado de los brazos
del bastidor para plegar el brazo del bastidor.

« Siga lo que indica el diagrama para plegar y guardar las
hélices.

« Apague y gire el eje de cabeceo del estabilizador +90° para
bloguear y proteger el estabilizador después de cada uso.

1. Inserte las dos baterias TB30. Compruebe que los
pulsadores de liberacion de las baterfas estan en la posicion
indicada en el diagrama.

2. Presione el botén de nivel de bateria una vez para
comprobar el nivel de carga.

& * Ajuste los pulsadores de liberacién de las
baterias a la posicién indicada para extraer
las baterfas TB30.

= Ata

Ny

SN

(= Baja



5. Preparacion para el despegue

Encendido de la aeronave

Encendido/apagado: pulse, suelte y mantenga pulsado.
El indicador del botén de encendido se ilumina cuando se
enciende la aeronave.

Pulse “DJI Pilot 2” en la pantalla tactil del control remoto para activar
la aeronave por primera vez. Se requiere una cuenta DJI y conexién
a Internet.

Vinculacion

El control remoto ya viene vinculado a la aeronave si
compra ambos como parte de un pack. De lo contrario,
siga los pasos indicados a continuacioén para vincular el

control remoto a la aeronave después de que la activacion se
haya completado.

. Encienda el control remoto y la aeronave.

. Inicie la aplicacion DJI Pilot 2 y pulse Vinculacién del
control remoto para enlazarlos. El led de estado del
control remoto parpadeara en azul y el control remoto
emitird un pitido durante el proceso.

Lista de comprobacién previa al vuelo

A. Aseglrese de que las baterias del control remoto y de
la aeronave estén totalmente cargadas, que las baterfas
TB30 estén firmemente instaladas y que los pulsadores
de liberacién de la bateria estén bloqueados.

. Asegurese de que las hélices estén montadas correcta-
mente y no presenten dafios ni deformaciones, que no
haya ningiin objeto extrafio en los motores o dentro de
ellos ni de las hélices, que las palas de las hélices y los
brazos estén desplegados y que los botones de plegado
de los brazos del bastidor estén hacia fuera en la posici-
4n de bloqueo.

Asegurese de que los objetivos de los sistemas de visi-

6n, camaras, FPV, el cristal de los sensores de infrarrojos

y las luces auxiliares estén limpios y sin ningun tipo de

obstaculos.

. Asegurese de que el estabilizador esté desbloqueado y
que la camara esté orientada hacia la parte delantera de
la aeronave.

. Asegurese de que las tapas de la ranura de tarjetas
microSD, el puerto PDSK y el compartimento del adap-
tador estén firmemente cerrados.

. Asegurese de que las antenas del control remoto se

3. Mantenga pulsado el botén de encendido de la aeronave du-
rante al menos cinco segundos. El indicador de encendido de
la aeronave parpadeard y pitard dos veces para indicar que el
proceso de vinculacion se ha iniciado. Una vez terminada la
vinculacion, los ledes posteriores de la aeronave parpadearan
en verde, el control remoto emitird dos pitidos y sus ledes de
estado se iluminaran de forma permanente.

hayan colocado en la posicién adecuada.

. Encienda la aeronave y el control remoto, cambie el selector
de modo de vuelo a modo N. Asegurese de que el Led de
estado y el boton de autoridad de la aeronave en el control
remoto estén en verde fijo. Se indica asi que la aeronave y el
control remoto estan vinculados y que el control remoto tiene
el mando de la aeronave.

. Cologue la aeronave sobre un terreno abierto y plano. Ase-
gurese de que no haya obstaculos, edificios o arboles en
los alrededores y de que la aeronave se encuentre a 5 m del
piloto. El piloto debe estar orientado hacia la parte trasera de
la aeronave.

|. Para garantizar la seguridad del vuelo, entre en la vista de
vuelo de la aplicacién DJI Pilot 2 y compruebe los parame-
tros de la lista de verificacion previa al vuelo como el modo
de las palancas de control, la altura RPO, la distancia a los
obstaculos y la configuracion de proteccion de seguridad. Se
recomienda establecer RPO como accion de seguridad.

. Para evitar colisiones en pleno vuelo, divida el espacio aéreo
de vuelo cuando haya varias aeronaves operando simulta-
neamente.
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6. Vuelo

Modo de las palancas de control

—_k

ﬁ Arriba ﬁ Adelante
it ®
f = 2 ﬂﬁ
8 §
Atras
A ¢ Aﬁ) D= AA,
» »
<;:‘ G\rarad\a ?\varg\a <::I Ilzquierda Derecha

£ox

El modo predeterminado de las palancas de control es el
modo 2. La palanca de control izquierda controla la altitud y la
orientacion de la aeronave, mientras que la palanca de control
derecha controla los movimientos adelante, atras y laterales.

Despegue/aterrizaje manual

1

QOO Q

4

N 4

@

é

®

@

™ <

(1) Arrancar/detener motores: ejecute el comando de palancas
combinado y manténgalo durante dos segundos.

@ Despegue: empuje lentamente la palanca de control izquier-
da (modo 2) hacia arriba para despegar.

@Aterrizaje: empuije lentamente la palanca de control izquierda
(modo 2) hacia abajo hasta que la aeronave aterrice. Mantén-
gala asf durante tres segundos para detener los motores.

¢ Consulte el manual de usuario de la serie Matrice 30 para obtener
mas informacién sobre funciones y aplicaciones.

Especificaciones
Aeronave
S.enera.l P l\setamcp‘)gnranria:.[z]de vuelo 36 min

imensiones (desplegado,
excepto las hélices) 470 x 585 x 215 mm (argo x ancho x alto) Tiempo max. de vuelo® 41 min
Dimensiones (plegada) 365 x 215 x 195 mm (largo x ancho x alto) Modelo de motor 3511
Distancia diagonal entre ejes 668 mm o 1671

Modelo de hélice o P

Peso (con dos bateriasincl) 3770+ 10g ) 5 1676 Gran aftitud (no incluidas)
Peso méx. de despegue 39089 Indice de proteccion IP55

Frecuencia de
funcionamiento!”!

Potencia del
transmisor (PIRE)

Precisién en vuelo estacionario
(sin viento o con brisa)

Precisién de posicionamiento
RTK (RTK fijo activo)

Velocidad angular méx.
Angulo max. de inclinacion
Velocidad méx. de ascenso/
descenso

Velocidad max. de descenso
(inclinacion)

Velocidad horizontal méxima
Altitud méx. de vuelo sobre el
nivel del valor (sin otra carga)

Resistencia méax. al viento

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)
5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm (CE)

Vertical: +0.1 m (sistema de vision activo);
+0.5 m (modo N con GPS); +0.1 m (RTK)

Horizontal: +0.3 m (sistema de visién activo);
+1.5 m (modo N con GPS); +0.1 m (RTK)

1.cm + 1 ppm (horizontal)
1.5cm + 1 ppm (vertical)

Cabeceo: 150°/s; guifiada: 100°/s
35° (modo Ny sistema de vision frontal activo:
25°)

6 m/s; 5 m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (con hélices 1671)

7000 m (con hélices 1676)

15 m/s

12 m/s durante el despegue y aterrizaje
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GNSS

Temperatura de
funcionamiento

Estabilizador
Intervalo de vibracién angular
Intervalo controlable

Rango mecénico

Cémara con zoom
Sensor

Objetivo

Céamara de gran angular
Sensor

Objetivo

GPS + Galileo + BeiDou + GLONASS
(GLONASS solo es compatible cuando el
maodulo RTK esta habilitado)

De -20a50 °C (de -4 a 122 °F)

+0.01°
Giro: £#90°, inclinacion: -120° a +45°

Giro: £105°, inclinacion: -135° a +60°,
rotacion: +45°

CMOS de 1/2", pixeles efectivos: 48M
Distancia focal: 21-75 mm (equivalente: 113-
405 mm)

Apertura: f/2.8-f/4.2

Enfoque: de 5 m hasta e

CMOS de 1/2", pixeles efectivos: 12M
DFOV: 84°

Distancia focal: 4.5 mm (equivalente a 24 mm)
Apertura: /2.8

Enfoque: de 1 m hasta e




Cémara térmica
Termografo

Objetivo

Precision de medicion de
temperatura infrarroja

Camara FPV
Resolucion

DFOV

Tasa de fotogramas
Médulo laser

Longitud de onda
Potencia méx. del laser

Ancho de impulso individual

Precision de medicion

Rango de medicién

Sistemas de vision

Alcance de deteccion de
obstaculos

Campo de visién (FOV)

Entorno de funcionamiento

Microbolémetro VOx no refrigerado

DFOV: 61°

Distancia focal: 9.1 mm (equivalente a 40 mm)
Apertura: f/1.0

Enfoque: de 5 m hasta e

+2 °C 0 =2 % (el valor mas alto)

1920 x 1080
161°
30 fps

905 nm
3.5mw
6ns

+(0.2m + D x 0.15 %)
D es la distancia a una superficie vertical

3-1200 m (superficie vertical de 0.5 x 12 m
con 20 % de reflectividad)

Frontal: 0.6-38 m
Superior/Inferior/Trasero/Lateral: 0.5-33 m
65° (H), 50° (V)

Superficies con patrones definidos y una
iluminacion adecuada (>15 lux)

Sistemas de deteccion por infrarrojos

Alcance de deteccion de
obstaculos

Campo de vision (FOV)

Entorno de funcionamiento

0.1-10m

30°
Obstaculos grandes, difusos y reflectantes
(reflectividad >10 %)

Bateria de vuelo inteligente TB30

Capacidad
Voltaje

Tipo de bateria
Energia

Peso neto

Temperatura de
funcionamiento

Temperatura de
almacenamiento

Temperatura de carga

Sistema quimico
Luces auxiliares
Distancia efectiva de
iluminacion

Tipo de iluminacion

5880 mAh
261V
Li-ion 6S
131.6 Wh
Aprox. 685 g

De -20a 50 °C (de —4 a 122 °F)

De 20 a 30 °C (de 68 a 86 °F)

De —20 a 40 °C (de —4 a 104 °F) (cuando

la temperatura sea inferior a 10 °C (50 °F),

la funcion de autocalentamiento se activara
automaticamente. Cargar a baja temperatura
puede acortar la vida de la bateria)

LiNiMnCoO2

5m

60 Hz, iluminacion permanente

Baterfa interna

Baterfa externa
(Bateria inteligente WB37)

Tiempo de funcionamiento!®

indice de protecciont®
GNSS

Temperatura de
funcionamiento

O3 Enterprise

Frecuencia de
funcionamiento™

Alcance de transmision
(sin obstaculos, sin
interferencias)

Alcance de transmision
(con interferencias)

Potencia del transmisor (PIRE)

Wi-Fi
Protocolo

Frecuencia de

funcionamiento!”

Potencia del transmisor (PIRE)

Bluetooth
Protocolo
Frecuencia de funcionamiento
Potencia del transmisor (PIRE)

Tipo: Li-ion (6500 mAh a 7.2 V)

Tipo de carga: Compatible con estacion de
baterias o cargador USB-C con potencia
nominal max. de 65 W (voltaje méx. de 20 V)
Tiempo de carga: 2 horas

Sistema quimico: LINICoAIO2

Capacidad: 4920 mAh

Voltaje: 7.6 V

Tipo de bateria: Li-ion

Energia: 37.39 Wh

Sistema quimico: LiCoO2

Baterfa interna: aprox. 3 h 18 min

Baterfa interna + externa: aprox. 6 horas
IP54

GPS + Galileo + BeiDou

De -20a50 °C (de —4 a 122 °F)

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Interferencias fuertes (entorno urbano,

linea de vision limitada, muchas sefiales
potencialmente interferentes): 1.5-3 km (FCC/
CE/SRRC/MIC)

Interferencias medias (entorno suburbano,
linea de vision abierta, algunas sefales
potencialimente interferentes): 3-9 km (FCC);
3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferencias débiles (campo abierto con
linea de visién abundante, pocas sefales
potencialmente interferentes): 9-15 km (FCC);
6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2.4000-2.4835 GHz; 5.150-5.250 GHz;
5.725-5.850 GHz

2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm
(CE)

Bluetooth 5.1
2.4000-2.4835 GHz
<10 dBm

Control remoto

General

Pantalla

Pantalla tactil LCD de 7.02 pulgadas, con una
resolucion de 19201200 pixeles y un alto
brillo de 1200 cd/m’

[1] Las frecuencias de 5.8 y 5.1 GHz estén prohibidas en algunos paises. En algunos
paises, la frecuencia de 5.1 GHz esta permitida Unicamente para uso en interiores.

[2] Eltiempo méximo de vuelo y el tiempo de vuelo estacionario se probaron en un
entorno de laboratorio y se proporcionan tnicamente como referencia.

[3] Este indice de proteccion no es permanente y puede reducirse con el tiempo
después de un uso prolongado.

[4] La precision de la medicion de temperatura infrarroja se probd en un entorno
de laboratorio y es solo de referencia.

5

El tiempo de funcionamiento méximo fue probado en un entorno de laboratorio

y se proporciona Uinicamente como referencia.
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Appareil de la série Matrice 30

La série DJI™ MATRICE™ 30 (M30/M30T) est une puissante
plateforme de drone industriel dotée d’un systeme de controleur
de vol a redondance multiple, d’un systeme de détection et de
positionnement & 6 directions ", d’une nacelle précise a trois
axes, d’une charge multi-caméra haute performance, et d’'une
nouvelle caméra FPV avec vision nocturne. L'application DJI Pilot
2 peut étre utilisée pour observer la vue en temps réel des ca-
meéras et prendre des photos et des vidéos. L'appareil offre une
autonomie de vol de 41 minutes ? grace a son systéme avancé
de gestion de I'énergie et a ses deux batteries qui assurent Iali-
mentation électrique et renforcent la sécurité du vol.

La conception de sa plateforme aérienne lui confére un indice
IP55, conformément a la norme mondiale IEC 60529, ce qui ga-

)
Ly,

1. Caméra FPV

2. Systéme de détection infrarouge avant

3. Systéme optique avant

4. Systemes optiques gauche et droit

5. Systémes de détection infrarouge gauche

\‘u;gm

1995,

rantit effectivement le vol par tous les temps. Son design méca-
nique, ainsi que ses bras et hélices repliables montés, le rendent
facile a transporter et a stocker. Les bras peuvent étre verrouillés
directement apres le dépliage, ce qui réduit le temps nécessaire
ala préparation du vol. L'appareil est également équipé d’un port
PSDK pour que les utilisateurs puissent étendre ses applications.

Le systeme DJI AirSense intégré vous prévient de la présence
des appareils environnants dans I'espace aérien, fournissant des
alertes dans I'application DJI Pilot 2 pour assurer la sécurité. La
sécurité au décollage, en vol et a I'atterrissage est améliorée
gréce aux balises de sécurité qui aident & identifier I'appareil
pendant le vol, ainsi qu'aux feux auxiliaires, qui permettent au
systéme de positionnement visuel d’étre encore plus performant
la nuit, ou lorsque la luminosité est faible. Le RTK intégré fournit
des données de navigation plus précises pour le positionnement,
qui répondent aux exigences d’opérations et assurent la sécurité.

et droit M30 Vue du dessous
6. Emplacement pour carte microSD
7. Systeme optique vers le haut 22. Systéme optique arriére
8. Systéme de détection infrarouge supérieur  15. Moteurs 23. Systéme de détection infrarouge
9. Indicateur/bouton d’alimentation 16. Hélices 24. Ventilation
10. Port PSDK 17. Indicateurs arriere de I'appareil 25. Batterie de Vol Intelligente TB30
11. Balise supérieure 18. Antennes GNSS 26. Voyants LED de niveau de batterie
12. Port Assistant 19. Antennes de transmission vidéo 27. Bouton de niveau de batterie
13. Bouton de pliage du bras du chéassis 20. Indicateurs avant de I'appareil 28. Commutateur d'éjection de la
14. Bras 21. Nacelle et caméra®

batterie



29. Systéme optique inférieur
. Systeme de détection
infrarouge inférieur

Feu auxiliaire inférieur
Balise inférieure
Compartiment du Dongle

31.
32.
33.

& « NE démontez PAS le produit sans 'assistance d’un revendeur agréé DJI (sauf pour les composants
autorisés a étre démontés par les utilisateurs dans ce guide), sinon il ne sera pas couvert par la
garantie.

[1] Les systemes de détection infrarouge et optique sont influencés par les conditions environnantes.
Référez-vous a la Clause d’exclusion de responsabilité et aux consignes de sécurité pour en savoir plus.

[2] Lautonomie de vol a été testée en laboratoire et est fournie a titre de référence uniquement.

[3] M30 et M30T sont équipés de caméras différentes. Référez-vous au produit acheté.

DJI RC Plus

La radiocommande DJI RC Plus est équipée de O3 Enterprise,
la derniere version de la technologie de transmission d’images
OCUSYNC™ exclusive a DJI et peut transmettre une vue HD
en direct de la caméra d’un appareil pour I'afficher sur I'écran
tactile. La radiocommande est dotée d’un large éventail de
boutons fonctionnels ainsi que de boutons personnalisables,
qui permettent de contrdler facilement I'appareil et de faire

fonctionner la caméra.

erY o .@ CEe

1. Antennes radiocommande externes

2. Ecran tactile

3. Bouton d’autorité de I'appareil

4. Joysticks

5. Antennes Wi-Fi internes

6. Bouton arriere/fonction

7. Boutons L1/L2/L3/R1/R2/R3

8. Bouton de Retour au point de
départ (RTH)

9. Microphones

10. Voyant LED d’état

11. Voyants LED de niveau de batterie

12. Antennes GNSS internes

13. Bouton d’alimentation

14. Bouton 5D

15. Bouton de mise en pause du vol

16. Bouton C83 (personnalisable)

17. Molette gauche

COp-=

m@ .
s

La radiocommande a un indice de protection IP54 (IEC 60529).
L'écran intégré de 7,02 pouces offre une haute luminosité
de 1 200 cd/m? et une définition de 1 920 x 1 200 pixels. Le
systeme d’exploitation Android est doté de diverses fonctions
comme le Bluetooth, le Wi-Fi et le GNSS. La radiocommande
prend en charge la charge rapide 65 W et dispose d’une auto-
nomie de fonctionnement maximale de 3 heures et 18 minutes "
avec la batterie interne et jusqu’a 6 heures lorsqu’elle est utili-
sée avec une Batterie Intelligente WB37 externe.

@=

18. Bouton d’enregistrement 36. Compartiment des batteries
19. Bouton de mode de vol 37. Bouton d’ouverture du cache arriére
20. Antennes radiocommande internes 38. Alarme
21. Emplacement pour carte microSD 39. Entrée d’air
22. Port USB-A 40. Compartiment du Dongle
23. Port HDMI 41. Trous filetés M4
24, Port USB-C
25. Bouton d’obturateur/mise au point
26. Molette droite
27. Roulette de défilement [1] L'autonomie de fonctionnement a été
28. Poignée te,s/tée en laboratoire et est fournie & titre de
29. Haut-parleur référence uniquement. )

[2] La batterie intelligente WB37 n’est pas
30. Ventilation incluse. Consultez les consignes de sécurité
31. Trous de fixation réservés de la Batterie Intelligente WB37 pour plus
S2. Bouton Of (personnalisable) [3] ﬁ(‘)\r:;om;atign:. ilotez un appareil de la série
33. Bouton C? (personnalisable) Matr%ue, \\é gou?clm d'zastoritpe'pde \I'appareil e‘st
34. Cache arriere utilisé pour prendre le contrdle de I'appareil
35. Bouton d'éjection de la batterie et indiquer le statut du contréle de I'appareil.
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Utilisation de M30/M30T

1. Activation et recharge de la radiocommande

Activation et recharge de la batterie interne

1. Connectez la Station de Batteries Intelligentes BS30
a une prise secteur a 'aide du céble de I'adaptateur
d'alimentation CA.

2. Connectez la station de batteries aux ports USB-C de
la radiocommande a I'aide d’un cable USB-C a USB-C.

3. Les voyants du niveau de la batterie se mettent a cli-
gnoter pour indiquer que la batterie interne est activée.

4. Charger complétement la batterie interne de la ra-
diocommande prend approximativement 2 heures.

:Q:_ * Il est recommandé d'utiliser la station de batteries BS30 DJI
E pour la charge. Sinon, utilisez un chargeur USB-C d’une
puissance nominale maximale de 65 W et d'une tension

é « La radiocommande ne peut étre allumée avant d’avoir activé maximale de 20 V, comme le chargeur portable 65 W DJI.
la batterie interne. * Déchargez et rechargez complétement la radiocommande
« Assurez-vous d'utiliser le cable USB-C a USB-C inclus pour tous les trois mois. La batterie se détériore lorsqu’elle est
une recharge optimale. stockée pendant une période prolongée.

Mise sous tension et activation de la radiocommande

Vérificatiqn du niveau de batterie : appuyer une fois
Allumer/Eteindre : appuyez une fois sur le bouton d’alimentation, D D ,‘[‘]’, @
puis appuyez et maintenez pendant deux secondes. ey

La radiocommande doit étre activée avant la premiere  Faible e——— Flevé

utilisation. Suivez les instructions pour I'activer.

Q * Reportez-vous au Guide d'utilisateur de la série Matrice 30 pour
: plus d’informations sur les batteries internes et externes.

2.
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Recharge des batteries TB30 et WB37

-BEm— ) =),
% Mode Stockage : Chaque paire de batteries est chargée a
50 % en séquence et maintenue a 50 % apres la recharge. *
@ Mode Prét a voler : Chaque paire de batteries est chargée a
90 % en séguence et maintenue a 90 % apres la recharge. *
%> Mode Standard Chaque paire de batteries est chargée a
100 % en séquence.

* La station de batterie doit étre sous tension pour maintenir le
1. Connectez la station de batteries & une prise courant via le niveau de la batterie en mode Stockage et en mode Prét a voler.
cable de I'adaptateur d’alimentation CA.
2. Appuyez une fois sur le bouton d’alimentation pour mettre la

station de batteries sous tension. * La station de batterie préchauffera automatiquement une
B . & batterie TB30 & 18 °C avant de la recharger si la température
3. Insérez les batteries TB30 et WB37 (exclue) dans les ports de la batterie est inférieure a 10 °C lors de son insertion.

de batterie pour lancer la recharge. Pour les batteries TB30,

:Q:. * Reportez-vous au Guide d'utilisateur de la Station de Batteries
assurez-vous que le mode de recharge est sur le mode cor- Inteligentes BS30 pour plus d'informations sur la recharge et

respondant. les voyants.



3. Préparation de la radiocommande
Installation de la Batterie Intelligente WB37

Une batterie WB37 (exclue) peut étre montée sur la
radiocommande en suivant les étapes suivantes.

1. Poussez le bouton de libération du cache arriere pour
ouvrir le cache arriere.

2. Insérez la Batterie WB37 dans le compartiment de
batterie et poussez-la vers le haut. Un déclic se fera
entendre pour indiquer que la batterie est bien installée.

8

%
@

3. Refermez le couvercle arriere.

-« Temps de recharge d’'une batterie WB37 a un niveau 0 % :

a. Lorsqu’elle est montée sur la radiocommande et que la
batterie interne est a 0 % : environ deux heures (la batterie
interne sera entiérement chargée simultanément).

b. Lorsqu'elle est montée sur la radiocommande et que la « Pour retirer la Batterie WB37, ouvrez le couvercle, appuyez et maintenez
batterie interne est & 100 % : environ 1 heure et 10 minutes. le bouton d'éjection de la batterie, puis poussez la batterie vers le bas.
c. Lorsqu’elle est insérée dans la station de batterie BS30 :

environ 1 heure et 20 minutes.

Ajustement des antennes

Do

Réglez la direction des antennes RC externes et assurez-vous
que leur cété plat est orienté vers I'appareil, de sorte que le
contrdleur et I'appareil se trouvent dans la zone de transmission

optimale.
Soulevez les antennes et ajustez-les. La puissance du Q « Une invite apparait dans DJI Pilot 2 si le signal de transmission est
signal de la radiocommande est affectée par la position . faible pendant le vol. Ajustez les antennes pour vous assurer que

I"appareil se trouve dans la plage de transmission optimale.
des antennes. PP peg P
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Préparation de I’appareil

Dépliage de I'appareil

1. Dépliez les bras des deux cotés de la méme maniére.
Assurez-vous que les boutons de pliage des bras du
chassis ressortent et que les bras du chassis sont
fermement verrouillés.

2. Déployez les hélices et tournez I'axe de tangage de la
nacelle a 0° pour déverrouiller la nacelle.

= Appuyez jusqu’au bout et maintenez le bouton de pliage des

: bras du chassis pour plier les bras du chéssis.

« Suivez le schéma pour plier et ranger les hélices.

« FEteignez et tournez I'axe de tangage de la nacelle & +90°
pour verrouiller la nacelle aprés chaque opération afin de
protéger la nacelle.

-

. Insérez deux batteries TB30. Assurez-vous que les boutons
d’éjection de la batterie sont dans la méme position que
celle indiquée sur le schéma.

2. Appuyez une fois sur le bouton du niveau de batterie pour
vérifier le niveau de la batterie.

& * Ajustez les boutons d’éjection des batteries
dans la position indiquée pour retirer les
batteries TB30.

= CElev

Ny

SN

=
(= Faible



5. Préparation au décollage
Mettre I’'appareil sous tension

Allumer/Eteindre : appuyez une fois, puis appuyez et main-
tenez le bouton enfoncé. Le voyant du bouton d’alimenta-
tion s’allume en continu apres la mise sous tension.

¥ Appuyez sur DJI Pilot 2 sur I'écran tactile de la radiocommande
pour activer I'appareil pour la premiere fois. Un compte DJI et
une connexion Internet sont requis.

Internet

Appairage

La radiocommande est déja appairée a I'appareil lorsqu’elle
est achetée dans le cadre d'un bundle. Si ce n’est pas le

cas, veuillez suivre les étapes ci-dessous pour appairer la ra-
diocommande a 'appareil aprés une activation réussie.

1. Mettez I'appareil et la radiocommande sous tension.

2. Lancez DJI Pilot 2 et appuyez sur Appairage de la
radiocommande pour appairer. Le voyant d’état de la
radiocommande clignote en bleu et la radiocommande
émet un bip pendant 'appairage.

Liste des vérifications avant le vol

A. Assurez-vous que la radiocommande et les batteries de
I'appareil sont completement rechargées, que les batte-
ries TB30 sont fermement installées et que les boutons
d’éjection des batteries sont verrouillés.

B. Assurez-vous que les hélices sont fermement fixées et
ne sont pas endommagées ou déformees, qu'il n’y a
pas de corps étrangers dans ou sur les moteurs ou les
hélices, que les pales et les bras des hélices sont dé-
pliés et que les boutons de pliage des bras du chéssis
sont ressortis en position verrouillée.

C. Assurez-vous que les objectifs des systémes optiques,
des caméras, du FPV, le verre des capteurs infrarouges
et des feux auxiliaires sont propres et ne sont pas blo-
qués de quelque maniere que ce soit.

D. Assurez-vous que la nacelle est déverrouillée et que la
caméra est orientée vers I'avant de I'appareil.

E. Assurez-vous que les caches de I'emplacement de la
carte microSD, du port PSDK et du compartiment du
dongle sont bien fermés.

3. Maintenez le bouton d’alimentation de I'appareil enfoncé
pendant plus de cing secondes. L'indicateur d’alimentation de
I'appareil clignote et bipe deux fois pour indiquer que I'appairage
a commencé. Lorsque 'appairage est réussi, les indicateurs
arriere de I'appareil clignotent en vert, la radiocommande émet
deux bips et les LED d’état de la radiocommande sont allumés.

F. Assurez-vous que les antennes de la radiocommande sont
ajustées dans la bonne position.

G. Allumez I'appareil et la radiocommande, basculez le bouton
de mode de vol sur le mode N. Vérifiez que la LED d'état et le
bouton d’autorité de I'appareil sur la radiocommande sont bien
au vert fixe. Cela indique que I'appareil et la radiocommande
sont appairés et que la radiocommande contrdle I'appareil.

H. Placez I'appareil sur un sol dégagé et plat. Assurez-vous
qu’il n'y a pas d’obstacles, de batiments ou d’arbres a
proximité et que I'appareil est a 5 m du pilote. Le pilote doit
faire face a l'arriére de I'appareil.

I. Pour assurer la sécurité du vol, accédez a I'affichage de vol
de DJI Pilot 2 et vérifiez les parameétres de la liste des vérifi-
cations avant le vol, comme le mode de joystick, la hauteur
RTH, la distance des obstacles et les paramétres Failsafe. Il
est recommandé de régler 'action Failsafe sur RTH.

J. Divisez I'espace aérien pour le vol lorsque plusieurs appa-
reils sont en fonctionnement simultané, afin d’éviter toute
collision en vol.
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6. Vol
Mode de Joysticks

e 3
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‘ Bas ‘ N
Gr® 9®
R Aﬁ ) _ aw  CUAN®
Tn::‘r‘]z;‘; E(:g‘rtrevcr a Gauche Droite

Décollage / atterrissage manuel
w @ ®

Q9-9Q@ | @

A" 4 V4R

(1) Démarrer/couper les moteurs : effectuez une Commande
des joysticks (CSC) et maintenez-la enfoncée pendant deux
secondes.

(2) Décollage : poussez lentement le joystick gauche (mode 2)
vers le haut pour décoller.

(3) Atterrissage : poussez lentement le joystick gauche (mode 2)
vers le bas jusqu’a ce que I'appareil atterrisse. Maintenez

Le mode de joystick par défaut est le Mode 2. Le joystick
gauche agit sur I'altitude et I'orientation de I’appareil,
tandis que le joystick droit controle les mouvements vers
I'avant, I'arriére, la gauche et la droite.

pendant trois secondes pour couper les moteurs.

* Reportez-vous au guide d'utilisateur de la série Matrice 30 pour
plus d'informations sur les fonctionnalités et les applications.

Caractéristiques techniques

Appareil

Paramétres généraux

Dimensions
(déplié, excl. hélices)

Dimensions (pli€)

470 x 585 x 215 mm (L x I x H)

365 x 215 x 195 mm (L x | x H)

Empattement diagonal 668 mm
Poids (avec deux batteries) 3770+10g
Poids max. au décollage 3998¢g

Fréquence de fonctionnement'”

Puissance de I'’émetteur (EIRP)

Précision du vol stationnaire
(sans vent ou vent léger)

Précision de
positionnement RTK
(RTK fixe activé)

Vitesse angulaire max.
Angle d'inclinaison max.

Vitesse maximale d'ascension/

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz : <33 dBm (FCC) ; < 20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz : < 33 dBm (FCC/SRRC) ; < 14 dBm
(CE)

Verticale : £0,1 m (systeme optique activé) ;
+0,5 m (mode N avec GPS) ; 0,1 m (RTK)
Horizontale : 0,3 m (systéme optique activé) ;
+1,5 m (mode N avec GPS) ; 0,1 m (RTK)

1 cm + 1 ppm (horizontal)
1,5 cm + 1 ppm (vertical)
Inclinaison verticale : 150°/s ; Lacet : 100°/s

35° (si mode N et le systéme optique vers
I'avant activés : 25°)

descente 6m/s; 5m/s
Vitesse de descente max.

7m/s
(inclinaison)
Vitesse horizontale max. 23 m/s

Plafond pratique max. au-dessus
du niveau de la mer (sans autre
charge utile)

5000 m (avec les hélices 1671)
7 000 m (avec les hélices 1676)
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Résistance au vent max.

Temps de vol stationnaire
max. 2

Temps de vol max.”!
Modele du moteur

Modéle de I'hélice

Indice de protection contre les
intrusions®

GNSS

Température de fonctionnement
Nacelle

Plage de vibrations angulaire
Plage réglable

Amplitude mécanique

Caméra avec zoom
Capteur

Objectif

Cameéra grand angle
Capteur

16 m/s
12 m/s pendant le décollage et I'atterrissage

36 min

41 min

3511

1671

Haute altitude 1676 (non incluse)
IP55

GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS (GLONASS
est pris en charge uniquement lorsque le
module RTK est activé)

-20a50°C (de-4a122°F)

+0,01°
Panoramique : +90°, Inclinaison : -120° & +45°

Panoramique : £105°, Inclinaison : -135° to
+60°, Roulis : +45°

CMOS 1/2”; Pixels effectifs : 48M

Longueur focale : 21-75 mm (équivalent : 113-
405 mm)

Quverture : /2,8 a /4,2

Mise au point : 5 m a e

CMOS 1/2”; Pixels effectifs : 12M




Objectif

Cameéra thermique
Imageur thermique

Objectif

Précision de la mesure de la
température par infrarouge'!

Caméra FPV

Résolution

DFOV

Taux de rafraichissement
Module laser

Longueur d’onde

Puissance maximale du laser
Largeur d’'impulsion unique

Précision de mesure

Plage de mesure
Systemes optiques
Plage de détection d'obstacles

FOvV
Conditions d'utilisation

DFOV : 84°

Distance focale : 4,5 mm (équivalent : 24 mm)
Ouverture : /2,8

Mise au point : 1 m a e

Microbolométre VOx non refroidi

DFOV: 61°

Distance focale : 9,1 mm (équivalent : 40 mm)
Ouverture : /1.0

Mise au point : 5 m a e

+2 °C ou +2 % (en utilisant la valeur la plus
grande

1920 x 1080
161°
30 ips

905 nm

3,5 mwW

6ns

+ (0,2 m + Dx0,15%)

D est la distance jusqu’a une surface verticale

3 a1 200 m (surface verticale de 0,5 x 12 m
avec une réflectivité de 20 %)

Vers 'avant : 0,6 a 38 m

Vers le haut/vers le bas/vers I'arriere/vers le
coté:0,56a33m

65° (H), 50° (V)

Surfaces réguliéres et bien éclairées (> 15 lux)

Systemes de détection infrarouge

Plage de détection d’obstacles
FOvV

Conditions d’utilisation

Batterie de Vol Intelligente TB30

Capacité

Tension

Type de batterie

Energie

Poids net

Température de fonctionnement
Température de stockage

Température en charge

Systeme chimique

Feux auxiliaires

Distance d’éclairage effective
Type d'éclairage

0,1a10m

30°

Obstacles de grande taille, diffus ou
réfléchissant la lumiére (réflexivité > 10 %)

5880 mAh

26,1V

Li-ion 6S

131,6 Wh

Env. 685 g

-20a450 °C (de -4 a 122 °F)

20 &30 °C (de 68 a 86 °F)

-20 & 40 °C (Lorsque la température est
inférieure a 10 °C, la fonction auto-chauffante
s'active automatiquement. La recharge & faible
température peut diminuer la vie utile de la
batterie)

LiNiMnCoO2

5m
60 Hz, & incandescence

Batterie externe

Batterie externe
(Batterie Intelligente WB37)

Temps de fonctionnement®®

Indice de protection contre les
)

intrusions®
GNSS
Température de fonctionnement
O3 Enterprise

Fréquence de fonctionnement!”!

Distance de transmission max.
(sans obstacle ni interférence)

Distance de transmission max.
(avec interférence)

Puissance de I'émetteur (EIRP)
Wi-Fi
Protocole

Fréquence de fonctionnement!”

Puissance de I'émetteur (EIRP)

Bluetooth
Protocole
Fréquence de fonctionnement
Puissance de I'émetteur (EIRP)

Type : Li-ion (6 500 mAh a 7,2 V)

Type de charge : Prise en charge de la
station de batteries ou du chargeur USB-C :
puissance nominale maximale de 65 W
(tension maximale de 20 V).

Temps de charge : 2 heures

Systeme chimique : LiNiCoAIO2
Capacité : 4 920 mAh

Tension : 7,6 V

Type de batterie : Li-ion

Energie : 37,39 Wh

Systeme chimique : LiCoO2

Batterie interne : Environ 3 heures et
18 minutes

Batterie interne + batterie externe : Env.
6 heures

P54

GPS + Galileo + BeiDou
-20a 50 °C (de -4 a 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
15 km (FCC) ; 8 km (CE/SRRC/MIC)

Fortes interférences (paysage urbain, ligne de
visée limitée, nombreux signaux concurrents) :
1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interférences moyennes (paysages de
banlieue, champs de vision ouvert, quelques
signaux concurrents) : 3-9 km (FCC) ; 3-6 km
(CE/SRRC/MIC)

Faibles interférences (paysage ouvert, ligne de
vue abondante, peu de signaux concurrents) :
9-15 km (FCC) ; 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz : < 33 dBm (FCC) ; < 20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz : < 33 dBm (FCC) ; < 14 dBm (CE) ;
< 23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2,4000 & 2,4835 GHz ; 5,150 & 5,250 GHz
5,725 4 5,850 GHz

2,4 GHz : < 26 dBm (FCC) ; < 20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,1 GHz : < 26 dBm (FCC) ; < 23 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC) ; < 14 dBm
(CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz
<10 dBm

Radiocommande

Paramétres généraux

Ecran

Ecran tactile LCD de 7,02 pouces, avec une
résolution de 1 920 x 1 200 pier’s et une
luminosité élevée de 1 200 cd/m*

[1

Les fréquences 5,8 et 5,1 GHz sont interdites dans certains pays. Dans certains

pays, la bande de fréquence 5,1 GHz n’est autorisée que pour une utilisation

Le temps de vol maximum et le vol stationnaire ont été testés en laboratoire et
Cet indice de protection n'est pas permanent et peut diminuer au fil du temps

La précision de la mesure de la température par infrarouge a été testée dans un

en intérieur.
2]
sont fournis & titre de référence uniquement.
18]
apres une longue période d'utilisation.
14
environnement de laboratoire et n'est donnée qu'a titre indicatif.
18]

de référence uniquement.

L'autonomie de fonctionnement a été testée en laboratoire et est fournie & titre
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Drone Matrice 30 Series

DJI™ MATRICE™ 30 Series (M30/M30T) & una potente piatta-
forma aerea industriale con un sistema di controllo del volo a
multi-ridondanza, sistema di rilevamento e posizionamento su 6
direzioni ", stabilizzatore preciso a 3 assi, carico multi-fotocame-
ra ad alte prestazioni, e una nuova videocamera FPV con capa-
cita di visione notturna. L'app DJI Pilot 2 consente di osservare
la visuale in tempo reale dalle fotocamere e di scattare foto e
registrare video. Il drone puo raggiungere un’autonomia di volo
di 41 minuti ¥ grazie all'avanzato sistema di gestione energetica
e alle due batterie che garantiscono fonte di alimentazione e
migliorano la sicurezza del volo.

Il design del telaio € di classe IP55, in conformita con lo stan-
dard IEC 60529 globale, che garantisce effettivamente di poter

L

1. Fotocamera FPV

2. Sistema di rilevamento a infrarossi frontale
3. Sistema di visione frontale

4. Sistemi di visione laterale

5. Sistemi di rilevamento a infrarossi laterali
6. Vano per scheda microSD

7. Sistema di visione verso I'alto

8. Sistema di rilevamento a infrarossi verso 15. Motori

s
, -

volare in tutte le condizioni atmosferiche. Il design meccanico,
unitamente ai bracci pieghevoli montati e alle eliche, ne facilita il
trasporto e lo stoccaggio. | bracci possono essere bloccati diret-
tamente dopo I'apertura, in modo da ridurre il tempo necessario
per la preparazione al volo. Il velivolo € dotato di una porta PSDK
per consentire agli utenti di espandere le sue applicazioni.

Il sistema AirSense DJI integrato rileva gli aeromobili in avvicina-
mento all'interno dello spazio aereo circostante, fornendo awvisi
nell’app DJI Pilot 2 per garantire la sicurezza. La sicurezza du-
rante il decollo, il volo e I'atterraggio & migliorata grazie ai fari di
sicurezza che contribuiscono a identificare I'aeromobile durante
il volo e le luci ausiliarie consentono al sistema di posizionamento
visivo di raggiungere prestazioni superiori di notte o in condizioni
di scarsa luminosita. L'RTK integrato fornisce dati di navigazione
piu precisi per il posizionamento, allo scopo di garantire la sicu-
rezza e di soddisfare i requisiti per le operazioni di precisione.

Visuale dal basso

21. Stabilizzatore e fotocamera

I'alto 16. Eliche 22. Sistema di visione posteriore
9. Indicatore/pulsante di accensione 17. Indicatori posti sulla parte 23. Sistema di rilevamento a infrarossi
10. Porta PSDK posteriore dell’aeromobile posteriore
11. Faro montato verso I'alto 18. Antenne GNSS 24. Bocchettone
12. Porta Assistant 19. Antenne di trasmissione video 25. Batteria di volo intelligente TB30
13. Pulsante di piegatura del braccio del telaio 20. Indicatori posti sulla parte 26. LED del livello della batteria
14. Bracci del telaio anteriore dell’'aesromobile 27. Pulsante del livello della batteria



28. Selettore di rilascio batteria

29. Sistema di visione verso il basso

30. Sistema di rilevamento a
infrarossi verso il basso il

31. Luce ausiliaria inferiore

32. Faro montato verso il basso

« NON smontare il prodotto senza I'assistenza di un distributore autorizzato DJI (fatto salvo per i
componenti che gli utenti possono smontare in base a questa guida); in caso contrario, non si sara
coperti da garanzia.

Le prestazioni del sistema di visione e del sistema di rilevamento a infrarossi sono soggette alle condizioni
dell’ambiente circostante. Per ulteriori informazioni, fare riferimento alle Limitazioni di responsabilita e
direttive sulla sicurezza.

[2] L'autonomia di volo massima ¢ stata testata in laboratorio e ha soltanto valore indicativo.

33. Vano della chiave [3] L'M30 e I'M30T sono dotati di fotocamere diverse. Fare riferimento al prodotto acquistato.

DJI RC Plus

Il radiocomando DJI RC Plus & dotato di O3 Enterprise, 'ultima
versione della tecnologia proprietaria DJI OCUSYNC™ per la
trasmissione delle immagini, e puo trasmettere dalla fotocamera
di un aeromobile al touch screen in live HD. Il radiocomando
¢ dotato di una vasta gamma di tasti funzione, oltre che
di pulsanti personalizzabili, che consentono di controllare
I’aeromobile e usare la fotocamera con facilita.

Il radiocomando ha un grado di protezione di IP54 (IEC 60529).
Lo schermo integrato da 7,02 pollici ad alta luminosita di
1200 cd/m? offre una risoluzione di 1920x1200 pixel. Il sistema
operativo Android & dotato di diverse funzioni, come GNSS,
Wi-Fi e Bluetooth. Il radiocomando supporta la ricarica rapida a
65 W e ha una durata operativa massima di 3 ore e 18 minuti "
con la batteria interna, e fino a 6 ore se utilizzato con la batteria
esterna intelligente WB37.%

1. Antenne RC esterne 19. Interruttore modalita di volo 37. Pulsante di apertura della copertura
2. Schermo touch 20. Antenne RC interne posteriore

3. Pulsante Aircraft Authority © 21. Vano per scheda microSD 38. Allarme

4. Stick di comando 22. Porta USB-A 39. Presa d'aria

5. Antenne Wi-Fi interne 23. Porta HDMI 40. Vano della chiave

6. Pulsante Indietro/Funzione 24. Porta USB-C 41. Fori filettati M4

7. Pulsanti L1/L2/L3/R1/R2/R3 25. Pulsante di messa a fuoco/otturatore

8. Pulsante Return to Home (RTH) 26. Rotella destra

9. Microfoni 27. Rotella

10. LED di stato 28. Impugnatura

11. LED del livello della batteria 29. Altoparlante

12. Antenne GNSS interne 30. Bocchettone

13. Pulsante di accensione 31. Fori di montaggio riservati

14. Pulsante 5D 32. Pulsante C1 (personalizzabile)
15. Pulsante di pausa del volo 33. Pulsante C2 (personalizzabile)
16. Pulsante C3 (personalizzabile) 34. Copertura posteriore

17. Rotella sinistra 35. Pulsante di rilascio della batteria
18. Pulsante di registrazione 36. Vano batteria

[1] La durata operativa massima ¢ stata testata

in laboratorio e ha soltanto valore indicativo.

[2] La batteria inteligente WB37 non ¢ inclusa.

Per ulteriori informazioni, consultare le
Direttive sulla sicurezza della batteria
intelligente WB37.

[8] Quando si utilizza un aeromobile serie

Matrice, il pulsante Aircraft Authority
(Controllo dell’aeromobile) consente di
assumere il controllo dell’aeromobile e
indicare il suo stato di controllo.
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Uso di M30/M30T

1. Attivazione e ricarica del radiocomando
Attivazione e ricarica della batteria interna
1. Collegare la Stazione di ricarica per batteria intelligente
BS30 a una presa di corrente utilizzando il cavo adatta-
tore di alimentazione CA.
2. Collegare la stazione di ricarica e il radiocomando alle
porte USB-C per mezzo di un cavo USB-C.
3. | LED sul livello di carica della batteria iniziano a lampe-
ggiare per indicare I'attivazione della batteria interna.
4. La batteria interna del radiocomando necessita di circa
due ore per caricarsi completamente.
* Per la ricarica si consiglia di usare una Stazione batteria
DJI BS30. In alternativa, utilizzare un caricabatterie USB-C
certificato, della potenza nominale massima di 65 W e del
voltaggio massimo di 20 V, come il Caricabatterie portatile DJI
@ « Il remote controller non pud essere acceso prima 65 W.
dellattivazione della batteria interna. * Scaricare e ricaricare completamente il radiocomando ogni
« Assicurarsi di usare il cavo USB-C a USB-C incluso per una tre mesi. La batteria si esaurisce quando € conservata per
ricarica ottimale. periodi prolungati.
Accensione e attivazione del radiocomando
Verificare il livello della batteria: premere una volta. NP
Accendere/spegnere: premere, quindi premere e tenere premuto D D :D: @]
per due secondi. 2T
II radiocomando deve essere attivato prima di utilizzarlo per la 5880 e——— Alto
prima volta. Seguire le indicazioni per eseguire I'attivazione.
* Per ulteriori informazioni sulle batterie interne ed esterne, fare
riferimento al Manuale utente di Matrice 30 Series.
2. Ricarica delle batterie TB30 e della batteria WB37
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@ Modalita Storage (Conservazione): Ogni coppia di batterie &
ricaricata al 50% in sequenza e mantenuta al 50% dopo la
ricarica®.

> Modalita Ready-to-Fly (Pronta all’'uso): Ogni coppia di batterie
¢ ricaricata al 90% in sequenza e mantenuta al 90% dopo la
ricarica®.

[#> Modalita Standard: Ogni coppia di batterie & ricaricata in
sequenza fino a raggiungere il 100%.

1. Collegare la Stazione di ricarica a una presa di corrente utiliz- * Accendere la stazione di ricarica per mantenere il livello della
zando il cavo adattatore di alimentazione CA. batteria in Modalita Storage e Ready-to-Fly.

2. Pre”.“ere una Vc.)ha il pulsante di accensione per accendere la & * La stazione di ricarica riscaldera automaticamente una
stazione batteria. batteria TB30 fino a 18 °C prima della ricarica, nel caso in cui

3. Inserire le batterie TB30 e la batteria WB37 (non & inclusa) la temperatura della suddetta sia inferiore a 10 °C quando
nelle porte delle batterie per avviare la ricarica. Per le batte- viene inserita.

rie TB30, assicurarsi che la modalita di ricarica sia impostata
nella modalita corretta.

* Per ulteriori informazioni sulla ricarica e sui LED, consultare la
guida al'uso della Stazione di ricarica intelligente BS30.




3. Preparazione del radiocomando

Inserimento della batteria intelligente WB37

Procedere come segue per montare una batteria WB37
(non & inclusa) sul radiocomando.

1. Spingere il pulsante di rilascio della cover fino alla fine
per aprire la cover.

2. Inserire la batteria WB37 nel vano batteria e spingerla \
in alto. Sara possibile udire un clic che indica che la v
batteria € inserita correttamente.

(-7
3. Richiudere lo sportello posteriore. R(D

=« Tempo di ricarica di una batteria WB37 con 0% di ricarica:

a. Quando & montata sul radiocomando e la ricarica della
batteria interna € 0%: circa due ore (la batteria interna
sara ricaricata pienamente in contemporanea)

b. Quando & montata sul radiocomando e la ricarica della « Per rimuovere la batteria WB37, rimuovere lo sportello di protezione,

; N . -
batteria interna & 100%: circa 1 ora e 10 minuti premere sul pulsante di rilascio della batteria e spingere la batteria verso il
c. Quando ¢ inserita nella stazione di ricarica BS30: circa 1 basso.
ora e 20 minuti

Regolazione delle antenne

“\

~

Regolare la direzione delle antenne RC esterne e accertarsi
che il lato piatto sia rivolto verso I'aeromobile, in modo
che il radiocomando e I"'aeromobile siano entro la zona di
trasmissione ottimale.

Sollevare le antenne e regolarne la posizione. L'intensita del

. N . . :Q—_ « Se il segnale di trasmissione e debole durante il volo, si ricevera un
segnale del radiocomando & condizionata dalla posizione awiso in DJI Pilot 2. Regolare le antenne per accertarsi che il drone

delle antenne. si trovi entro la distanza di trasmissione ottimale.
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Preparazione del drone

Apertura del drone

1. Aprire i bracci del telaio su entrambi i lati. Assicurarsi che i
pulsanti di piegatura del braccio del telaio scattino in modo
tale che i bracci del telaio siano bloccati saldamente.

2. Aprire le eliche e ruotare I'asse di inclinazione dello sta-
bilizzatore a 0° per sbloccare lo stabilizzatore.

« Premere a fondo e tenere premuto il pulsante di piegatura del
braccio del telaio per piegare il braccio del telaio.

« Seguire lo schema per piegare e stoccare le eliche.

« Dopo l'uso, spegnere e ruotare I'asse di inclinazione
dello stabilizzatore a +90° per bloccarlo in posizione e
salvaguardarne I'integrita.

Montaggio delle batterie TB30 e controllo del livello di carica

1. Inserire due batterie TB30. Assicurarsi che i selettori di
rilascio delle batterie siano nella stessa posizione mostrata
nel diagramma.

2. Premere il pulsante del livello della batteria per controllarlo.
= Ao
& * Per rimuovere le batterie TB30, regolare NIV
i selettori di rilascio della batteria nella P N
posizione mostrata. v
=
(3 Basso




5. Preparazione al decollo
Accensione del drone

Accendere/spegnere: premere, quindi premere e tenere
premuto. L'indicatore del pulsante di accensione si
accende fisso dopo I'accensione.

» Toccare DJI Pilot 2 sul touch screen del radiocomando per
attivare I'aeromobile per la prima volta. Sono necessari I'account
DJl e una connessione a Internet.

Internet

Collegamento

Quando si acquista il radiocomando in pacchetto combo
con un drone, i due prodotti sono gia collegati. Se cosi non

fosse, procedere come segue per collegare il radiocomando al
drone dopo I'attivazione.

1. Accendere il radiocomando e il drone.

2. Azionare DJI Pilot 2 e toccare il link del radiocomando
per collegare. Il LED dello stato del radiocomando sara
blu lampeggiante e i radiocomando emettera un bip.

3. Tenere premuto il pulsante di accensione del drone per

Elenco dei controlli preliminari

A. Accertarsi che le batterie del radiocomando e del drone
siano completamente cariche, che le batterie TB30 sia-
no inserite correttamente e che i selettori di rilascio delle
batterie siano bloccati.

B. Accertarsi che le eliche siano montate in modo sicuro,
che non siano presenti oggetti estranei all'interno o sui
motori e sulle eliche, che le pale e i bracci delle eliche
siano dispiegati e che i pulsanti di piegatura del braccio
del telaio siano scattati e in posizione di blocco.

C. Accertarsi che gli obiettivi dei sistemi di visione, delle fo-
tocamere, FPV del vetro dei sensori a infrarossi e delle
luci ausiliarie siano puliti € non ostruiti.

D. Accertarsi che lo stabilizzatore sia sbloccato e che la
fotocamera sia rivolta verso la parte anteriore del drone.

E. Accertarsi che le coperture della slot per microSD, della
porta PSDK e del vano dell’adattatore siano chiusi sal-
damente.

F. Accertarsi che le antenne del radiocomando siano re-
golate nella giusta posizione.

almeno 5 secondi. L'indicatore di alimentazione dell’aeromo-
bile lampeggera ed emettera due bip per indicare I'awio del
collegamento. Una volta eseguito il collegamento, gli indicatori
posteriori dell’aeromobile lampeggeranno emettendo una luce
di colore verde, mentre il radiocomando emettera due volte
un bip e i LED di stato del radiocomando saranno fissi.

G. Accendere I'aeromobile e il radiocomando, quindi portare il
selettore della modalita di volo sulla modalita N. Accertarsi
che il LED di stato e il pulsante Aircraft Authority del radioco-
mando siano accesi di verde fisso. Cio indica che I'aeromo-
bile e il radiocomando sono collegati e che il radiocomando
ha il controllo dell’'aeromobile.

H. Posizionare il drone su un terreno aperto e pianeggiante. Ac-
certarsi che non vi siano ostacoli, edifici o alberi nei paraggi
e che I'aeromobile sia a 5 m di distanza dal pilota. Il pilota
deve trovarsi rivolto verso la parte posteriore dell’aeromobile.

I. Al fine di garantire la sicurezza in volo, accedere alla visualiz-
zazione di volo di DJI Pilot 2 e verificare i parametri nella lista
di controllo pre-volo come la Modalita Control Stick, ritorno
automatico (RTH), la distanza dagli ostacoli e le impostazioni
di soluzione alternativa. Si consiglia di impostare la procedu-
ra failsafe su ritorno automatico (RTH).

J. Al fine di evitare collisioni a mezz’aria, dividere lo spazio
aereo per il volo qualora ci siano pit droni contemporanea-
mente in volo.
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6. Volo
Modalita Control Stick

e &

In avanti

ﬁ \/eg) l'alto G

f = 5 ﬁﬁ

8 3 A

‘ ‘ Indietro
¢ Aﬁ ) a® o /N e
<::‘ ’ ‘Gw‘:tx 1 S\n"a <::I ‘ A sinistra Destra

La modalita predefinita degli stick di controllo & la Modalita 2.
Lo stick di comando sinistro controlla I'altitudine e la
direzione del drone, mentre quello destro controlla i
movimenti in avanti, al'indietro e laterali dello stesso.

Decollo/Atterraggio manuale
w @

QRO-O Q

A" 4 V4R

®
& ¢

(1) Awia/Arresta motori: azionare il comando a stick combinati
(CSC) e tenerlo azionato per due secondi.

(2) Decollo: spingere lentamente lo stick di comando sinistro
(Modalita 2) verso I'alto per decollare.

(3) Atterraggio: spingere lentamente lo stick di comando sinis-
tro verso il basso (Modalita 2), fino a quando il drone non
atterra. Tenere premuto per 3 secondi per arrestare i motori.

* Per ulteriori informazioni sulle caratteristiche e sulle applicazioni, fare
riferimento al Manuale utente di Matrice 30 Series.

Specifiche tecniche

Drone

Informazioni generali

Dimensioni
(aperto, escl. le eliche)

Dimensioni (chiuso)
Interasse diagonale
Peso (com. due batterie)
Peso massimo al decollo
Frequenza operativa !

Potenza del trasmettitore
(EIRP)

Accuratezza di hovering
(in assenza di vento o foschia)

Accuratezza di posizionamento
RTK (RTK fisso attivato)

Massima velocita angolare
Angolo massimo di inclinazione
Massima velocita in salita /
Massima velocita di discesa

Massima velocita di discesa
inclinata

Massima velocita orizzontale

470 x 585 x 215 mm (L x P x A)

365 x 2156 x 195 mm (L x P x A)

668 mm

3770+ 109

3.998 g

2.4000 - 2.4835 GHz, 5.725 - 5.850 GHz

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5.8 GHz: <33 dBm (FCC/SRRQC),

<14 dBm (CE)

Verticale: +0,1 m (Sistema di visione
attivato); +0,5 m (Modalita N con GPS);
£0,1 m (RTK)

Orizzontale: +0,3 m (Sistema di visione
attivato); 1,5 m (Modalita N con GPS);
+0,1 m (RTK)

1 cm + 1 ppm (orizzontale)
1,5 cm + 1 ppm (verticale)

Beccheggio: 150°/s; imbardata: 100°/s

35° (modalita N e Sistema di visione frontale
attivato: 25°)

6 m/s; 5 m/s

7m/s

23 m/s
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Quota massima di tangenza
sopra il livello del mare (senza
altri carichi utili)

Massima resistenza al vento

Autonomia di hover
Autonomia di volo ®
Modello del motore

Modello elica

Livello di protezione in ingresso
GNSS

Temperatura operativa
Stabilizzatore
Intervallo di vibrazione angolare

Intervallo controllabile

Intervallo meccanico

Fotocamera con zoom
Sensore

Obiettivo

5.000 m (con eliche 1671)
7.000 m (con eliche 1676)

15m/s

12 m/s durante decollo e atterraggio
36 min

41 min

3511

1671

1676 per alta quota (non inclusa)
PS5
GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS
(GLONASS ¢ supportato solo quando il
modulo RTK ¢ attivato)

Tra -20°C e 50°C

+0,01°
Panorama: +90°, inclinazione: da -120° a
+45°

Panorama: +105°, inclinazione: da -135° a
+60°, rollio: +45°

CMOS 1/27; pixel effettivi: 48M

Lunghezza focale: 21-75 mm (equivalente:
113-405 mm)

Apertura: /2.8 - /4.2

Messa a fuoco: da 5 m a e




Fotocamera grandangolare
Sensore

Obiettivo

Termocamera
Imager termico

Obiettivo

Precisione di misurazione della

temperatura a infrarossi ¥
Fotocamera FPV
Risoluzione

DFOV

Frame rate

Modulo laser
Lunghezza d’onda
Potenza laser massima

Larghezza del singolo impulso

Accuratezza di misurazione

Intervallo di misurazione

Sistemi di visione

Distanza di rilevamento ostacoli

Campo visivo (FOV)

Ambiente operativo

CMOS 1/2; pixel effettivi: 12M

DFOV: 84°

Lunghezza focale 4,5 mm (equivalente:
24 mm)

Apertura: /2.8

Messa a fuoco: da 1 ma e

Microbolometro VOx non raffreddato

DFOV: 61°

Lunghezza focale 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Apertura: /1.0

Messa a fuoco: da 5 m a e

+2 °C 0 +2% (utilizzando il valore piu alto)

1920x1080
161°
30 fps

905 nm

3,56 mW

6ns

+ (0,2 m + Dx0,15%)

D ¢ la distanza da una superficie verticale
3 - 1.200 m (superficie verticale da 0,5 x
12 m con riflettivita del 20%)

In avanti: 0,6 - 38 m

Verso I'alto/Verso il basso/Indietro/
Lateralmente: 0,5 - 33 m

65° (H), 50° (V)

Superfici a trama definita e con illuminazione
adeguata (> 15 lux)

Sistemi di rilevamento a infrarossi
Distanza di rilevamento ostacoli 0,1 - 10 m

Campo visivo (FOV)

Ambiente operativo

30°

Ostacoli grandi a riflessione diffusa (riflettivita
>10%)

Batteria di volo intelligente TB30

Capacita

Voltaggio

Tipo di batteria

Energia

Peso netto

Temperatura operativa
Temperatura di stoccaggio

Temperatura di ricarica

Sistema chimico
Luci ausiliarie

Distanza di illuminazione
effettiva

Tipologia di illuminazione

5880 mAh

26,1V

Li-ion 68

131,6 Wh

Circa 685 g

Tra -20°C e 50°C

20°C -30°C

-20°C - 40°C

(Quando la temperatura & inferiore a 10°C,
la funzione di autoriscaldamento si attivera
automaticamente. La ricarica in un ambiente

a bassa temperatura puo ridurre la durata di
vita della batteria)

LINIMnCoO2

5m

60 Hz, fisso

Radiocomando

Informazioni generali

Touch screen LCD da 7,02 pollici con
risoluzione di 1920x1200 pixel e alta
luminosita di 1200 cd/m”

Tipo: loni di litio (6.500 mAh a 7,2 V)

Tipo di ricarica: Supporta la potenza nominale
massima della Stazione batteria o del caricatore
USB-C di 65 W (voltaggio massimo di 20 V)
Tempo di ricarica: 2 ore

Sistema chimico: LINiCoAIO2

Capacita: 4920 mAh

Tensione: 7,6 V

Modello batteria: Li-ion

Energia: 37,39 Wh

Sistema chimico: LiCoO2

Schermo

Batteria interna

Batteria esterna
(Batteria intelligente WB37)

Batteria interna: circa 3 ore e 18 minuti
Batteria interna + batteria esterna: Circa 6 ore

Livello di protezione in ingresso © IP54

Durata operativa !

GNSS GPS+Galileo+BeiDou

Temperatura operativa Tra -20°C e 50°C

O3 Enterprise

Frequenza operativa " 2.4000 - 2.4835 GHz, 5.725 - 5.850 GHz
Massima distanza di

trasmissione (senza ostacoli né 15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)
interferenze)

Forte interferenza (zona urbana, campo visivo
limitato, numerosi segnali di disturbo): 1,5-3 km
(FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferenza media (ambiente suburbano,
campo Visivo aperto, segnali di disturbo
normali): 3-9 km (FCC); 3-6 km (CE/SRRC/MIC)
Interferenza bassa (spazio aperto, campo
visivo ampio, pochi segnali di disturbo):

9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2.4 GHz: <33 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

Massima distanza di
trasmissione
(con interferenza)

Potenza del trasmettitore

(EIRP) 5.8 GHz: <33 dBm (FCC), <14 dBm (CE),
<23 dBm (SRRC)
Wi-Fi
Protocollo Wi-Fi 6
Al 2.4000 - 2.4835 GHz, 5.150- 5.250 GHz;
Frequenza operativa' 5.795.5.850 GHz
2.4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)
Potenza del trasmettitore 5.1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/
(EIRP) SRRC/MIC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRO),
<14 dBm (CE)
Bluetooth
Protocollo Bluetooth 5.1
Frequenza operativa 2.4000-2.4835 GHz

Potenza del trasmettitore (EIRP) <10 dBm

[1

Le frequenze 5.8 e 5.1 GHz sono vietate in alcuni Paesi. In alcuni Paesi, la
banda di frequenza 5.1 GHz e consentita solo per I'utilizzo interno.

[2] Lautonomia di volo massima e di stazionamento ¢ stata testata in laboratorio e
ha soltanto valore indicativo.
[3] Tale grado di protezione non € permanente e pud ridursi nel tempo dopo un

utilizzo prolungato.

[4] La Precisione di misurazione della temperatura a infrarossi € stata testata in
laboratorio e ha soltanto valore indicativo.

[5] La durata operativa massima ¢ stata testata in laboratorio e ha soltanto valore
indicativo.
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Vliegtuigen uit de Matrice 30-serie

De DJI™ MATRICE™ 30-serie (M30/M30T) is een krachtig
industrieel droneplatform met een multi-redundantie viuchtcon-
trollersysteem, B-richtingsdetectie- en positioneringssysteem ™,
nauwkeurige gimbal met drie assen, een high-performance be-
lasting met meerdere camera’s en een nieuwe FPV-camera met
nachtzicht. De DJI Pilot 2-app kan worden gebruikt om in real-
time camerabeelden te bekijken en foto's en video's te maken.
De drone hesft een viiegtijd van maximaal 41 minuten # dankzij
het geavanceerde energiebeheersysteem en de dubbele accu's
die de stroomvoorziening garanderen en de viiegveiligheid ver-
beteren.

Het aerodynamische ontwerp geeft het een IP55-classificatie
conform de internationale IEC 60529-norm die de viucht in alle
weersomstandigheden effectief garandeert. Dankzij zijn me-

FPV-camera

Voorwaarts infrarood detectiesysteem
Voorwaarts zichtsysteem

Linker en rechter zichtsystemen
Linker- en rechter infrarood
detectiesystemen

S

6. microSD-kaartsleuf

7. Opwaarts zichtsysteem

8. Opwaarts infraroodsensorsysteem

9. Controlelampje aan-/uitknop 16. Propellers

10. PSDK-poort

b, o)
11951940,
tHtdtiriy

M30

17. Statuslampjes achterkant drone

chanische ontwerp, het landingsgestel met snelkoppeling en
de gemonteerde inklapbare armen kan hij gemakkelijk worden
vervoerd, opgeslagen en voor de vlucht worden klaargemaakt.
De armen kunnen direct na het uitvouwen worden vergrendeld,
waardoor de tijd die nodig is om de vlucht voor te bereiden kan
worden verminderd. De drone is ook uitgerust met een PS-
DK-poort, zodat gebruikers de toepassingen kunnen uitbreiden.

Het ingebouwde DJI AirSense-systeem detecteert nabije dro-
nes in het omringende luchtruim en geeft waarschuwingen in
de DJI Pilot 2-app om de veiligheid te waarborgen. De veilig-
heid tijdens het opstijgen, vliegen en landen wordt verbeterd
met de veiligheidsbakens die helpen bij het identificeren van de
drone tijdens de vlucht, met de hulpverlichting kan het vison-
positioneringssysteem 's nachts of bij weinig licht nog betere
prestaties leveren. De ingebouwde RTK biedt nauwkeurigere
navigatiegegevens voor positionering om precieze bedienings-
vereisten te bieden en veiligheid te garanderen.

SEaza
:

[ @
=

Onderaanzicht

283. Achterwaarts
infrarooddetectiesysteem

11. Omhooggericht baken 18. GNSS-antennes 24. Ventilatieopening

12. Assistant-poort 19. Videotransmissie-antennes 25. TB30 Intelligent Flight Battery
13. Knop Framearm invouwen 20. Statuslampjes voorkant drone 26. Ledlampjes voor accuniveau

14. Frame-armen 21. Gimbal en camera © 27. Knop accuniveau

15. Motoren 22. Achterwaarts zichtsysteem 28. Accu vergrendelen/ontgrendelen
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29. Neerwaarts zichtsysteem

30. Neerwaarts
infraroodsensorsysteem

31. Onderste hulplicht

32. Omlaag gericht baken

33. Donglecompartiment

& « Demonteer het product NIET zonder hulp van een erkende DJI-dealer (met uitzondering van
onderdelen die volgens deze handleiding door gebruikers mogen worden gedemonteerd). U loopt
anders het risico dat de garantie vervalt.

[1

Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Zie de
disclaimer en veiligheidsrichtlijnen voor meer informatie.

[2] De maximale viiegtijd werd getest in een laboratoriumomgeving en geldt alleen als referentie.

[3] De M30 en M30T zijn met verschillende camera's uitgerust. Raadpleeg het daadwerkelijk gekochte

product.

DJI RC Plus

De DJI RC Pro afstandsbediening is voorzien van O3 Enterprise,
de nieuwste versie van DJI's kenmerkende OCUSYNC™
beeldoverdrachtstechnologie, en kan een live HD-beeld van de
camera van een drone over een afstand tot 15 km verzenden.
De afstandsbediening wordt geleverd met een breed scala aan
functieknoppen en aanpasbare knoppen waarmee de drone
eenvoudig kan worden bestuurd en de camera kan worden
bediend.

o

Q)

8
NG

BRE

S
IS

B

1. Externe RC-antennes 18. Opnameknop

2. Touchscreen 19. Vliegstandschakelaar

3. Knop Dronemachtiging 20. Interne RC-antennes

4. Joysticks 21. Micro-SD kaartgleuf

5. Interne Wi-Fi-antennes 22. USB-A-poort

6. Achterkant/functieknop 23. HDMI-poort

7. L1/L2/L3/R1/R2/R3-knoppen 24. USB-C-poort

8. Knop Return to Home (RTH) (terug 25. Scherpstellings-/sluiterknop
naar thuisbasis) 26. Rechterdraaiknop

9. Microfoons 27. Scrolwieltje

10. Status-led 28. Handgreep

11. Ledlampjes voor accuniveau 29. Luidspreker

12. Interne GNSS-antennes 30. Ventilatieopening

13. Aan-/uitknop 31. Gereserveerde bevestigingsgaten

14. 5D-knop 32. C1-knop (aanpasbaar)

15. Vliegpauzeknop 33. C2-knop (aanpasbaar)

16. C3-knop (aanpasbaar) 34. Afscherming aan de achterkant

17. Linkerdraaiknop 35. Accu-ontgrendelknop

De afstandsbediening heeft een beschermingsklasse van IP54
(IEC 60529). Het ingebouwde 7.02 inch scherm heeft een hoge
helderheid van 1200 cd/m? en een resolutie van 1920x1200
pixels. Het Android besturingssysteem heeft verschillende
functies, zoals GNSS, wifi en bluetooth. De afstandsbediening
ondersteunt snel laden met 65W, heeft een maximale gebruikstiid
van 3 uur en 18 min ™ met de interne accu en tot 6 uur bij
gebruik met een externe WB37 Intelligent Battery.

2

36. Batterijcompartiment

37. Knop voor openen van afscherming
aan de achterkant

38. Alarm

39. Luchtinlaat

40. Donglecompartiment

41. M4-gaten met schroefdraad

[1] De maximale bedrijfstiid werd getest in een
laboratoriumomgeving en geldt alleen als
referentie.

[2] De WB37 Intelligent Battery wordt niet
meegeleverd. Raadpleeg voor meer
informatie de richtlijnen voor de WB37
Intelligent Flight Battery.

[3] Bij het viiegen met een drone uit de Matrice-
serie wordt de knop Dronemachtiging
gebruikt om de controle over de drone te
nemen en de status van de bediening van
de drone aan te geven.
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M30/M30T gebruiken

1. De afstandsbediening inschakelen en opladen

De ingebouwde batterij activeren en opladen

@ « De afstandsbediening kan niet worden ingeschakeld voordat
de interne accu is geactiveerd.
« Gebruik de meegeleverde USB-C- naar USB-C-kabel voor
optimaal opladen.

De afstandsbediening inschakelen en activeren

Controle batterijniveau: één keer drukken.
Aan- en uitzetten: indrukken en vervolgens indrukken en twee
seconden vasthouden.

De afstandsbediening moet voor het eerste gebruik worden
geactiveerd. Volg de meldingen om te activeren.

Q * Raadpleeg de gebruikershandleiding van de Matrice 30-serie voor
: meer informatie over de interne en externe accu's.

1. Sluit het BS30 Intelligent Battery-laadstation met de
adapterkabel aan op een stopcontact.

2. Sluit het accustation met een USB-C- naar USB-C-
kabel aan op de afstandsbediening.

3. De leds van het accuniveau beginnen te knipperen om
aan te geven dat de interne accu is geactiveerd.

4. Het duurt ongeveer 2 uur om de accu van de
afstandsbediening volledig op te laden.

¢ Het wordt aanbevolen om voor het opladen het DJI BS30-
accustation te gebruiken. Gebruik anders een gecertificeerde
USB-C lader met een maximaal nominaal vermogen van 65
W en een maximale spanning van 20 V, zoals de draagbare
DJI 65W-lader.

* Laad de afstandsbediening elke drie maanden volledig op. De
accu loopt leeg als het voor langere tijd wordt opgeborgen.

0000

TN

Laag e—— Hoog

2.
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De TB30-accu’s en WB37-accu opladen
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1. Sluit het laadstation met de adapterkabel aan op een stop-
contact.

2. Druk eenmaal op de aan-/uitknop om het accustation in te
schakelen.

3. Plaats de batterijen TB30 en WB37 (niet-inbegrepen) in de
batterijaansluitingen om het opladen te starten. Zorg er bij
de TB30-accu's voor dat dhet laden op de juiste modus is
ingesteld.

Opslagmodus: Elk batterijpaar wordt na elkaar tot 50%

opgeladen en daarna op 50% gehouden. *

[# Klaar om te vliegen-modus: Elk batterijpaar wordt na elkaar
tot 90% opgeladen en daarna op 90% gehouden. *

[¥> Standaardmodus: Elk batterijpaar wordt na elkaar tot 100%

opgeladen.

* De batterijhouder moet worden ingeschakeld om het
batterijniveau in de opslagmodus en de modus 'Klaar om te
viiegen' te handhaven.

& ¢ De batterijhouder warmt een TB30-batterij automatisch op tot
18°C vodr het opladen als de temperatuur van de batterij na
het plaatsen lager is dan 10°C.

Q * Raadpleeg de handleiding voor het BS30 Intelligent Flight Bat-
: tery Station voor meer informatie over het laden en de leds.



3. Voorbereiding van de afstandsbediening
De WB37 Intelligent Battery plaatsen

Een WB37-accu (niet-inbegrepen) kan in de volgende
stappen op de afstandsbediening worden gemonteerd.

1. Duw de ontgrendelknop van de achterdeksel naar het
uiteinde om het achterdeksel te openen.

2. Plaats de Intelligent Battery in het compartiment en
duw deze naar boven. Er klinkt een klikgeluid om aan
te geven dat de accu stevig is geinstalleerd.

3. Sluit het achterdeksel.

Q « Oplaadtiid voor een WB37-accu met 0% vermogen:
a. Wanneer deze op de afstandsbediening is gemonteerd
en het batterijniveau van de ingebouwde batterij 0%
is: ongeveer twee uur (de ingebouwde batterij wordt
tegelijkertijd volledig opgeladen)
. Wanneer deze op de afstandsbediening is gemonteerd en

het niveau van de ingebouwde batterij 100% is: ongeveer
1 uuren 10 minuteng ! ’ 9 « Voor het verwijderen van de WB37-accu houdt u de accu-ontgrendelknop

ingedrukt en drukt u de accu naar beneden.

o

o

. Wanneer deze in de BS30-batterijhouder wordt geplaatst:
ongeveer 1 uur en 20 minuten

Pas de richting van de externe RC-antennes aan en zorg
ervoor dat de platte kant naar de drone is gericht, zodat
de afstandsbediening en de drone zich binnen de optimale
zendzone bevinden.

Til de antennes op e,n S,tel ze af. De,,Sterkte van het SIQn,a,al :@—_ « Er verschijnt een melding in DJI Pilot 2 als het transmissiesignaal
van de afstandsbediening wordt beinvioed door de positie ' tijdens de viucht zwak is. Pas de antennes aan zodat de drone
van de antennes. binnen het optimale zendbereik is.
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Voorbereiding van de drone

De drone uitvouwen

1. Vouw de frame-armen aan beide kanten op dezelfde
manier open. Zorg ervoor dat de invouwknoppen van
de framearmen eruit springen zodat de framearmen
stevig vergrendeld zijn.

N

. Klap de propellers uit en draai de kantelas van de
gimbal naar 0° om de gimbal te ontgrendelen.

:‘Q’—_ « Druk tot het uiteinde en houd de invouwknop van de frame-

v arm ingedrukt om de frame-arm in te klappen.

« Volg het schema om de propellers op te vouwen en op te
bergen.

« Schakel de gimbal uit en draai de pitch-as van de gimbal naar
+90° om de gimbal na elk gebruik te vergrendelen om de
gimbal te beschermen.

Plaatsen / accuniveau controleren van de TB30-accu’s

-

. Plaats twee TB30-accu's. Zorg ervoor dat de
accuvrijgaveschakelaars zich in dezelfde positie bevinden als
in het schema.

2. Druk één keer op de knop van het accuniveau om het
accuniveau te controleren.
& Hoog
& « Stel de accuvrijgaveschakelaars in op de NI
positie die wordt weergegeven om TBTB30- B N
accu's te verwijderen. t
=
& leag




5. Voorbereiding voor de start
Het vliegtuig inschakelen

Aan- en uitzetten: indrukken en vasthouden. Het
controlelampje van de aan/uit-knop blijft branden nadat
het apparaat is ingeschakeld.

7 Tik op DJI Pilot 2 op het aanraakscherm van de
. afstandsbediening om de drone voor de eerste keer te activeren.
Uw DJl-account en een internetverbinding zijn vereist.

Koppelen

De afstandsbediening is al aan de drone gekoppeld wan-
neer deze samen als onderdeel van een combo worden

gekocht. Zo niet, volg dan de onderstaande stappen om na acti-
vering de afstandsbediening en de drone te koppelen.

1. Schakel de afstandsbediening en de drone in.

2. Voer DJI Pilot 2 uit en tik op Afstandsbediening koppe-
len om te koppelen. De statusled van de afstandsbe-
diening knippert blauw en de afstandsbediening piept
tijdens het koppelen.

Checklist ter voorbereiding van de viucht

A. Zorg ervoor dat de accu's van de afstandsbediening en
de drone volledig zijn opgeladen, dat de TB30-accu's
stevig zijn geinstalleerd en dat de accuontgrendelings-
schakelaars zijn vergrendeld.

B. Zorg ervoor dat de propellers stevig ziin gemonteerd en
niet beschadigd of vervormd zijn, dat er geen vreemde
voorwerpen in of op de motoren of propellers zitten, dat
de propellerbladen en -armen zijn uitgevouwen en dat
de vouwknoppen van de framearm in de vergrendelde
stand zijn staan.

C. Zorg ervoor dat de lenzen van de zichtsystemen, camera's,
FPV, het glas van de infraroodsensoren en de hulplampen
schoon en op geen enkele manier geblokkeerd zijn.

D. Zorg ervoor dat de gimbal ontgrendeld is en dat de camera
naar de voorkant van de drone is gericht.

E. Zorg ervoor dat de afdekkingen van de microSD-kaarts-
leuf, de PSDK-poort en het donglecompartiment stevig
gesloten ziin.

F. Zorg ervoor dat de antennes van de afstandsbediening in

3. Houd de aan-uitknop van de drone langer dan vijf seconden
ingedrukt. Het aan/uit-lampje van de drone knippert en
zal twee keer piepen om aan te geven dat de koppeling is
gestart. Wanneer de koppeling is geslaagd, knipperen de
statuslampjes van de drone groen. Ondertussen geeft de
afstandsbediening twee pieptonen en branden de status-
lampjes van de afstandsbediening continu.

de juiste positie staan.

G. Schakel de drone en de afstandsbediening in en zet de
vluchtmodusschakelaar in de N-modus. Zorg ervoor dat het
ledlampje voor de status en de knop voor dronemachtiging op
de afstandsbediening continu groen branden. Dit geeft aan dat
de drone en de afstandsbediening zjjn gekoppeld en dat de af-
standsbediening de drone bestuurt.

H. Plaats de drone op een open en viakke ondergrond. Zorg er-
voor dat er geen obstakels, gebouwen of bomen in de buurt zijn
en dat de drone zich op 5 meter afstand van de piloot bevindt.
De piloot moet naar de achterkant van het viiegtuig gericht zijn.

I. Ga om de viiegveiligheid te garanderen naar de viuchtweerga-
ve van DJI Pilot 2 en controleer de parameters op de check-
list voor de vlucht, zoals de joystickmodus, RTH-hoogte,
obstakelafstand en failsafe-instellingen. Het wordt aanbevolen
om de failsafe in te stellen op RTH.

J. Verdeel het luchtruim voor een vlucht wanneer er meerdere
drones tegelijkertijd actief, zodat botsingen in de lucht worden
voorkomen.
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6. Vliegen

Joystickmodus

@ 5

o Omhoog N Vooruit

¢ & @

2 — 2 ﬂﬁ

o . o

‘ Om‘aag ‘ Achteruit
@® A& T® »
S CAN) o @

Linksaf Rechtsaf Links Rechts

De standaardinstelling van de joystick is Stand 2. Met de

linker joystick worden hoogte en koers aangestuurd, terwijl
je met de rechter joystick vooruit, achteruit, naar links en
naar rechts kunt bewegen.

Handmatig opstijgen/landen
w @ ®

G9-9Q |$ @

A" 4 7

(1) Start/stop-motoren: voer de opdracht Combinatie joystick uit
en houd deze twee seconden vast.

(2) Opstijgen: duw de linker joystick (stand 2) langzaam om-
hoog om op te stijgen.

(3) Landen: duw de linker joystick (stand 2) langzaam naar be-
neden totdat de drone geland is. Houd deze drie seconden
vast om de motoren te stoppen.

* Raadpleeg de gebruikershandleiding van de Matrice 30-serie voor
meer informatie over functies en toepassingen.

Technische gegevens

Drone
Algemeen . 15 m/s
llaqsiebes eidalcd 12 mV/s tijdens opstijgen en landen
Afmetingen 470 x 585 x 215 mm (LxBxH) e
(uitgevouwen, excl. propellers) Max. zweeftid 36 min
Afmetingen (ingevouwen) 365 x 215 x 195 mm (LxBxH) Max. viiegtijd 41 min.
Diagonale wielbasis 668 mm Motormodel 3511
Gewicht (incl. twee batterijen) 3770+ 10g B 1671
pellermodel . . .
Max. startgewicht 3008 g 1676 High Altitude (niet inbegrepen)
Beschermingsklasse IP55

Gebruiksfrequentie "

Zendervermogen (EIRP)

Viiegnauwkeurigheid
(windloos of briesje)

RTK-nauwkeurigheid voor
positionering
(vaste RTK ingeschakeld)

Max. hoeksnelheid

Max. kantelhoek

Max. snelheid omhoog/omlaag
Max. daalsnelheid (tilt)

Max. horizontale snelheid
Max. serviceplafond boven

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/
MIC)

5,8 GHz: <83 dBm (FCC/SRRC); <14 dBm
(CH)

Verticaal: + 0,1 m (zichtsysteem ingeschakeld);
+ 0,5 m (N-modus met GPS); + 0,1 m (RTK)

Horizontaal: + 0,3 m (zichtsysteem
ingeschakeld); + 1,5 m (N-modus met GPS); +
0,1 m (RTK)

1 cm + 1 ppm (horizontaal)
1,5 cm + 1 ppm (verticaal)
Stampen (Pitch): 150°/s, Gieren (Yaw): 100°/s

35° (N-modus en voorwaarts zichtsysteem
ingeschakeld: 25°)

6 m/s; 5 m/s

7m/s

23 m/s

5000 m (met 1671 propellers)

zeeniveau (zonder andere lading) 7000 m (met 1676 propellers)
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GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS (GLONASS

GNSSs wordt alleen ondersteund als RTK-module is
ingeschakeld)

Bedriffstemperatuur -20 tot 50°C

Gimbal

Bereik hoektrilling +0,01°

Bestuurbaar bereik Pan: + 90°, kanteling: -120° tot +45°

Mechanisch bereik Pan: + 105°, kanteling: -135° tot +60°, rol: +45°

Zoomcamera

Sensor 1/2" CMOS, effectieve pixels: 48M
Brandpuntsafstand: 21-75 mm (equivalent:
113-405 mm)

ez Diafragma: 1/2,8-1/4,2
Focus: 5 m tot e

Groothoekcamera

Sensor 1/2" CMOS, effectieve pixels: 12M
DFOV: 84°
Brandpuntsafstand: 4,5 mm (equivalent:

Lens 24 mm)

Diafragma: /2,8
Focus: 1 m tot eo




Thermische camera
Warmtebeeldcamera

Lens

Nauwkeurigheid
infraroodtemperatuurmeting

FPV-camera
Resolutie

DFOV
Beeldrastersnelheid

“

Lasermodule

Golflengte

Maximaal laservermogen
Enkele pulsbreedte

Meetnauwkeurigheid

Meetbereik

Zichtsystemen
Bereik obstakeldetectie

Gezichtsveld
Gebruiksomgeving

Infrarood detectiesysteem
Bereik obstakeldetectie
Gezichtsveld

Gebruiksomgeving

TB30 Intelligent Flight Battery
Capaciteit

Spanning

Type accu

Vermogen

Nettogewicht
Bedriffstemperatuur
Opslagtemperatuur

Laadtemperatuur

Chemisch systeem
Hulplicht

Feitelijke verlichtingsafstand
Type verlichting

Ongekoelde VOx-microbolometer

DFOV: 61°

Brandpuntsafstand: 9,1 mm (equivalent:
40 mm)

Diafragma: /1,0

Focus: 5 m tot oo

+2° C of +2% (met de lagerwaarde)

1920x1080
161°
30 fps

905 nm
35 mwW
6ns

+(0,2 m + Dx0,15%)
D is de afstand tot een verticaal opperviak

3-1200 m (0,5 x 12 m verticaal opperviak met

20% reflectie)

Voorwaarts: 0,6 - 38 m

Opwaarts/omlaag/achterwaarts/zijwaarts: 0,5

-33m
65°(H), 50°(V)

Oppervlakken met een duidelijke structuur en

voldoende verlichting (> 15 ux)

0,1-10m

30°

Grote, diffuse en reflecterende obstakels
(reflectiviteit >10%)

5880 mAh
26,1V
Li-ion 6S
131,6 Wh
Circa 685 g
-20 tot 50°C
20 tot 30°C
-20 tot 40°C

(Wanneer de temperatuur lager is dan 10°C
wordt de zelfverwarmende functie automatisch
ingeschakeld. Opladen bij een lage temperatuur

kan de levensduur van de accu verkorten)
LiNiMnCoO2

5m
60 Hz, ononderbroken gloeiend

Externe accu
(WB37 Intelligent Battery)

Werkingsduur ©

Beschermingsklasse ©!
GNSS
Bedrijfstemperatuur
O3 Enterprise
Gebruiksfrequentie "

Max. zendbereik (vrij van
obstakels en interferentie)

Max. zendafstand
(met interferentie)

Zendervermogen (EIRP)
Wifi
Protocol

Gebruiksfrequentie

Zendervermogen (EIRP)

Bluetooth

Protocol
Bedieningsfrequentie
Zendervermogen (EIRP)

Capaciteit: 4920 mAh
Spanning: 7,6 V

Accutype: Li-ionen
Vermogen: 37,39 Wh
Chemisch systeem: LiCoO2

Interne accu: Ongeveer 3 uur 18 min
Interne accu + externe accu: Circa 6 uur
P54

GPS + Galileo + BeiDou

-20 tot 50°C

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz
15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Sterke interferentie (stedelijk landschap,

beperkte zichtlijn, veel concurrerende signalen):

1,5-3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)
Gemiddelde interferentie (voorstedelijk

landschap, open zichtlijn, enkele concurrerende

signalen): 3-9 km (FCC);
3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Zwakke interferentie (open landschap, ruim
zicht, weinig concurrerende signalen):
9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCC); <14 dBm (CE);
<23 dBm (SRRC)

Wifi 6
2,4000-2,4835 GHz, 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC); <20 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC); <23 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC);
<14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,400-2,4835 GHz
<10 dBm

Afstandsbediening

Algemeen

Scherm

Interne accu

7,02 inch LCD-touchscreen met een resolutie
van 1920x1200 pixels en een hoge helderheid

van 1200 cd/m”

Type: Li-ion (6500 mAh @ 7,2 V)
Oplaadtype: Ondersteunt een maximum

nominaal vermogen van het accustation of de
USB-C-lader van 65 W (max. spanning van 20V)

Oplaaditijd: 2 uur
Chemisch systeem: LiNiICoAIO2

[1] In sommige landen ziin frequenties van 5,8 en 5,1 GHz verboden. In sommige

landen is de 5,1 GHz-frequentie alleen toegestaan voor gebruik binnenshuis.

[2] De maximale viieg- en zweeftijd werden getest in een laboratoriumomgeving en
gelden alleen als referentie.

[3] Deze beschermingsgraad is niet permanent en kan na verloop van tijd
verminderen na langdurig gebruik.

[4] De nauwkeurigheid van de gemeten infraroodtemperatuur is getest in een
laboratoriumomgeving en dient alleen ter referentie.

[5] De maximale bedrifstijd werd getest in een laboratoriumomgeving en geldt

alleen als referentie.
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Aeronave da série Matrice 30

A série DJI™ MATRICE™ 30 (M30/M30T) é uma poderosa platafor-
ma de drone industrial com um sistema controlador de voo multi-
-redundancia, sistema de detegao e posicionamento direcional,
suspensao carda de trés eixos precisa, uma carga multicdmara de
alto desempenho e uma nova camara FPV com visao noturna.
A aplicagéo DJI Pilot 2 pode ser utilizada para observar a vista
em tempo real das camaras e tirar fotografias e gravar videos. A
aeronave possui um tempo de voo de até 41 minutos® gracas
ao sistema avangado de gestdo de energia, juntamente com
as baterias duplas que garantem a alimentagao e melhoram a
seguranca do voo.

O design da sua estrutura de ar da-lhe uma classificacao IP55,
de acordo com a norma global IEC 60529, que garante efetiva-
mente o voo em todas as condigdes meteoroldgicas. O design

L

-

Camara FPV

2. Sistema de detecéo de infravermelhos

para a frente

Sistema de visdo para a frente

Sistemas de viséo esquerda e direita

5. Sistemas de detegao de infravermelhos
esquerda e direita

6. Ranhura para cartdo MicroSD

7. Sistema de visdo para cima

8. Sistema de detegéo de infravermelhos
para cima

9. Botao/indicador de alimentagao

10. Porta PSDK

11. Farol ascendente

12. Porta assistente

13. Botéo de dobragem do brago da estrutura

14. Bragos da estrutura

15. Motores

»>w

16. Hélices
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17. Indicadores traseiros da aeronave
18. Antenas GNSS 24. Ventilagao

19. Antenas de transmissao de video  25. Bateria de voo inteligente TB30
20. Indicadores frontais da aeronave ~ 26. LED de nivel da bateria

21. Suspenséo cardd e camara 27. Botéo de nivel da bateria

22. Sistema de visao para tras 28. Cavilha de libertagao da bateria

mecanico, juntamente com os bragos dobraveis montados e as
hélices, facilita o transporte e o armazenamento. Os bragos po-
dem ser bloqueados diretamente apés o desdobramento, o que
pode reduzir o tempo necessario para se preparar para o vVoo.
A aeronave também esta equipada com uma porta PSDK, para
que os utilizadores possam alargar as suas aplicagdes.

O sistema DJI AirSense integrado deteta aeronaves préximas
no espaco aéreo circundante, fornecendo alertas na aplicacdo
DJI Pilot 2 para garantir a seguranca. A seguranga durante a
descolagem, o voo e a aterragem sao melhorados com os fardis
de seguranga que ajudam a identificar a aeronave durante o voo
e as luzes auxiliares permitem que o sistema de posicionamen-
to por visdo alcance um desempenho ainda maior a noite ou
quando ha pouca luz. O RTK incorporado fornece dados de na-
vegagao mais precisos para posicionamento de modo a cumprir
requisitos de funcionamento precisos e garantir a seguranca.

Vista inferior

23. Sistema de detegédo de
infravermelhos para tras



29. Sistema de visdo para baixo

30. Sistema de detecéo de
infravermelhos para baixo

31. Luz auxiliar inferior

32. Farol descendente

33. Compartimento Dongle

« NAO desmonte o produto sem a assisténcia de um revendedor autorizado DJI (exceto para
componentes que podem ser desmontados pelos utilizadores neste guia); caso contrario, ndo sera
coberto pela garantia.

[1] Os sistemas de visdo e detegdo de infravermelhos sdo afetados pelas condigdes circundantes. Leia a
isengdo de responsabilidade e as diretrizes seguranca para obter mais informacdes.

[2] O tempo méximo de voo foi testado num ambiente de laboratdrio, e serve apenas como referéncia.

[38] O MB30 e o M30T estao equipados com camaras diferentes. Consulte o produto real comprado.

DJI RC Plus

O telecomando DJI RC Plus inclui O3 Enterprise, a versédo mais
recente da tecnologia de transmisséo de imagem OCUSYNC™
exclusiva da DJI, e pode transmitir uma vista em HD em direto
da camara de uma aeronave para exibicdo no ecra tatil. O
telecomando inclui uma vasta gama de botdes funcionais, bem
como botdes personalizaveis, que podem controlar facilmente
a aeronave e operar a camara.

O telecomando tem uma classificagdo de protecéo de IP54
(IEC 60529). O ecra incorporado de 7,02 pol. e alto brilho
de 1200 cd/m? tem uma resolugao de 1920x1200 pixeis. O
sistema operativo Android inclui diversas fungdes como GNSS,
Wi-Fi e Bluetooth. O telecomando suporta carregamento
rapido de 65 W e tem um tempo de funcionamento maximo
de 3 horas e 18 minutos " com a bateria interna e até 6 horas

quando utilizado com uma bateria inteligente WB37 externa.

1. Antenas RC externas 18. Botado de gravagao

2. Ecra tatil 19. Interruptor de modo de voo

3. Bot&o Autoridade da aeronave 20. Antenas RC internas

4. Manipulos de controlo 21. Ranhura para cartdo MicroSD

5. Antenas de Wi-Fi internas 22. Porta USB-A

6. Botao Voltar/Fungdo 23. Porta HDMI

7. Botdes L1/L2/L3/R1/R2/R3 24. Porta USB-C

8. Botao de regresso a posigao inicial 25. Botao de foco / obturador
(RTH) 26. Botao direito

9. Microfones 27. Roda de deslocacéo

10. LED de estado 28. Pega

11. LED de nivel da bateria 29. Altifalante

12. Antenas GNSS internas 30. Ventilagao

13. Botéo de alimentagao 31. Orificios de montagem reservados

14. Botéo 5D 32. Botéo C1 (personalizavel)

15. Botéo de pausa de voo 33. Botéo C2 (personalizavel)

16. Botédo C3 (personalizavel) 34. Tampa traseira

17. Botéo esquerdo 35. Botéo de libertagao da bateria

36. Compartimento da bateria

37. Botao de libertacdo da tampa
traseira

38. Alarme

39. Entrada de ar

40. Compartimento Dongle

41. Orificios roscados de M4

[1] O tempo méaximo de funcionamento foi
testado num ambiente de laboratério, e
serve apenas como referéncia.

[2] A bateria inteligente WB37 nao esta incluida.
Consulte as diretrizes de seguranca da
bateria inteligente WB37 para obter mais
informacoes.

[38] Ao voar uma aeronave da série Matrice, o
botéo de autoridade da aeronave é usado
para assumir o controlo da aeronave e
indicar o estado de controlo da aeronave.
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Utilizacdo da M30/M30T

1. Ativar e carregar o telecomando

Ativar e carregar a bateria interna

1. Ligue a estagao de bateria inteligente BS30 a uma
tomada elétrica utilizando o cabo do adaptador de ali-
mentacao CA.

. Ligue a estagéo de bateria as portas USB-C do teleco-
mando utilizando um cabo USB-C para USB-C.

. Os LED do nivel da bateria comegam a piscar para indicar
que a bateria interna esta ativada.

4. Demora aproximadamente duas horas para carregar to-
talmente a bateria interna do telecomando.

N

w

e Recomenda-se a utilizagdo da estagdo de bateria DJI BS30
para carregamento. Caso contrério, use um carregador
USB-C certificado com uma poténcia nominal maxima de

@ 65 W e uma tensdo méxima de 20 V, como o carregador
« O telecomando n&o pode ser ligado antes de ativar a bateria portétil DJI 65 W.
interna. * Descarregue totalmente o telecomando a cada trés meses.
« Certifique-se de que utiliza o cabo USB-C para USB-C A bateria esgota-se quando armazenada durante um periodo
incluido para um carregamento ideal. de tempo prolongado.

Ligar e ativar o telecomando

Verificar o nivel da bateria: prima uma vez. ‘
Ligar/desligar: prima e, em seguida, prima continuamente D D :\D’: @
durante dois segundos. ST

O telecomando necessita de ser ativado antes de ser utilizado Baixo e——— Alto
pela primeira vez. Siga as indicagdes para ativar.

:Q: * Para mais informagdes sobre as baterias internas e externas,
: consulte 0 manual do utilizador da série Matrice 30.

2.
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Carregamento das baterias TB30 e da bateria WB37

-BEmr— ) -, % Modo de armazenamento: Cada par de baterias é carregado
até 50% em sequéncia e mantido a 50% apds o carrega-
mento. *

> Modo Pronto para Voar: Cada par de baterias é carregado

I até 90% em sequéncia e mantido a 90% apds o carrega-

mento. *
[#> Modo Padrao: Cada par de baterias é carregado até 100%

ey em sequéncia.

* A estacéo de bateria deve estar ligada para manter o nivel da
bateria no Modo de Armazenamento e no Modo Pronto para

1. Ligue a estagdo de bateria a uma tomada elétrica através do

cabo do adaptador de alimentagéo CA. Voar.
2. Prima o botdo de alimentagado uma vez para ligar a estacéo
de bateria. & * A estacéo de bateria aquecera automaticamente uma bateria
. . X . TB30 até 18° C (64,4 °F) antes de carregar se a temperatura
3. Insira as baterias TB30 e a bateria WB37 (excluida) nas portas da bateria for infémr a 1% °C (50 °F) quagdo inserida'p

da bateria para iniciar o carregamento. Para as baterias TB30,

i . - :Q: * Consulte o Manual do Utilizador da Estagdo de Bateria
certifique-se de que 0 modo de carregamento esta definido Inteligente BS30 para obter mais informagdes sobre o

para 0 modo correto. carregamento e os LED.



3. Preparar o telecomando
Montar a Bateria Inteligente WB37
Uma bateria WB37 (excluida) pode ser montada no
telecomando nos passos seguintes.

1. Pressione o botao de libertagdo da tampa traseira até
ao fim para abrir a tampa traseira.

2. Insira a bateria WB37 no compartimento e empurre-a
para cima. Ouvird um estalido a indicar que a bateria
esté instalada com firmeza.

3. Feche a tampa traseira. ?*

Q « Tempo de carregamento para uma bateria WB37 com 0%
de poténcia:

a. Quando for montada no telecomando e a energia
da bateria interna for 0%: aproximadamente duas
horas (a bateria interna estara totalmente carregada
simultaneamente)

b. Quando for montada no telecomando e a energia da
bateria interna for de 100%: aproximadamente 1 hora e « Para retirar a bateria WB37, prima e mantenha o botéo de libertagéo da
10 minutos bateria premido e empurre a bateria para baixo.

©

Quando for inserida na estagao de bateria BS30:
aproximadamente 1 hora e 20 minutos

Ajustar as antenas

Neopp

Ajuste a direcao das antenas RC externas e certifique-se de que o
lado plano esta voltado para a aeronave, para que o controlador e
a aeronave estejam dentro da zona de transmissao ideal.

Levante as antenas e ajuste-as. A forga do sinal do Q « Aparecera um aviso no DJI Pilot 2 se o sinal de transmisséo for

telecomando ¢ afetada pela posicao das antenas. fraco durante o voo. Ajuste as antenas para se certificar de que a
aeronave esta no intervalo de transmisséo ideal.
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Preparar a aeronave

Desdobrar a aeronave

1. Desdobre os bragos da estrutura dos dois lados da
mesma forma. Certifique-se de que os botdes de
dobragem do braco da estrutura saem para os bragos
da estrutura ficarem firmemente bloqueados.

2. Desdobre as hélices e rode o eixo de inclinagao
da suspensao carda para 0° para desbloquear a
suspensdo carda.

3. ¢ Pressione até & extremidade e segure o botdo de dobragem
do brago da estrutura para dobrar o brago da estrutura.

* Siga o diagrama para dobrar e armazenar as hélices.

« Desligue e rode o eixo de inclinacdo da suspensado carda
para +90° para bloquear a suspenséo carda apds cada
operagao para proteger a suspensao carda.

-

. Coloque duas baterias TB30. Certifique-se de que as
cavilhas de libertacdo da bateria estéo na mesma posicéo,
conforme mostrado no diagrama.

2. Prima o botao de carregamento da bateria para verificar o
nivel da bateria.

& * Ajuste as cavilhas de libertaggo da bateria
para a posi¢ao mostrada para remover as
baterias TB30.

= Alto

Ny

SN

() Baixo



5. Preparar a descolagem
Ligar a aeronave

Ligar/desligar: prima e em seguida prima de forma
continua. O indicador do botéo de alimentagéo fica aceso
continuamente apds a ligagao.

7 Toque em DJI Pilot 2 no ecra tatil do telecomando para ativar a

aeronave pela primeira vez. E necessario ter uma conta DJI e
ligagéo a internet.

Internet

Ligacédo

Quando o telecomando é adquirido juntamente com uma
aeronave, como pacote combinado, ja se encontra ligado

1. Ligue o telecomando e a aeronave.

2. Execute a aplicagao DJI Pilot 2 e toque em Ligagao do
telecomando para realizar a ligagdo. O LED de estado
do telecomando pisca a azul e o telecomando emite
um sinal sonoro durante a ligagao.

Lista de verificagdo antes do voo

A. Certifique-se de que o telecomando e as baterias da
aeronave estéo totalmente carregados, as baterias
TB30 estao instaladas com firmeza e as cavilhas de
libertagéo da bateria estéo bloqueadas.

B. Certifique-se de que as hélices estdo montadas de forma
segura e que ndo estao danificadas nem deformadas,
que ndo existem objetos estranhos dentro ou sobre os
motores ou hélices, que as laminas e os bragos da hélice
estdo desdobrados e que os botbes de dobragem do
brago da estrutura estao salientes na posicéo bloqueada.

C. Certifique-se de que as lentes dos sistemas de visao,
camaras, FPV, vidro dos sensores infravermelhos e das
luzes auxiliares estdo limpos e ndo estao bloqueados
de forma alguma.

D. Certifique-se de que a suspenséo carda esta desbloquea-
da e que a camara esta virada para a frente da aeronave.

E. Certifique-se de que as tampas da ranhura do cartdo
micro SD, da porta PSDK e do compartimento do don-
gle foram fechadas com firmeza.

F. Certifiqgue-se de que as antenas do telecomando es-

a aeronave. Caso contrario, siga 0os passos abaixo para ligar o
telecomando a aeronave apds a ativagao.

3. Prima e mantenha premido o bot&o de alimentacéo da ae-
ronave durante pelo menos cinco segundos. O indicador de
energia da aeronave ira piscar e ira emitir dois sinais sonoros
para indicar que a ligagao foi iniciada. Quando a ligagao é
bem-sucedida, os indicadores traseiros da aeronave piscam
a verde, enquanto o telecomando emite dois sinais sonoros e
os LED de estado do telecomando brilham continuamente.

taoajustadas para a posigao correta.

G. Ligue a aeronave e o telecomando, mude o interruptor de
modo de voo para o modo N. Certifique-se de que o LED de
estado e o botdo de autoridade da aeronave no telecomando
estéo fixos a verde. Isto indica que a aeronave e o teleco-
mando estao ligados e o telecomando esta no controlo da
aeronave.

H. Coloque a aeronave em solo aberto e plano. Certifique-se de
que nao existem obstaculos, edificios ou arvores nas proximi-
dades e que a aeronave esta a 5 m de distancia do piloto. O
piloto deve estar voltado para a traseira da aeronave.

|. Para garantir a seguranga do voo, introduza a vista de voo
da aplicagao DJI Pilot 2 e verifique os para@metros na lista de
verificagdo pré-voo, como o modo de manipulo de controlo,
a altura do regresso a posic&o inicial (RTH), a distancia aos
obstaculos e as definicdes de seguranga. E recomendavel
definir a agéo a prova de falhas para RTH.

J. Divida o espago aéreo para o voo quando estiverem a ope-
rar varias aeronaves simultaneamente, de modo a evitar a
coliséo no ar.
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6. Voo

Modo manipulo de controlo

e 3

Para a frente

ﬁ Pa%c\ma G
2 — 2 A
8§ r. §
Para tras
DS A& @ -
& AN o ©
\/waréd Z\rart:] Esquerda Direita

O modo manipulo de controlo predefinido € o Modo 2.
O manipulo de controlo esquerdo controla a altitude e
o rumo da aeronave e o manipulo de controlo direito
controla os movimentos para a frente, para tras, para a
esquerda e para a direita.

Descolagem/aterragem manual
w @ ®

QR9-9Q@ |$ @

(1) Ligar/desligar os motores: execute o Comando do Manipulo
de Combinacao e mantenha premido durante dois
segundos.

(2) Descolagem: empurre 0 manipulo de controlo esquerdo
(Modo 2) para cima lentamente para descolar.

® Aterragem: empurre 0 manipulo de controlo esquerdo (Modo 2)
para baixo lentamente até a aeronave aterrar. Mantenha-o
premido durante trés segundos para parar os motores.

* Consulte 0 Manual do Utilizador da série Matrice 30 para obter mais
informagdes sobre funcionalidades e aplicagdes.

Especificacdes

Aeronave

Geral Tempo méximo de pairar 36 min

Dimensdes Tempo méximo de voo @ 41 min
" . 470x585x215 mm (CxLxA)

(ndo dobrada, excl. hélices) Modelo do motor 3511

Dimensdes (dobrado) 365x215x195 mm (CxLxA) 1671

Distancia entre eixos diagonal
Peso (incl. duas baterias)

Peso maximo de descolagem
Frequéncia de funcionamento "

Alimentagao do transmissor
(EIRP)

Precisao de pairar
(sem vento ou com brisa)

Precisao de posicionamento RTK
(RTK fixo ativado)

Velocidade angular maxima
Angulo maximo de inclinagao
Velocidade méx. de subida/
descida

Velocidade méaxima de inclinagéo
de descida

Velocidade horizontal méxima

Limite méximo de servigo acima
do nivel do mar (sem outra carga
til)

Resisténcia méaxima ao vento

668 mm

3770+ 10g

3998 ¢

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 Ghz: < 33 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Vertical: +0,1 m (sistema de visao ativado);
+0,5 m (modo N com GPS); +0,1 m (RTK)
Horizontal: +0,3 m (sistema de visdo ativado);
+1,5m (modo N com GPS); +0,1 m (RTK)

1 cm+1 ppm (horizontal)
1,56 cm+1 ppm (vertical)

Inclinagao: 150 °/s; Guinada: 100 °/s
35° (modo N e sistema de visao direta ativado:
25°)

)

6 m/s; 5 m/s

7m/s
23 m/s

5000 m (com hélices 1671)
7000 m (com hélices 1676)

16 m/s
12 m/s durante a descolagem e a aterragem
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Modelo de hélice

Classificagao de protecao do
ingresso ©

GNSs

Temperatura de funcionamento
Suspensao carda

Intervalo de vibragao angular
Amplitude controlavel

Amplitude mecanica

Camara com zoom
Sensor

Lente

Camara ampla
Sensor

Lente

1676 de grande altitude (ndo incluida)
IP55

GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS (O GLONASS
é suportado apenas quando o modulo RTK
esta ativado)

-20°Ca50°C (-4 °F a 122 °F)

+0,01°
Panoramico: +90°, Inclinagdo: -120° a +45°

Panoramico: +105°,
Inclinagéo: -135 °a +60°, Rotagao: +45°

CMOS de 1/2", pixeis reais: 48M

Distancia focal: 21-75 mm (equivalente: 113-
405 mm)

Abertura: f/2,8-f/4,2

Foco: 5ma e

CMOS de 1/2", pixeis reais: 12M

DFOV: 84°

Distancia focal: 4,5 mm (equivalente: 24 mm)
Abertura: /2,8

Foco: 1mae




Camara térmica
Gerador de imagens térmicas

Lente

Precisao da medic&o da
temperatura dos
infravermelhos

Camara FPV

Resolugao

DFOV

Taxa de fotograma
Médulo laser
Comprimento de onda
Poténcia méx. do laser
Largura do impulso tnico

Précision de la mesure

Faixa de medicao

Sistemas de visdo
Faixa de detecao de obstaculos

FOvV

Ambiente de funcionamento

Microboldmetro VOx néo refrigerado

DFOV: 61°

Distancia focal: 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Abertura: /1,0

Foco:5mace

+2 °C ou +2% (utilizando o maior valor)

1920x1080
161°
30 fps.

905 nm

3,5 mwW

6ns

+ (0,2 m + Dx0,15 %)

D est la distance a une surface verticale
3-1200 m (0,5 x 12 m superficie vertical com
20% de refletividade)

Para a frente: 0,6-38 m

Para cima/para baixo/Para tras/Para o lado:
0,5-33m

65° (H), 50° (V)

Superficies com padrdes claros e iluminagdo
adequada (> 15 lux)

Sistema de detegao de infravermelhos

Faixa de detecéo de obstaculos
FOV

Ambiente de funcionamento

Bateria de voo inteligente TB30
Capacidade

Tensao

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura de funcionamento
Temperatura de armazenamento

Temperatura de carregamento

Sistema quimico

Luzes auxiliares

Distancia eficaz da iluminagao
Tipo de iluminagéo

0,1-10m

30°

Obstéculos grandes, difusos e refletivos
(refletividade >10%)

5880 mAh

26,1V

I6es de litio 6S

131,6 Wh

Aprox. 685 g

-20°Ca50 °C (-4 °F a 122 °F)
20°Ca30°C (68 °F a 86 °F)

-20°a40°C (-4 ° a 104 °F) (Quando a
temperatura for inferior a 10 °C (50 °F), a fungéo
de auto-aquecimento sera automaticamente
ativada. O carregamento a baixa temperatura
pode reduzir a vida (til da bateria)

LiNiMnCoO2

5m
60 Hz, incandescéncia continua

Bateria externa
(Bateria inteligente WB37)

Tempo de funcionamento !

Classificacao de protecéo do
ingresso ©!

GNSS

Temperatura de funcionamento
O3 Enterprise

Frequéncia de

funcionamento

Distancia méxima de
transmissao (desobstruida, sem
interferéncias)

Distancia méxima de
transmiss@o
(com interferéncias)

Alimentag&o do transmissor
ERP)

Wi-Fi
Protocolo

Frequéncia de funcionamento!™

Alimentagao do transmissor
(EIRP)

Bluetooth
Protocolo
Frequéncia de funcionamento

Alimentagao do transmissor
(ERP)

Capacidade: 4920 mAh

Tens&o: 7,6 V

Tipo de bateria: ides de litio

Energia: 37,39 Wh

Sistema quimico: LiCoO2

Bateria interna: Aprox. 3 horas 18 min
Bateria interna + bateria externa: Aprox.
6 horas

P54

GPS + Galileo + BeiDou
-20°Cab0°C (-4 °Fa 122 °F)

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia forte (paisagem urbana, linha de
vis&o limitada, muitos sinais concorrentes): 1,5-
3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferéncia média (paisagem suburbana, linha
de visao aberta, alguns sinais concorrentes):
3-9 km (FCC); 3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia fraca (linha de visdo abundante em
paisagem aberta, poucos sinais concorrentes):
9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/SRRC/MIC)

2,4 GHz: <33 dBm (FCC); <20 dBm (CE/SRRC/
MIC)

5,8 GHz: <33 dBm (FCO); <14 dBm (CE),

<23 dBm (SRROC)

Wi-Fi 6

2,4000-2,4835 GHz; 5,150-5,250 GHz;
5,725-5,850 GHz

2,4 GHz: <26 dBm (FCC), <20 dBm (CE/SRRC/
MIC)

5,1 GHz: <26 dBm (FCC), <23 dBm (CE/SRRC/
MIC)

5,8 Ghz: < 26 dBm (FCC/SRRC), <14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000-2,4835 GHz

<10 dBm

Telecomando
Geral
Ecra tatil LCD de 7,02 pol., com uma
Ecra resolugao de 1920x1200 pixeis e uma elevada

Bateria interna

luminosidade de 1200 cd/m”

Tipo: ides de litio (6500 mAh a 7,2 V)

Tipo de carregamento: Suporta uma estagao
de bateria ou carregador USB-C com poténcia
nominal maxima de 65 W (tens@o méax. de 20 V)
Tempo de carregamento: 2 horas

Sistema quimico: LINICoAIO2

[1

Frequéncias de 5,8 e 5,1 GHz s&o proibidas em alguns paises. Em

alguns paises, a banda de frequéncia de 5,1 GHz sé é permitida para

utilizag&o em interiores.

[2] O tempo maximo de voo e o tempo a pairar foram testados num
ambiente de laboratdrio, e serve apenas como referéncia.

3

Esta classificagdo de protecdo ndo é permanente e pode diminuir ao

longo do tempo apds utilizagao a longo prazo.

=

A precisao da medicao da temperatura por infravermelhos foi testada

num ambiente laboratorial e serve apenas como referéncia.

5

O tempo maximo de funcionamento foi testado num ambiente de

laboratério, e serve apenas como referéncia.
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Aeronave da Série Matrice 30

A série MATRICE™ 30 da DJI™ (M30/M30T) é uma plataforma
de drone industrial poderosa, com um sistema de controlador
de voo de redundancia multipla, seis sistemas de deteccao
e posicionamento direcional ™, estabilizador triaxial preciso,
carga multicamera de alto desempenho e uma nova camera
FPV com viséo noturna. O aplicativo DJI Pilot 2 pode ser usado
para observar a visualizagdo em tempo real das cameras e
capturar fotos e videos. A aeronave apresenta tempo de voo
de até 41 minutos ¥ gragas ao avangado sistema de gerencia-
mento de energia junto com as baterias duplas que garantem
a fonte de alimentagao e aumentam a seguranca do voo.

O design da sua estrutura oferece classificagéo IP55, de acor-
do com a norma global [EC 60529, que garante efetivamente
0 voo em todas as condigdes meteoroldgicas. O design meca-

b, o)
Ay
Uittt

7

nico, juntamente com os bragos dobraveis e hélices instalados
facilitam o transporte e o armazenamento. Os bragcos podem
ser travados diretamente apds serem desdobrados, o que pode
reduzir o tempo necessario para preparagao para o voo. A aero-
nave também vem equipada com uma entrada PSDK para que
0s usuarios possam ampliar suas possibilidades de uso.

O sistema integrado DJI AirSense detecta aeronaves proximas
no espago aéreo circundante, fornecendo alertas no aplicativo
DJI Pilot 2 para garantir a seguranca. A seguranga durante a
decolagem, voo e pouso é aprimorada com os fardis de segu-
rangca que auxiliam na identificacdo da aeronave durante o voo
e as luzes auxiliares permitem que o sistema de posicionamento
visual atinja um desempenho ainda melhor a noite ou quando
houver baixa luminosidade. O RTK integrado oferece dados de
navegacgdo mais precisos para posicionamento para atender a
requisitos precisos de operagéo e garantir a segurancga.

1. Cémeraem FPV

2. Sistema de detecgao por infravermelho frontal

3. Sistema visual frontal

4. Sistemas de visdo esquerda e direita

5. Sistemas de Qefecgao por infravermelho M30 Visio inferior
esquerdo e direito

6. Compartimento de cartdo microSD

7. Sistema de visdo voltado para cima 15. Motores

8. Sistema de deteccéo por infravermelho 16. Hélices
superior 17. Indicadores na traseira da 22. Sistema visual traseiro

9. Indicador/botéo liga/desliga aeronave 23. Sistema de detecgao por

10. Entrada PSDK 18. Antenas GNSS infravermelho traseiro
11. Farol voltado para cima 19. Antenas de transmissao de video 24. Saida de ar
12. Entrada auxiliar 20. Indicadores na dianteira da 25. Bateria de voo inteligente TB30

. Botédo de dobramento do brago da estrutura
. Bracos da estrutura

aeronave

. Estabilizador e camera ¥

. LEDs de nivel da bateria
. Botao de nivel da bateria



28. Interruptor de liberacéo da bateria

29. Sistema visual inferior

30. Sistema de detecgéo por
infravermelho inferior

31. Luz auxiliar inferior

32. Farol voltado para baixo

33. Compartimento do Dongle

« NAO desmonte o produto sem a assisténcia de um revendedor autorizado DJI (exceto para
componentes autorizados neste guia a serem desmontados pelos usudrios). Caso contrério, ele ndo
sera coberto pela garantia.

[1] Os sistemas de deteccao visual e por infravermelho séo afetados pelas condigdes adjacentes. Leia a
Isencao de Responsabilidade e Diretrizes de Seguranca para obter mais informacoes.

[2] O tempo méximo de voo foi testado em ambiente laboratorial e serve apenas para referéncia.

[38] O MB30 e o M30T séo equipados com cameras diferentes. Consulte o produto adquirido.

CR Plus DJI

O controle remoto DJI RC Plus conta com O3 Enterprise, a
versao mais recente da tradicional tecnologia de transmisséao
de imagem OCUSYNC™ da DJI, sendo capaz de transmitir
exibicdes ao vivo em HD da camera de uma aeronave para
exibicdo na tela sensivel ao toque. O controle remoto vem com
uma ampla variedade de botdes funcionais, bem como botbes
personalizaveis, que podem controlar faciimente a aeronave e
operar a camera.

@(%@

O controle remoto tem classificagcdo de protegao de IP54
(IEC 60529). A tela embutida de 7,02 polegadas conta com
alta luminosidade de 1.200 cd/m? e resolugdo de 1.920x1.200
pixeis. O sistema operacional Android vem com uma variedade
de fungdes, como GNSS, Wi-Fi e Bluetooth. O controle remoto
é compativel com carregamento rapido de 65 W e possui
tempo méaximo de operacao de 3 horas e 18 minutos " com a
bateria interna e até 6 horas quando utilizado com uma bateria
inteligente externa WB37. ¥

=

@

1. Antenas externas do CR 19. Interruptor de modo de voo 36. Compartimento da bateria

2. Tela sensivel ao toque 20. Antenas internas do CR 37. Botéo de liberagdo da tampa

3. Botdo de Autoridade da aeronave 21. Compartimento de cartio traseira

4. Pinos de controle microSD 38. Alarme

5. Antenas Wi-Fi internas 22. Entrada USB-A 39. Entrada de ar

6. Botao fungao/voltar 28. Entrada HDMI 40. Compartimento do Dongle

7. Botbes L1/L2/L3/R1/R2/R3 24. Entrada USB-C 41. Orificio roscado M4

8. Botao Retorno a Base (RTH) 25. Botao foco/obturador

9. Microfones 26. Botao de rolagem direito

10. Status de LED 27. Roda de rolagem [1] O tempo maximo de operagéo foi testado

11. LEDs de nivel da bateria 28. Alca em amfb\?nt_e laboratorial e serve apenas
. ara referencia.

12. Ant?na,s GNSS internas 29. Alto-falante [2] /p\bateria inteligente WB37 n&o est incluida.

13. Botao liga/desliga 30. Saida de ar Consulte as Diretrizes de Seguranga da

14. Botédo 5D 31. Orificios de montagem reservados Bateria Inteligente WB37 para obter mais

15. Botéo de pausa de voo 32. Botéo C1 (personalizavel) informagoes. B )

16. Botao C3 (personalizavel) 33. Botao C2 (personalizavel) [8] Ao voar uma aeronave da série Matrice, o

17. Botéo de rolagem esquerdo
18. Botéo de gravagao

. Tampa traseira
. Botao de liberagao da bateria

botéo de autoridade da aeronave ¢ utilizado
para assumir o controle da aeronave e
indicar o status de controle da aeronave.
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Como utilizar o M30/M30T

1. Como ativar e carregar o controle remoto

Ativag@o e carregamento da bateria interna

@ « O controle remoto nao pode estar ligado antes da ativagao
da bateria interna.
« Certifique-se de utilizar o cabo USB-C para USB-C incluso na
embalagem para carregamento ideal.

Como ligar e ativar o controle remoto

Verificar o nivel da bateria: pressione uma vez.
Ligar/desligar: pressione uma vez, depois pressione novamente
e mantenha pressionado por 2 segundos.

O controle remoto precisa ser ativado antes de ser utilizado
pela primeira vez. Siga as instrugdes para ativar.

:Q: * Consulte 0 Manual do Usudrio da série Matrice 30 para obter mais
i informacdes sobre as baterias interna e externa.

1. Conecte a estagao de baterias inteligente BS30 a uma
tomada elétrica usando um cabo de carregamento CA.

2. Conecte a estagéo de baterias as entradas USB-C do
controle remoto usando um cabo USB-C para USB-C.

3. Os LEDs de nivel da bateria comegam a piscar para
indicar que a bateria interna esté ativada.

4. Leva aproximadamente 2 horas para carregar total-
mente a bateria interna do controle remoto.

:‘Q:_ ¢ Recomenda-se utilizar a estagdo de baterias DJI BS30 para
carregamento. Caso contrario, utilize um carregador USB-C
com poténcia nominal maxima de 65 W e tensdo méxima de
20V, como o carregador portatil 65 W DJI.
* Descarregue e carregue completamente o controle remoto a
cada trés meses. A bateria se esgotara quando armazenada
por um longo periodo.

D 0:0°0

2N

Baixo e——— Alto

2. Carregando as Baterias TB30 e Bateria WB37

-BEmr——=D) =,

1. Conecte a estacdo de baterias a uma tomada elétrica utili-
zando um cabo de alimentagao CA.

2. Pressione o botéo liga/desliga uma vez para ligar a estagao
de baterias.

3. Insira as baterias TB30 e WB37 (excluida) nas entradas das
baterias para iniciar o carregamento. Para as baterias TB30,
certifique-se de que o modo de carregamento esteja definido
para 0 modo correto.
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@ Modo de armazenamento: Cada par de baterias é carregado
até 50% em sequéncia e mantido em 50% apds o carrega-
mento. *

[ Modo “Pronto para decolar”: Cada par de baterias é car-
regado até 90% em sequéncia e mantido em 90% apds o
carregamento. *

[#> Modo padréo: Cada par de baterias é carregado até 100%
em sequéncia.

* A estagéo de baterias deve ser ligada para manter o nivel da
bateria no modo de armazenamento e no modo “Pronto para
decolar”.

& * A estacdo de baterias aquecera automaticamente uma
bateria TB30 a 18 °C (64,4° F) antes de carregar se a
temperatura da bateria for inferior a 10 °C (50° F) quando
inserida.

Q » Consulte o Guia do Usuério da estagdo de baterias inteligente
- BS30 para obter mais informagdes sobre o carregamento e
os LEDs.



3. Preparo do controle remoto
Montagem da bateria inteligente WB37

Uma bateria WB37 (excluida) pode ser montada no
controle remoto nas etapas a seguir.

1. Empurre o botao de liberagédo da tampa traseira até o
fim para abrir a tampa traseira.

2. Insira a bateria WB37 no compartimento de bateria e
empurre-a para cima. Havera um som de clique para
indicar que a bateria esté instalada com firmeza.

3. Feche a tampa traseira.

= « Tempo de carregamento para uma bateria WB37 com 0%

de carga:

a. Quando estiver montado no controle remoto e a carga
da bateria interna for 0%: aproximadamente duas
horas (a bateria interna sera totalmente carregada
simultaneamente)

. Quando esta montado no controle remoto e a carga da
bateria interna € de 100%: aproximadamente 1 hora e 10
minutos
Quando estiver inserido na estag@o de bateria BS30:
aproximadamente 1 hora e 20 minutos

&
£ b

« Para remover a bateria WB37, pressione e mantenha pressionado o botao
de liberagéo da bateria e empurre a bateria para baixo.

o

3}

Ajuste das antenas

Ajuste a diregao das antenas externas do CR e certifique-se de
que o lado plano esteja voltado para a aeronave, de modo que
o controle e a aeronave estejam dentro da zona de transmissao
ideal.

Levante e ajuste as antenas. A poténcia do sinal do Q » Um aviso sera recebido no DJI Pilot 2 se o sinal de transmissao

controle remoto é afetada pela posigéo das antenas : estiver fraco durante o voo. Ajuste as antenas para garantir que a
' aeronave esteja no alcance de transmissao ideal.
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4. Como preparar a aeronave

94

Desdobrando a aeronave

1. Desdobre os bragos da estrutura dos dois lados da mes-
ma forma. Certifique-se de que os botdes de dobramento
dos bracos da estrutura se desprendem de modo que os
bragos da estrutura figuem travados com firmeza.

2. Desdobre as hélices e gire o eixo de inclinagao do es-
tabilizador para 0° para destravar o estabilizador.

Q * Pressione até o final e mantenha o botao de dobramento
do braco da estrutura pressionado para dobrar o brago da
estrutura.
« Siga o diagrama para dobrar e armazenar as hélices.
« Desligue e gire o eixo de inclinagdo do estabilizador para
+90° para travar o estabilizador apés cada operacao para
proteger o estabilizador.

Como montar as baterias TB30 e verificar o nivel da bateria

1. Insira duas baterias TB30. Certifique-se de que os botdes
de liberacao da bateria estejam na mesma posicao
mostrada no diagrama.

2. Pressione o botao do nivel da bateria para verificar o nivel
da bateria.
= Alto
& * Ajuste os botdes de liberagéo da bateria para NI
a posicdo mostrada para remover as baterias D N
TB30. v
=
() Baixo




5. Como se preparar para decolagem

Como ligar a aeronave

Ligar/desligar: pressione uma vez, depois pressione e
mantenha pressionado. O indicador do botéo liga/desliga
ficara aceso apds ligar.

Clique em DJI Pilot 2 na tela sensivel ao toque do controle

remoto para ativar a aeronave pela primeira vez. Uma conta DJI
€ conex&o a internet séo necessarias.

Como vincular

O controle remoto j& sera vinculado a aeronave ao ser
adquirido como parte de um combo. Caso contrario, siga

as etapas abaixo para vincular o controle remoto a aeronave
apos a ativacao.

1. Ligue o controle remoto e a aeronave.

2. Execute o DJI Pilot 2 e toque em Remote Controller
Linking (Vincular o controle remoto) para vincular. O LED
de status do controle remoto piscara em azul e o contro-
le remoto emitird um sinal sonoro durante a vinculagao.

Lista de verificagdo pré-voo

A. Certifique-se de que o controle remoto e as baterias da
aeronave estejam totalmente carregados, as baterias
TB30 estejam instaladas com firmeza e os botbes de
liberagdo da bateria estejam travados.

B. Certifique-se de que as hélices estejam presas com
seguranca e que nao estejam danificadas ou deforma-
das, que ndo haja objetos estranhos dentro ou sobre
os motores e hélices, que as pas e 0s bragos da hélice
estejam desdobrados e os botdes de dobramento dos
bragos da estrutura estejam na posigéo travado.

C. Certifique-se de que as lentes dos sistemas visuais,
céameras, FPV, o vidro dos sensores infravermelhos e as
luzes auxiliares estejam limpos e ndo bloqueados.

D. Certifique-se de que o estabilizador esteja destravado e
a camera esteja voltada para a frente da aeronave.

E. Certifique-se de que as tampas do compartimento do
cartdo microSD, a entrada PSDK e o compartimento
do dongle foram fechados com firmeza.

F. Certifique-se de que as antenas do controle remoto

3. Pressione e mantenha o botao liga/desliga da aeronave pres-
sionado por pelo menos cinco segundos. O indicador de
energia da aeronave piscara e emitira sinal sonoro duas vezes
para indicar que a vinculagao foi iniciada. Quando a conex&o for
bem-sucedida, os indicadores traseiros da aeronave piscarao
em verde enquanto o controle remoto emitira dois sinais sono-
ros e os LEDs de status do controle remoto ficarao acesos.

estejam ajustadas na posicéo adequada.

G. Ligue a aeronave e o controle remoto, alterne o interruptor do
modo de voo para o modo N. Certifique-se de que o LED de
status e o botdo de autoridade da aeronave no controle re-
moto estejam em verde solido. Isso indica que a aeronave e o
controle remoto foram vinculados e o controle remoto esta no
controle da aeronave.

H. Cologque a aeronave em terreno aberto e plano. Certifique-se
de que ndo haja obstaculos, prédios ou arvores nas proximida-
des e de que a aeronave esteja a 5 m de distancia do piloto. O
piloto deve estar voltado para a parte traseira da aeronave.

I. Para garantir a seguranga do voo, entre na visualizagao de
voo do DJI Pilot 2 e verifique os parametros na lista de verifi-
cagao pré-voo, como configuragdes a prova de falhas, modo
dos pinos de controle, altura de RTH e distancia do obstacu-
lo. Recomenda-se definir a agao a prova de falhas para RTH.

J. Divida o espago aéreo para o voo quando varias aeronaves
estiverem operando simultaneamente, a fim de evitar coli-
s0es no ar.
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6. Voo

Modo dos pinos de controle

@ b

ﬁ Para cima ﬁ Para frente
& c e
— ik ﬁ
% Para baixo %
Para tras
Pa[=] Aﬁ SH® N
[CR 2 @ ) P @
esq\cvenré: X::‘E Esquerda Direita

O modo padréo dos pinos de controle € o Modo 2. O pino
de controle esquerdo controla a altitude e a orientacdo da
aeronave, enquanto o pino de controle direito controla os
movimentos para frente, para trés e para os lados.

Decolagem e pouso manuais

1

@

®

@6 (@

(1) Ligar/desligar os motores: execute o Comando combinado
do joystick (CSC) e mantenha pressionado por dois
segundos.

(2) Decolar: empurre devagar o pino de controle esquerdo
(Modo 2) para cima para decolar.

(3) Pouso: empurre lentamente o pino de controle esquerdo
(Modo 2) para baixo até a aeronave aterrissar. Segure por
trés segundos para interromper os motores.

¢ Consulte o Manual do Usuério da série Matrice 30 para obter mais
informagdes sobre recursos e aplicagoes.

Especificacoes

AERONAVE

GERAL o TBIme

Dimensées IRESHERMmEY: EDVED 12 m/s durante a decolagem e pouso

(desdobrada, sem as hélices)
Dimensbes (dobrada)
Distancia diagonal entre eixos
Peso (incl. duas baterias)
Peso max. de decolagem

Frequéncia de funcionamento "

Poténcia do transmissor (EIRP)

Preciséo do voo estaciondrio
(sem vento ou com brisa)

Precisao de posicionamento RTK
(RTK fixo ativado)

Velocidade max. angular
Angulo méx. de inclinagao
Velocidade méxima de subida/
descida

Velocidade méx. de descenséo
Velocidade méx. horizontal

Altura de servico méxima acima
do nivel do mar (sem outra carga
ati)

470 x 585 x 215 mm (CxLxA)

365 x 215 x 195 mm (CxLxA)

668 mm

3770+ 109

3.998g

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz
2,4 GHz: < 33 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC/SRRC); < 14 dBm
(CE)

Vertical: + 0,1 m (sistema visual ativado);

+ 0,5 m (Modo N com GPS); + 0,1 m (RTK)
Horizontal: + 0,3 m (sistema visual ativado);
+ 1,5 m (Modo N com GPS); + 0,1 m (RTK)

1 cm + 1 ppm (horizontal)
1,5 cm + 1 ppm (vertical)

Inclinagéo: 150°/s; Giro: 100°/s
35° (modo N e sistema visual frontal habilitados:
25°)

6 m/s; 5m/s

7m/s
23 m/s

5.000 m (com hélices 1671)
7.000 m (com hélices 1676)
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Duragao max. de voo

estacionario 36 min.

Tempo méx. de voo ? 21 min!

Modelo do motor 3511
1671

fdedsolcelicies Alta altitude 1676 (ndo inclusa)

Classificaga@o da protecao contra

impurezas IPS5
GPS+Galileo+BeiDou+GLONASS (GLONASS
GNSS é compativel apenas quando o médulo RTK

estiver habilitado)

Temperatura de funcionamento  -20° a 50 °C
ESTABILIZADOR
Alcance da vibragao angular +0,01°

Alcance controlavel Giro: + 90°, Inclinagao: -120° a +45°
iro: o Inclinacio: -135° o 50:
Alcance mecanico Slz%nz 105°, Inclinagéo: -135° a +60°, Rotagao:
CAMERA COM ZOOM
Sensor CMOS de 1/2 pol.; Pixeis efetivos: 48M
Distéancia focal: 21 a 75 mm (equivalente: 113 a
405 mm)
i Abertura: 1/2,8 a 1/4,2
Foco: 5mace
Camera ampla
Sensor CMOS de 1/2 pol.; Pixeis efetivos: 12M




Lente

CAMERA TERMOGRAFICA
Termografo

Lente

Precisao da medicao de
temperatura por infravermelho ¥

Céamera em FPV
Resolugéo

DFOV

Taxa de quadros

Médulo do laser
Comprimento de onda
Poténcia méxima do laser
Largura de pulso Unico

Precisao da medicdo

Alcance de medigao
Sistemas visuais

Alcance de deteccao de
obstéaculos

Campo de viséo

Ambiente operacional

DFOV: 84°

Distancia focal: 4,5 mm (equivalente:
24 mm)

Abertura: /2,8

Foco: 1 mace

Microboldmetro VOx sem ventilagao

DFOV: 61°

Distancia focal: 9,1 mm (equivalente: 40 mm)
Abertura: f/1,0

Foco: 5mace

+2 °C ou +2% (usando o valor maior)

1.920x1.080
161°
30 fps

905 nm

3,56 mw

6ns

+(0,2m + D x 0,15%)

D sendo a distancia a uma superficie vertical

3a1.200 m (0,5 x 12 m superficie vertical com
20% de refletividade)

Frontal: 0,6 238 m

Para cima/para baixo/para trés/para o lado: 0,5
a33m

65° (H), 50° (V)

Superficies com padrdes claros e iluminagao
adequada (lux > 15)

Sistemas de detecgao por infravermelho

Alcance de detecgao de
obstéaculos

Campo de viséo
Ambiente operacional

Bateria de voo inteligente TB30
Capacidade

Tensdo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura de funcionamento
Temperatura de armazenamento

Temperatura de carregamento

Sistema quimico

Luzes auxiliares

Distancia eficaz da iluminagéo
Tipo de iluminagao

O1aiom

30°
Obstéculos largos, difusos e reflexivos
(refletividade > 10%)

5880 mAh

26,1V

Li-ion 6S

131,6 Wh

Aprox. 685 g

-20°a 50 °C

20°a30°C

-20° a 40 °C (quando a temperatura for
inferior a 10 °C, a funcéo de aquecimento
automético seré habilitada automaticamente.
O carregamento em baixas temperaturas pode
reduzir a vida Util da bateria)

LiNiMnCoO2

5m
60 Hz, brilho sélido

Bateria interna

Bateria externa
(Bateria inteligente WB37)

Tempo de funcionamento
Classificago da protegéo contra
impurezas !

GNSS

Temperatura de funcionamento
O3 Enterprise

Frequéncia de funcionamento

Distancia méx. de transmissao
(sem obstrucdes, livre de
interferéncias)

Distancia méx. de transmissao
(com interferéncia)

Poténcia do transmissor (EIRP)

WI-FI
Protocolo

Frequéncia de funcionamento!”

Poténcia do transmissor (EIRP)

BLUETOOTH

Protocolo

Frequéncia de funcionamento
Poténcia do transmissor (EIRP)

Tipo: Li-ion (6.500 mAha 7,2 V)

Tipo de carregamento: Compativel com estagéo
de baterias ou carregador USB-C com poténcia
nominal méxima de 65 W (tensdo méxima de
20V)

Tempo de carregamento: 2 horas

Sistema quimico: LINICoAIO2

Capacidade: 4.920 mAh

Tenséo: 7,6 V

Tipo de bateria: Li-ion

Energia: 37,39 Wh

Sistema quimico: LiCoO2

Bateria interna: Aprox. 3 horas e 18 minutos
Bateria interna + bateria externa: Aprox. 6 horas

P54

GPS+Galileo+BeiDou
-20°a50°C

2,4000 a 2,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

Interferéncia forte (paisagem urbana, campo de
visao limitado, muitos sinais concorrentes): 1,5 a
3 km (FCC/CE/SRRC/MIC)

Interferéncia média (paisagem suburbana,
campo de visdo aberto, alguns sinais
concorrentes): 3 a 9 km (FCC); 3 a 6 km (CE/
SRRC/MIC)

Interferéncia fraca (campo de visao abundante
em paisagem aberta, poucos sinais
concorrentes): 9 a 15 km (FCC); 6 a 8 km (CE/
SRRC/MIC)

2,4 GHz: < 33 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 33 dBm (FCC); < 14 dBm (CE); <
23 dBm (SRRC)

Wi-Fi 6
2,4000 a 2,4835 GHz; 5,150 a 5,250 GHz;
5,725 a 5,850 GHz

2,4 GHz: < 26 dBm (FCC); < 20 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,1 GHz: < 26 dBm (FCC); < 23 dBm (CE/
SRRC/MIC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC); < 14 dBm (CE)

Bluetooth 5.1
2,4000 a 2,4835 GHz
<10dBm

Controle remoto

GERAL

TELA

Tela sensivel ao toque LCD de 7,02 polegadas,
com resolucao de 1.920 x 1.200 pixeis e alto
luminosidade de 1.200 cd/m”

[1

As faixas de frequéncia de 5,8 e 5,1 GHz séo proibidas em alguns

paises. Em alguns paises, a frequéncia de 5,1 GHz s6 é permitida para
uso em ambientes fechados.

O tempo maximo de voo e de voo estacionario foram testados em

Essa classificagéo de protecéo ndo é permanente, podendo ser

[2]

ambiente laboratorial e servem apenas para referéncia.
[3]

reduzida apds uso de longo prazo.
[4]

A preciséo da medicao de temperatura por infravermelho foi testada em

ambientes laboratoriais e é apenas para referéncia.
[6] O tempo méximo de operacao foi testado em ambiente laboratorial e
serve apenas para referéncia.
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OpoH cepuu Matrice 30

Cepust DJI™ MATRICE™ 30 (M30/M30T) — MoLLHas NPOMbILL-
JieHHas MosieTHas MiaTopmMa C CUCTEMOW MHOXKECTBEHHOTO
pE3epBMPOBaHIS MOMETHOO KOHTPOJIIEPa, CUCTEMON O6Ha-
PY>KEHS 1 MOSULIOHMPOBaHIS B 6 HanpasneHnsx ", TouHbIM
TPEXOCEBLIM CTABGUN3ATOPOM, MOIE3HON HArPy3KOM B BUOE
HECKOJTBKYIX BbICOKOMPOVBBOAMTESbHBIX KaMep, & TakKe HOBOM
KYPCOBOW KaMepOIi C PEXMMOM HOYHOMO BUAEHUS. [punoxeHvie
DJI Pilot 2 MOXeT rcrnonb30BaTbes 4151 MosyYeHUst BUha ¢ kamep
B PEX1ME PeasIbHOro BpemeHy, (oTtorpaduin 1 Biuaeo. Bpems
3TOrO ApoHa B noseTe coctasnseT Ao 41 MuHyT ¥ 6raropaps
YCOBEPLLEHCTBOBAHHOM CUCTEME PACTIPEAENEHNS MTaHWS, a
TakoKe [ABYM akkyMy IITOpam, KOTOPbIE OGECTIEUMBAIOT MATAHUS 11
OMTMUBMPYIOT BE630MACHOCTb MOJIETA.

Mnatchopma obecrneumBaeT Knacce 3almTsl IP55 B COOTBETCTBUN
C MexayHapoaHbIM cTaHfapToM IEC 60529, yTto rapaHTupyet

-

KypcoBasi kamepa

2. @poHTasbHas crucTema MHGPaKPacHbIX
[aT4vKoB

3. Cuctema nepeaHero ob63opa

4. Cuctembl 0630pa cnesa v cnpasa

5. CucTembl UHMPaKPaCHbIX CEHCOPOB

BO3MOXHOCTb COBEPLUEHWS NOSETOB B Ntobyto norogdy. Mexa-
HUYecKast KOHCTPYKLVISt POHa, HApsiZly C pack/iaiblBatoLLVIMIICS
ny4amy 1 nponennepamu, yrpoLLaeT TPaHCMopTUPOBKY 1 Xpa-
HeHve. Jlyun MOXHO 3adrKCpoBaThb Cpady NoCNe CIIOXKEHNS,
YTO COKpaLLaeT BpeMsi, HEOOXOAVMOe A1 NOArOTOBKM K Mose-
Ty. OpoH Tarke obopynosaH noptom PSDK, noatomy nosb3o-
BaTesIM MOTyT PaCLLMPWTL ero NpYMEHeHNe.

BcTpoeHHas cuctema DJI AirSense nHdopMupyeT o Haxoas-
LLIXCS MOBM30CTI APOHaX NMOCPEACTBOM OMOBELLEHWIA B Mpu-
noxerun DJI Pilot 2 ans o6ecnedeHns 6esonacHocT. Bnaro-
[apsi CUrHasbHBIM OFHSIM MOBBILLAETCS YPOBEHb 6e30MacHOCTH
BO BpeMmsi B3/eTa, Moseta v nocagku, Tak Kak OHv MoMoraioT
onpenennTs MeCTOMOJIOXKEHE ApOHa BO BpeMs noneta, a
[ONOHUTENbHAsA MOACBETKA MO3BONSET CUCTEME BU3YaslbHOrO
NO3ULMOHVPOBAHNS YNYYLINTD NMPON3BOAUTENBHOCTb HOYBIO
VN NPU HeLOCTAaTO4YHOM OcBeLLeHN. BeTpoerHblin RTK obe-
creumBaeT 60/1ee TOUHbIE HABMraUMOHHbIE AaHHbIE A1 NO3ULM-
OHMPOBaHUS, COOTBETCTBYSI TPEOOBAHWAM MO 3KCMIyaTaumm v
obecneynsas 6e30MacHOCTb.

cnesa 1 cnpasa M30 Bug cHusy
6. Cnot ang KapTbl NaMsTyt microSD
7. CwvcTema BepxHero ob3opa 15. MoTopb! 23. 3agHss cuctema MHPaKpacHbIX
8. BepxHsis cuctema MHpaKpacHbIX 16. Mponenneps! [aTuYNKOB

[aTuYNKOB 17. 3afHve nHaMKaTopbl ApoHa 24. BEHTUNSUMOHHOE OTBEPCTVE
9. KHOMKa/MHAVIKaTOP NUTaHUs 18. AHTEHHbI CMYTHUKOBLIX CUCTEM 25. AkkymynsaTop Intelligent Flight
10. MopTt PSDK MO3ULWOHNPOBaHNS Battery TB30
11. BepxHuin curHanbHbIN OroHb 19. AHTeHHbI 419 Nepeaayn BUAEO 26. CBeToaMOoAHbIA UHANKATOP YPOBHS
12. BcnomoratenbHbii nopT 20. MNepenHre HOVKATOPbI APOHA 3apsiaa akkyMysisTopa
13. KHorka s crnoxeHus nydein 21. Crabumsarop v kamepa 27. KHomka NpoBepku YpoBHS! 3apsiaa
14, Jlyun 22. CvicTtema 3aHero o63opa aKkyMynsTopa



28. dukcaTop akkymynstopa
29. Crictema HpkHero ob3opa
30. HwxHas cuctema

& « HE pasbupaiite nsgenne 6e3 noMmolm oduupmansHoro npeactasutens DJI (3a ncktoyeHviem
KOMTMOHEHTOB, pa3peLUeHHbIX K pa3bopke nonb3oBatensmMi B JaHHOM PYKOBOACTBE), MHaye Ha
Hero He ByeT PacnpoCTPaHATLCS rapaHTUS.

VH(PaKpacHbIX aTHMKOB [1] Pabota cuctem o630pa 1 UHPPaKPACHbLIX AATHMKOB 3aBUCUT OT YCJI0BUI OKPYXKAtOLLEN cpeapbl.

31. BepxHsg gononHuTensHas [Lina nony4eHns [ONOSHUTENBHON UH(OPMaLIMM O3HAKOMBLTECH C 3asBfieHreM 06 oTkase oT
OTBETCTBEHHOCTU 1 PYKOBOACTBOM M0 TeXHVIKe 6e30MacHoCTu.
nopceeTka ~
. . [2] MakcumanbHoe nonetHoe Bpemst Bbls10 MPOTECTUPOBAHO B S1AGOPATOPHON CPEAE N yKasaHO TOSIbKO

32. HWXHUIA CUrHaNbHBIA OrOHb NS CrIPaBKkiL.
33. OTcek pns mogema [3] M30 1 M30T o6opynoBaHbl pasHbiMi kamepamu. [poBepbTe NPUOGPETEHHBIM BaMI MPOAYKT.
DJI RC Plus

MynbT ynpasnenuns DJI RC Plus ocHauweH O3 Enterprise,
nocnegHen sepcuen GUPMEHHOM TEXHONOrMN nepeadun
n3obpaxeHns DJI OCUSYNC™, 1 MoxxeT TpaHCMpoBaTb
BMAeO B pagpelleHnn HD ¢ kamepbl ApoHa A1 OTOBpaXkeHNst
Ha CEHCOPHOM aKpaHe. MNybT ynpasieHnst OCHAaLLEH LUMPOKAM
HabopPOM KHOMOK (hYHKLWI, @ Takke HacTpamBaeMbIX KHOTMOK,
C MOMOLLBIO KOTOPbIX MOXHO JIErKO YNpasnsiTe APOHOM ©
Kamepon.

Knacc 3awumtbl nynbTa ynpasneHuna — IP54 (IEC 60529).

BcTpoeHHbin 7,02-410MMOBbIV 3KpPaH BbICOKOW SPKOCTU
1200 ko/M* obnagaeT paspelueHnem 1920x1200 nvkcenen.
OnepauyoHHas cuctema Android MeeT MHOXECTBO (DYHKLNIA,
Takmx Kak Bluetooth, Wi-Fi 1 cnyTHMKOBbIE CUCTEMbI MO3MLM-
OHMpoBaHWS. MNyNbT ynpasneHys NoOAAEPKMBAET TEXHONOMMIO
6bicTpoit 3apsaku 65 BT. Ero makcumansHoe Bpemst paboTsl
cocTasnsieT 3 yaca 18 MuHyT "' 0T BCTPOEHHOIO akkymMynsTopa
1 A0 6 4acoB MPW UCMOBL30BaHUN BHELLHErO akKymynsTopa
Intelligent Battery WB37.%

1. BHewwHWe aHTeHHbI Ny/bTa 17. JleBoe Konecnko 34. 3apHss Kpbillka
yrnpasneHnsa 18. KHonka 3anvcu 35. KHomka oTcoeanHeHns

2. CeHCOopHbIN 3KpaH 19. MepekntoyaTens pexxMMoB nonieTa aKkyMynsTopa

3. KHoMka ynpasseHvisi apoHom 20. BCTpOeHHbIE aHTEHHbI MybTa 36. OTCek ansa akkymynaropa

4. [DKONCTUKM yrnpasneHna 37. KHOMKa OTKPbITUS 3aHEN KPbILLIKM

5. BcTtpoeHHble aHTeHHbl Wi-Fi 21. Cnot gns kapTbl NamsTy microSD 38. CurHan

6. KHonka Bo3BpaTa/yHKLMN 22. MNopt USB-A 39. Bosnyxo3abopHuk

7. KHomkm L1/L2/L.3/R1/R2/R3 23. Mopt HDMI 40. OTcek ons Mofema

8. KHomka Bo3Bpara foMom 24. Mopt USB-C 41. PesbboBble oTBEPCTUS M4

9. MuKpooHbI 25. KHorka thokyCcrpoBKM / criycka (1] MakcumaneHoe paGouse Bpems 66110

10. CeeToanoaHbI UHAMKaTop 3arsopa NPOTECTUPOBaHO B TaGOPaTOPHON cpeae 1
COCTOSHWA 26. lNpaBoe KONEeCUKO YKa3aHO TO/bKO [151 CrPaBKiA.

11. CBETOAMOMHbIN MHOVKATOP YPOBHS 27. Koneco npokpyTku [2] Arkymynstop Intelligent Battery WB37 He

BXOOUT B KOMMEKT. Bonee HO,D,pOGHaﬂ

3apsaa akkymygaropa 28. Pykositka

12. BCTpoeHHble aHTEHHbI CMYTHUKOBBIX 29. OviHammnk

nHopMaums npuseseHa B VIHCTPyKLMM
No TexHWKe Ge30MacHOCTV akkyMysTopa

CUCTEM NO3VLWIOHNPOBaHMS 30. BeHTUISILMOHHOE 0TBEPCTVE WB3T Inteligent Battery.
13. KHorka nutaHyis 31. 3apesepBrpPOBaHHbIE MOHTEXKHbIE [3] Mpu cosepiern nonera apora cepun
14. Knonka 5D oTBEpCTYR Matrice kHonka ynpaBneHus APOHOM
MNCMOoNb3yeTcs AN NPUHATUS YNpaBieHyst
15. KHonka ocTaHoBKM noneta 32. Knonka C1 (HacTpaviBaemas) APOHOM W MHAMKALUN COCTORHMS
16. KHonka C3 (HacTpavBaemasi) 33. KHorka C2 (HacTpaviBaemasi) YNPaBNEHVISt [POHOM.
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Ucnonb3osaHue M30/M30T

1. AKTMBauusa u 3apsapaKa nynbTa ynpasieHus

BknioueHune 1 3apsgKa BCTPOEHHOrO akkymynsTopa

@ * Bbl He cMoXeTe BK/IIOYNTE nynbT ynpasieHns 40 aKTusauun
BHYTPEHHErO aKKyMyNSTOpa.
* VicnonbayiTe npunaraemblit kabens USB-C-USB-C ansa
ONTUMaUTEHOV 3aPSaKN.

1. TMomknoumnTe 3apsaHy0 CTaHLMIO O71S akKyMyISTOPOB
Intelligent Battery BS30 k po3eTke ¢ nomoLLpo kabens
[19 CEeTEBOro apanTepa NepeMEeHHOro Toka.

2. MopkntoumTe 3apafHyto cTaHumio K noptam USB-C
nysbTa yrpaeneHns ¢ nomoLLpto kabens USB-C — USB-C.

3. CBeTOANOAHbIE MHANKATOPbLI YPOBHA 3apaja
akKyMyniaTopa HauMHalT MUraTb, ykasbliBas Ha
aKTVIBaLMIO BCTPOEHHOMO akkyMy isiTopa.

4. MNonHas 3apsiaKa BCTPOEHHOrO akkyMysaTopa nyssta
YNpaBneHns 3aHMMaeT NPUBIN3UTENBHO 2 Yaca.

* [Ins 3apsokv PEKOMeHOYeTCs UCMOb3oBaTh 3apsHYIo
cTaHumio DJI BS30. B npoTuBHOM crlydae MCMonbayinTe
cepTudnLMpoBaHHoe 3apsifHoe yctpoicteo USB-C
C MakCUMasnbHOW HOMWHaNbHON MOLLHOCTbIO 65 BT 1
MaKcyMasbHbIM HanpshikeHreM 20 B, Takoe kak nopTaTusHoe
3apsHoe ycTporicTeo DJI 65 BT.

MoNHOCTLIO paspsykaiTe v 3apshkaiTe NysbT ynpasBieHns
Kax/ble TpU Mecsua. AKKyMyNnsaTop paspsxaeTcs npu
XPaHEHU B TeYeHVe [IMTeNbHOro nepuoza.

BkntoueHne n aktnsaums nynbTa ynpasneHus

HavxkmuTe ofvH pas 15 MPOBEPKI YPOBHS 3apsiaa akkyMyISTopa.
BrultoueHVe/BbIKNIOYEHVE MUTAHUS: HAXKMUTE KHOMKY NUTaHs,
3aTeM HaXKMUTE 1 yAepK1BaiiTe ee ABE CeKyHOb.

I‘Iepe,u, nepBbiIM UCNONb30OBaAHWEM MNyJIbT ynpaB/eHnsa

HeobxoanMo akTBMpoBaThb. CneaynTe MHCTPYKLMSIM.

Q « [ns nonyyeHnst Gonee NoapOBHON MH(POPMALWM O BCTPOEHHbIX

: M BHELWHUX aKKyMynsTopax o6paTnTech K PyKOBOACTBY
nonb3osatens ans cepum Matrice 30.

D000

20

Huskasi &——— Bbicokuin

2.

100

3apsapka akkymynatopos TB30 u WB37

o —— ny%@m:u:@ =

1. MoaktounTe 3apsaHylo CTaHUMIO K PO3eTke Yepes kabenb
MWTaHWS NEPEMEHHOTO TOKA.

2. HaxMuTe KHOMKY NUTaHWs OAMH pas A BKAOYeHUs
3apSALHON CTAHLMM.

3. BctasbTe akkymynatopsl TB30 n WB37 (He BXoguT B
KOMMEKT) B MOPThl A5 aKKyMyISTOPOB, YTOObI Ha4aTb
3apsiaky. MNpu ncnons3oBaHum akkymynatopos TB30
y6eauTech, YTO PEXUM 3apSaKV YCTaHOB/IEH HaxoOUTCS B
BEPHOM PEXVIME.

% Pexum xpaHeHns: Kaxpas napa akkymynsaTopos
noc/eoBaTebHo 3apshkaeTcst 1o 50 % 1 noanepxvBaeTcs
Ha ypoBHe 50 % rocne 3apsiaku’.
Pexxvim rotoBHOCTU K noneTy: Kavkaas napa akkymysiiTopoB
nocnepoBareneHo 3apsbkaetcst 4o 90 % v nogaepXvBaeTca
Ha yposHe 90 % rocne 3apsoKu’.
& CraHpapTHbIn pexum: Kaxpas napa akkymynsTopos
nocnenoBsaressHo 3apsbkaetcst A0 100 %.

3}

* [ins nopaepaHus YpoBHS 3apsaa akkyMysisSiTopa B pexviMe
XPaHEeHs! 1 B PEXXVME FOTOBHOCTY K NOSIETY 3apsiiHast CTaHLs
[I0/DKHa BbITb BKIIIOHEHA.

¢ BapsaHas CTaHUUsi aBTOMATUHECKU HarpeeT akkyMynsTop
TB30 pgo 18 °C nepef 3apsigkow, ecnv Temnepatypa
aKKyMySISTopa Mpu ycTaHoBke Hiwke 10 °C.

A

Q * Boree noppobHas MHpopMaLVs O 3apSaKe 1 CBETOAVOAHbIX
"Y' nHOvkaTopax npviBefeHa B PyKOBOACTBE ISt MOMb30BaTeIst

akkymynsitopa BS30 Intelligent Battery.



3. MoaroToBKa nynbTa yrnpaBiieHNs

YcTtaHoBka akkymynsitopa Intelligent Battery WB37

Akkymynstop WB37 (He BXOAUT B KOMMJIEKT) MOXXHO @‘

YCTaHOBWTb Ha NyNbT yNpaBAeHVst CNeAyoLMM 06pa3oM.

1. Haxxmunte KHOMKY OTCOEAMHEHVSI 3aHEN KPbILLKA [0
KOHL@, YTOObI OTKPbITb 38[HIOI0 KPBILLKY.

2. YctaHoBute akkymynstop WB37 B oTcek fo ynopa. v \
3ByK LWenyka bygeT o3HayaTb, YTO akKymMynsaTop @
Ha[EXXHO YCTaHOBIEH. ‘3 |\

S

3. 3akpoiiTe 3afHI0K KPbILLKY.

(=]
Q' * Bpemsa zapsiokv akkymynatopa WB37 npu 0% 3apspa: R
a. Korpa oH ycTaHoBJ/IEH Ha NyNibTe ynpasfieHns 1 3aps, @
BCTPOEHHOrO akkymynsitopa coctasnsiet 0 %: okono
[1BYX 4aCOB (BCTPOEHHbI akKyMyIsiTop ByAeT NOMHOCTLIO
3apshkeH OfIHOBPEMEHHO)

=3

Korpa oH ycTaHoB/IeH Ha NynbTe ynpaBneHus 1 3apsg
BCTPOEHHOro akkymynsatopa coctasnset 100%:
npubnmnavTensHo 1 vac 1 10 MuHYT

Korpa oH BCTaBfieH B 3apsaaHyto ctaHumio BS30:
npuénmnanTensHo 1 vac 20 MUHYT

o YT106bI CHATL akkymynsTop WB37, HaxxmuUTe v yaepXusanTe KHOMKY
OTCOEAVHEHIS aKKyMYJISTOPA U NMOATONKHITE €0 BH3.

©

PerynvlpOBKa aHTEeHH

% Ved

OTperynupynTte HanpasieHue BHelWwHUX RC-aHTeHH n
ybeamuTech, UTO KX Nockas CTOpoHa obpallieHa K APOHY, HTOObI
nynbT yNpaBieHnst N APOH HaXOAUNMCh B 30HE ONTUMaUTbHOM
nepefaqn.

MopHuMKTE 1 OTPEryAMpyTe aHTeHHbI. MOLLHOCTb curHana :Q—_ « [pu ocnabneHun curHana nepegayn 8o Bpems noneta B DJI Pilot

nysbTa ynpas/ieHNs 3aBYICUT OT MOSIOXKEHVIS aHTEHH. 2 Bynet nony4eHo yBeaomneHie. OTPerysMpyiTe aHTeHHsl, 4ToGb!
y6eanTLCS, HTO APOH HAXOAMTCS BHYTPU AvanasoHa OnTUMabHOM
[lanbHOCTV Nepeaaqn curHana.

101



4. MopgroToBKa fpoOHa

Hauano paboTbl ¢ opoOHOM

1. OONHaKOBO PasfioXUTe Nyuym ¢ 06enx CTOPOH.
Y6enmTechb, YTO KHOMKA ANA CNOXEHUA nyyen
HaxoauTcs B 3a6/10KMPOBAHHOM MOOXKEHUN. DTO
03HaYaeT, YTO J1y4n HaLEeXKHO 3ahnKCMPOBaHbI.

2. Pasnoxwute nponennepbl N NOBEPHUTE OCb HakIOHA
cTtabunusatopa o 0°, 4tobbl pasbnokmpoBaTb
crabunmsaTop.

* HaxmuTe fo KoHUa ¥ yfep>xuBanTe KHONKY Ans
CcKNadplBaHyIs Ny4a, HTOGbI CIOXKUTb Ty,

* icnonb3ynte cxemy, 4ToBbl NPaBUILHO CNOXWUTb

nponesnneps! Ans XpaHeHVist.

Mo 3aBepLueHMio paboTkl co cTabunmsaTopam Bcerga

BbIK/IOYalTe ero 1 noBopaymnsaiTe oCb HaknoHa Ha +90°,

4TOObI 326/10KMPOBATL YCTPONCTBO.

1. YcTaHoBka AByx akkymynatopos TB30. Y6eautecs,
4TO (hMKCaTOPbl akkyMynaTopa HaxoadaTCs B TakOM XXe
MOSIOXKEHNN KaK MoKa3aHo Ha Cxeme.

2. HaxxmuTe KHOMKy ypoBHS 3apsifia akkymynstopa, YTobbl
MPOBEPVTL YPOBEHb €ro 3apsaa.

=3 Bsicokuin

& * MpviBeanTe hrKcaTopbl akkymynstopa NN
B yKa3aHHOEe MOJIOXEHWE, YTOObI CHSTh > = N
akkymynaTopbe! TB30.
=
(= Hvskan
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5. MNMoproroBKa K B3neTy
BkntoueHne gpoHa

BKJIIOUEHNE/BBIKITIOUEHNE: HAXKMUTE, 3aTEM HAXKMUTE Y
yaepKvBainTe. VIHAUKaTop KHOMKW N UTaHWS HEMPEepbIBHO
FOPWT MOCIIE BKIIOYEHVS.

775 KocHutecb DJI Pilot 2 Ha ceHCOpHOM akpaHe nynbTa
ynpasneHus, YTo6bl aKTUBMPOBATb APOH MPY NepBOM
1cnonb3osaHny. Bam noTpebyeTcs AOCTyN K yHETHOM 3anmcu
DJI n coemHeHme ¢ MHTEPHETOM.

Internet

ConpsixxeHne

Korpa nynbT ynpaBnerus npuobpetaerca B Habope
C [APOHOM, OH Y>XXe COMpsXXeH ¢ ApoHOM. Ecnn HeT,

BbINOJIHATE CRepylolwye AencTBrs, YTOObl CBA3aTb NynabT
ynpasneHyst 1 APOH NOCE YCMELHOM akTUBaLN.

1. BKJKOUMTE My/IbT YrPasneHist U GpoH.

2. Banyctute DJI Pilot 2 1 BbibepuTe «Conps>keHne
C NyNbTOM», YTOObI BbINONHUTHL COMPSHKEHMNe.
CBETOANOLAHBIN UHANKATOP COCTOSAHMUSA MynbTa
ynpaBneHusa 3amuraeT CUHUM, U NynbT Ha4yHET
13AaBaTh 3BYKOBbIE CUMHasTbI BO BPEMSI COMPSHKEHMIS.

MpepnonetHas nposepka

A. YbeauTech, UTO aKKyMyIsSTOPbI My/bTa ynpaseHns 1
[poHa NOJSIHOCTBIO 3apsiXKeHbl, akkymynsaTopbl TB30
HafeXHO YCTaHOBJIEHbI, a rKcaTopbl akKyMynsTopa
326.710KMPOBaHbI.

B. Y6enutech, 4To nponennepbl HAAEXHO YCTaHOBEHDI,
He noBpexAeHbl 1 He A4eOopMUPOBaHbLl, HYTO B
MOTOpax Ui Npornessiepax OTCyTCTBYIOT NOCTOPOHHVE
npeAMeTbl, YTO fonacTu nponennepa v nyyun
pa3noXeHbl, a KHOMKY 15 CNOXKEHNS JTyHel HaxoaaTCs
B 3a6710KNPOBAHHOM MONOXEHNN.

B. Y6enutecb, 4To 06beKkTUBLI cuctem ob3opa,
Kamepsbl, KypcoBas kamepa, CTeksla NHMPaKpacHbIX
[aTYMKOB U JOMOSNHUTESNbHBIE MOACBETKM YUCTbIE N HE
3a6/10KMPOBaHbI.

. Ybegutech, 4To cTabunmsaTop pas3bioKMpoBaH, 1
Kamepa Hanpas/ieHa Ha NepeaHiolo YacTb ApoHa.

L. Y6enutech, YTO KPbILLKW CNnoTa kapTbl namMsatt microSD,
nopT PSDK v oTaeneHve ana mogema nioTHO 3aKpbiTbl.

E. Y6eontech, 4TO aHTEHHbl NyfbTa ynpaBfieHus
OTPEryMpoBaHbl A0MKHBIM 06pa3oMm.

3. HaxxmuTte 1 yaepxXxuBaiTe KHOMKY NUTaHWs OpoHa NsaTe
CEeKyHb! WM Jofblue. VIHAMKaTop nuTaHWs ApoHa HauHeT
MUraTh 1 OBXKAbI MPO3BYUMT 3BYKOBOM CUMHAS, UTO YKaXKET
Ha Hadyano conpspkeHust. Mpy yCrnewHoM ConpskeHum
3a[HVe MHOMKATOPbl COCTOSHUA APOHa HAaYHYT MUraTb
3e/1eHbIM; NybT YNpaBieHns 3OACT ABa 3BYKOBbIX CUrHana,
a ero CBETOAMOAb! COCTOSIHYIS ByayT ropeThb HENPEPBIBHO.

K BkatounTte APOH W NyAbT ynpasieHus, nepesenute
nepektoYaTenb pexvmMa noneta B pexxum N. Yoegutecs,
4YTO CBETOAVOAHBIN UHAMKATOP COCTOSHUS U KHOMKa
YNPaBNEHVS [POHOM Ha NyJ/ibTe YNPaBAEHVS FOPSIT 3e/1eHbIM
CBETOM. OTO ONpefensieT, YTo APOH W Ny/bT ynpaBneHus
COMPSPKEHDI, 1 NY/bT FOTOB K YNPaBIEHWIO APOHOM.

3. MNMomecTnTe OPOH Ha MJIOCKYI0 MOBEPXHOCTb, CBOOOAHYIO
OT npenaTcTBuin. Ybeautechb, 4To nob6am3ocTn HeT
NPENSTCTBUN, 30aHWIA UK [EPEeBLEB, Y YTO APOH HAXOAUTCS
B 5 M OT nunota. MNoT AOMKeH BbiTb PACMONOXKEH SINLIOM
K 3a[iHeit YacTu ApoHa.

. B uensax obecriedeHist 6e30macHOCTM noseTa nepeianTe B BUL,
noneta 8 DJI Pilot 2 1 nposepsTe NapameTpb! 13 NPeAnoNeTHON
NPOBEPKU, TaKNE KaK PEXVIM YNPaBAEHNS [KOVICTUKOB, BbicOTa
BO3BpAaTa [OMOM, PaCCTOSHME A0 NPENSTCTBUAA 1 NapameTpbl
aBapuiMHOro pexxmma. PekomeHayeTcs Bbibpath «Bosspar
[IOMOVt» B aBapUINHOM PEXXIME.

K. Paspenvte Bo3aylHOe NPOCTPAHCTBO 415 nofeta npu
OAHOBPEMEHHOWN paboTe HECKOJSIbKUX APOHOB, YTOObI
136exaTb CTOIKHOBEHWIN B BO3MyXE.
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PexiM 2 SBSIETCS PEXXUMOM [KONCTUKOB MO YMOSHAHMIO.
JleBbilt IHKOVCTUK CMONL3YETCA AJ151 YNPaBieHyist BbICOTON
1 KypPCOM [pOHa, NpaBbii IXKOUCTUK — OBVIKEHUEM
Brepes, Hasaz, B/eBO 1 BMpaBo.

Banet/nocapka Bpy4Hyto
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(D BK/OYEHNE/BbIKIOYEHE MOTOPOB: BbIMOJHUTE
KOMBUHALVIO [KOVICTUKAMM 1 yAEDXVBANTE €€ B TeYeHe

[BYX CEKyHL,.

(2) Baner: MeLNIEHHO HamnpaBbTe JIEBbLIN [PKONCTVIK (PEXIM 2)

BBEPX.

® [Mocapgka: MefneHHO HanpaBnsanTe NeBbI OXKONCTUK
(PeXXMM 2) BHM3, NOKa APOH He NPU3EMANTCS. YaepKuBanTe
B TEYEHWE TPEX CEKYHA, 4151 BbIKIIOYEHUS MOTOPOB.

* [ina 6onee nogpobHOM MHOPMALMN O (hYHKLIMSIX 1 MPUMEHEHVSX
obpaTnTech K pyKoBOACTBY nosb3oBaTens ans cepum Matrice 30.

TexHUueckue xapakTepucTuKu

HpoH
Obwye Makc. ponycTimasi CKopocTb 156 m/c
BeTpa 12 M/C BO Bpems B3/ieTa 1 Nocaikut

Paamepb!
(B pas3noxxeHHoM cocTosHun, 3a 470 x 585 x 215 mm (OxLLIxB) Makc. Bpems sasucarns ? 36 MUH.
YICKI. MPONE/NEPOs) Maxc. Bpems noneta @ 41 MuH
Eggy&aﬂ&? CHCHEHEIOM 365 x 215 x 195 mm ([xLLIxB) Mogenb aguratens 3511

1671
Paawiep no fyaroHanm 668 Mopenk nponennepos Jns nonetos Ha 60nbLLON BhicoTe 1676 (He
Macca (Bkn. ABa akkymynsitopa) 3770 £10 1 BXOQUT B KOMI/IEKT)
Makc. B3neTHas Macca 3998 CreneHb saumTbl ¥ P55

[vianasoH paGounx vactor !

MolwuHocTb nepefatyvka (SUIIM)

TOYHOCTb MOSMLIOHMPOBAHNS!
(6e3 BeTpa wm co cnabbiM
BETPOM)

TO4HOCTb MOBMLIOHVPOBAHMS
RTK (c BKtO4EHHOM
hrkerposaHHon RTK)

Maxkc. yrnosasi CKopocTs
Makc. yron HaksoHa
Makc. ckopocTb Ba3neTa/
CHIDKEHS!

Makc. CKOPOCTb CHIWKEHS NPV
HaK/I0He

Make. rOpPU3OHTa IbHas
CKOPOCTH

Makc. BbicoTa noneta Hag,
YypoBHEM Mops (6e3 Apyrow
NOIe3HON Harpy3aKw)

2,4000-2,4835 M1

2,4 Ty < 33 gbm (FCC); < 20 abm (CE/
SRRC/MIC)

Mo BepTvikanu: +0,1 M (crcTema o63opa
Br/toveHa); 0,5 M (pexxwiv N ¢ GPS); +0,1 m

IMo ropusoHTanu: +0,3 M (cucTema 063opa
BrutoYeHa); +1,5 M (pexxum N ¢ GPS); +0,1 m

RTK)

B ropusoHTasnibHol nnockocT: 1 eMm + 1 mMp,
B BepTvikaibHol nnockocTu: 1,5 cM + 1 M4,

Haknor: 150 °/c; nosopot: 100 °/c

35° (pexxm N 1 BKIOYEHHas crctema
nepepHero ob3opa: 25°)

6 m/c; 5 M/c
7wm/c
23 m/c

5000 M (c nponennepamn 1671)
7000 M (c nponennepamn 1676)
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CnyTHWKOBbIE CUCTEMbI
NO3MLIMOHVPOBaHIS

[ana3oH paboumx Temneparyp
Crabunuaatop

JvanasoH yriossix B1EpaLmii

Pabo4win AvianasoH yrios
BpaLLeHNs

MexaHn4eckuin ayianasoH yrnos
BpaLLeHNs

Kawmepa ¢ symom

Matpuua

ObwexTv

GPS+lanuneo+BeiDou+JIOHACC
(FJTOHACC nopaepk1BaeTcs TOMLKO NMpu
BKJIIO4EeHHOM Moayne RTK)

-20°...560°C

+0,01°
MosopoT: +90°, HaksoH: -120°...+45°

MoBopoT: +105°, Haks1oH: -135°...+60°, KpeH:
+45°

CMOS 1/2 proiima, 1mcno athheKTUBHBIX
nvkceneit: 48 MnH

DokycHoe paccTosHWe: 21-75 MM (SKBUBaNeHT
113-405 mv)

[Ivadparmva: f/2,8-/4,2

®Dokyc: 0T 5 M 0 oo

Kawmepa ¢ LuMpoKoyrosibHeIM 06BEKTMBOM

Martpuua

CMOS 1/2 proiima, 4nicno adhheKTUBHBIX
nvkcenei: 12 MnH




ObbekTns

TennosuavoHHas kamepa
Tennosas cbemka

ObvexTus

TouHoCTb VIHCDDaKpaCHOI'04
U3MepEHIs Temneparypbl

Kypcosasi kamepa
PaspeLueHve

JvaroHanbHblin yron o63opa
Yacrota kagpos

JlazepHblit Mogy b

JHa BonHbI

Makc. MoLLHOCTb Nasepa
OaMHOYHAS LMPYHA UMMYTbCa

TOYHOCTL V3MepeHIi

JvianasoH vamepeHns

CucTembl 0630pa

JlnanasoH obHapy»KeHns
npensaTcTauin

Yron o63opa

Ycnosust (hyHKUMOHNPOBaHVIS

JvaroHaneHsiin yron ob3opa: 84°
DokycHoe paccTosHe: 4,5 MM T

MyneT ynpasneHnsa

24 mm)
[Hvadparma: /2,8
®okyc: oT 1 M [0

MukpoBonomeTp Ha okeuae BaHaava (VOX)

[varoHaneHbin yron o63opa: 61°

®DokycHoe paccTosiHve: 9,1 MM (3KBUBaNEHT
40 Mm)

[Ovacpparma: f/1,0

Dokyc: OT 5 M [0

+2 °C wm +2% (Mpu UCMOMb30BaHN
6OsbLLIEro 3HA4EHIS)

1920x1080
161°
30 kagpos/c

905 Hm

3,5 MBT

6 HC

+(0,2M+ D x 0,15%)

D — paccTosHve 40 BEPTVKALHONM
NOBEPXHOCTM

3-1200 M (BepTUKanbHasi MOBEPXHOCTL

0,5 x 12 M C OTpaXKaTesbHOM CNOCOBHOCTLIO
20%)

Bnepeaw: 0,6-38 M
Bsepxy / BHW3Y / c3aay / MO CTOPOHAM:
0,5-33™m

65° (ropua.), 50° (BepT.)

MoBEPXHOCTbL C BUAVIMOW TEKCTYPOW,
[10CTATOUHBIV YPOBEHb OCBELLEHHOCTY
(>15 1K)

CuncTeMbl MH(PaKPACHBIX AATHNKOB

[vianasoH oBHapy>KeHus
npensTcTBnn

Yron o63opa

Ycnosust (hyHKLYIOHUPOBaHUS

0,1-10m

30°

Bonbluas auddysHo-oTpakaroLas
MOBEPXHOCTb, KOAOMDULIMEHT
otpaxeHns > 10%

AxkymynsTop Intelligent Flight Battery TB30

EmkocTs

HanpsbxeHne

Tvin akkymynsiTopa

OHeprust

Macca HeTTo

[lviana3oH paGouix Temneparyp
Temneparypa xpaHeHVs

[lviana3oH TemnepaTyp 3apsiaku

Xumundeckas cuctema
[HononHuTenbHble NOACBETKN

OhhekTvBHaS AaNbHOCTL
CBETOBOrO flyua

Tuvn ocBelLeHVs

5880 MA4

26,1B
JITUiA-MOHHbIN 6S
131,6 BTy

Okono 685 r
-20°...50°C
20°...30°C

—20...40 °C (Ecnm Temnepatypa Hiwke 10°

C, aBTOMATUHECKV BKIKOHAETCS DYHKLS
camoHarpesa. 3apsiika npu H13KOM
TEMMEPATYPE MOXET COKPATUTL CPOK CITyXKOb!
aKKyMynisTopa.)

LiNiMnCoO2

5m

60 'L, HenpepbIBHOE CBEYEHVE

Obwwe

7,02-A10MOBB I CEHCOPHbIA XKK-3KpaH
¢ paspetueHnem 1920x1200 nukcenein n
BbICOKUM YPOBHEM SIpKocTv 1200 Ka/M*

Tun: JINTVA-voHHBIN (6500 MAY npw 7,2 B)
Bpems 3apsaku: MoanepkvBaeT 3apsaHyto
CTaHLMIO W/n 3apSEHOE yc‘rpo@c‘reo UsB-C
C MaKCHMaSIBHOM HOMVHAITEHOM MOLLHOCTBIO
65 BT (Maxc. Hanpsbkerve 20 B)

Bpems sapsgku: 2 yaca

Xummndeckas cuctema: LINICoAIO2

EmkocTb: 4920 MAY
BHeLUHWIN akkyMynsTop Hanpsbkenue: 7,6 B
(axkymynstop Intelligent Battery Tun akkymyngropa: JIMTUA-VOHHbIN
WB37) EmkocTb: 37,39 BTy
Xummyeckas cuctema: LiCoO2
BcTpoeHHbiin akkymynstop: Okoso 3 yacos
18 MVH.
BCTPOEHHbIN akKyMySTOP + BHELLHWIA
aKKyMyISITOP: NPUBN3UTESNBHO 6 YacoB
CreneHb 3aluTbl P P54

CnyTHVKOBbIE CUCTEMbI
MO3VLMOHNPOBAHSA

[wvanasoH paboyunx Temneparyp -20°...50°C
O3 Enterprise
[vanason paGouux yactor!”

OkpaH

BCTpoeHHbI akkyMynsaTop

Bpewms paboTsl

GPS + lanuneo + BeiDou

2,4000-2,4835 Ty,

Makc. fanbHOCTb nepepasqn
curiana (mpw oTcyTCTBUM
NPensiTCTBUN 1 NMOMEX)

15 km (FCC); 8 km (CE/SRRC/MIC)

CunbHble Nomexyt (ropoackoi naHawadT,
OrpaH1yeHHas 30Ha BUAVMOCTY, MHOMO
KOHKYpUpYtoLLmx curHanos): 1,5-3 km (FCC/
CE/SRRC/MIC)

CpepiHvie nomMexvt (NPUropoaHbI naHawadT,
XOpoLLast BUAVMOCTb, CPeaHee KOMYECTBO
KOHKYPUPYIOLLMX curHanos): 3-9 km (FCC);
3-6 km (CE/SRRC/MIC)

Cnabble NomMexvt (OTKpbITast MECTHOCTb,
OT/MYHAs BUAVUMOCTb, MO KOHKYPVPYIOLLWX
curtanos): 9-15 km (FCC); 6-8 km (CE/SRRC/

Makc. ganbHOCTL nepeaaqn
curHana
(Npy HaNMYKK NoMex)

MIC)
MoLLHOCTL NepepaTurka 2,4 TTwu: <33 gbm (FCC), < 20 nbm (CE/
(BUM) SRRC/MIC)
Wi-Fi
Mpotokon Wi-Fi 6

[vanasoH pa6ounx yactor”  2,4000-2,4835 ITu; 5,150-5,250 My
2,4 Ty < 26 abm (FCC), < 20 gbm (CE/

MoLLHOCTb NepeaaTurka SRRC/MIC)

(BUMm) 5,1 TTu: < 26 aBM (FCC), < 23 abm (CE/
SRRC/MIC)

Bluetooth

MpoTokon Bluetooth 5.1

[vanasoH pabouux 4actoT 2,4000-2,4835 Ty,

(!\gomlﬁﬁ)(ﬁb nepefatyvka <10 gBM

[1

VicnonbsosaHue yacToT 5,1 Iy 3anpeuieHo B HEKOTOPbLIX cTpaHax. B
HEKOTOpbIX CTpaHax YacTota 5,1 ML, paspeLueHa TOMbKO A/ MCMOb30BaHMS
BHYTPW MOMELLIEHNIA.

[2] MakcumanbHoe Bpems MoneTa 1 OCTaHOBKIN B BO3AYXE BblI0 NPOTECTUPOBAHO
B N1laGOPaTOPHO CPEeAe 1 yKa3aHO TOMBKO [J151 CrpaBKu.

[3] OTOT nokasatenib He SBNSIETCS NOCTOSIHHBIM U MOXET CHU3WUTLCS NOce
[JWTENEHOTO VCTONb30BaHNS.

[4]  TouHOCTb MH(PaKPACHOrO U3MEPEHIS TeMnepaTypbl Bblia NPOTECTUPOBaHa B
1aGoPATOPHBIX YCIIOBUSX W NPUBEAEHA TONBKO AN CNPaBKM.

[6] MakcumansHoe paboyee Bpems Gbl10 NPOTECTUPOBAHO B TAGOPaTOPHON

cpefe v ykasaHo TOIbKO [19 CrIpaBKU.
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