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Disclaimer

Thank you for purchasing D-RTK™ 2 High Precision GNSS Mobile Station (hereinafter referred to as
the “Product”). Read this disclaimer carefully before using this Product. By using this Product, you
hereby agree to this disclaimer and signify that you have read it fully. Please use this Product in strict
accordance with the manual and be sure to pay attention to the Warnings. SZ DJI TECHNOLOGY
CO., LTD., and its affiliated companies assume no liability for damage(s) or injuries incurred directly or
indirectly from using, installing or refitting this Product improperly, including but not limited to using non-
designated accessories.

DJI™ is a trademark of SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abbreviated as “DJI") and its affiliated
companies. Names of products, brands, etc., appearing in this manual are trademarks or registered
trademarks of their respective owner companies. This Product and manual are copyrighted by DJI with
all rights reserved. No part of this Product or manual shall be reproduced in any form without the prior
written consent or authorization of DJI.

This disclaimer is produced in various languages. In the event of divergence among different versions,
the Chinese version shall prevail when the Product in question is purchased in China, and the English
version shall prevail when the Product in question is purchased in any other region.

Warnings

. To maximize the lifespan of the battery, remove the Intelligent Battery from the D-RTK 2 Mobile

Station when not in use

Only use the D-RTK 2 in the corresponding frequency band and in accordance with local laws and

regulations

DO NOT bend or fold the cables excessively.

Ensure that the D-RTK 2 Mobile Station is perfectly level when mounted and placed.

Only operate in an open environment free from radio interference. Turn off nearby devices using the

same frequencies as the D-RTK 2 Mobile Station (e.g. radio transceivers).

Ensure that the antennas of all the devices used are unobstructed when in use.

Only use genuine DJI parts or parts certified by DJI. Unauthorized parts or parts from non-DJI-

certified manufacturers may cause the system to malfunction and compromise safety.

Ensure that the D-RTK 2 Mobile Station and its components are free from contamination (e.g. water,

oil, soil and sand).

9. DO NOT attempt to disassemble any part of the D-RTK 2 Mobile Station that has already been
mounted prior to shipping.

10. Handle the sharp ends of the extension rod and tripod with caution.

11. Take necessary measures to protect the D-RTK 2 Mobile Station and batteries from water in rain,

snow, and/or thunderstorms. Operate with caution in severe weather conditions.
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Introduction

The D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station is a high-precision satellite signal receiver that supports
four global satellite navigation systems: GPS, BEIDOU, GLONASS, and Galileo with 11-band satellite
signal* reception. Its built-in OCUSYNC™, LAN, and 4G data transmission links ensure uninterrupted,
stable data transmission under a variety of application scenarios. The D-RTK 2 Mobile Station can be used
as an RTK mobile base station to achieve centimeter-level positioning accuracy of an aircraft equipped
with a DJI RTK positioning system (such as Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4 Multispectral,
MATRICE™ 300 RTK, or Matrice 210 RTK V2). Its functions are uncompromised even in environments with
strong magnetic interference, for example, near high-voltage power lines or metal structures. The D-RTK
2 Mobile Station can also be used as a handheld mapping device to achieve enhanced precision in point
positioning during surveying and mapping, or lofting and other engineering applications. In addition,
the D-RTK 2 Mobile Station can be used as a stationary RTK base station to quickly build network RTK
services™*.

*  Refer to the Specifications for details,
** Supported later. DJI only provides technical services, users must comply with the local laws, regulations and
requirements for building network RTK services.



In the Box

D-RTK 2 Body x1 Extension Rod x1 Charging Hub x1
AC Power Adapter x1 Intelligent Battery (WB37)  x2  Battery Cover x1

AC Power Cable  x1 USB-C Cable x1 USB-C OTG Cable x1 Hex Key x1
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Optional Items

@ Tripod @ Power Adapter Cable @ LAN Cable

(® When using the D-RTK 2 Mobile Station as a mobile base station, use the Tripod to support the D-RTK 2 body.

(@ When using the D-RTK 2 Mobile Station as a stationary base station, use the Power Adapter Cable and AC Power Adapter to
connect to the AC power for long-term power supply.

@ When using the D-RTK 2 Mobile Station as a stationary base station, use the LAN Cable to access the cloud server.



Overview

EN

D-RTK 2 Body

Antenna

Link Button and Indicator
Power Button and Indicator
Operating Mode Button and Indicator
USB-C Port

Dongle Compartment
Rosette Mount

Battery Compartment

9. Battery Cover

10. Lock Nut

11. LAN Port*

12. External Power Port*
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Tripod

1. Sleeve

2. Mount Base

3. Retractable Legs
4. Knobs

* Equipped with a protective cover that can be stored when the unit is in use
When not in use, cover the ports to protect the unit from moisture and dust.

The illustrations in this document may be slightly different from the actual

product. Please refer to the actual one.



Preparation

Charging the Battery

Press the battery level button once to check the battery level. Fully charge the batteries before first-

time use

. Place the battery into the charging hub, connect the AC power adapter to the Charging Hub, and
then connect the AC power adapter to a power outlet (100-240V, 50/60Hz).

2. The charging hub will intelligently charge batteries in sequence according to battery power levels
from high to low.
3. The Status LED blinks green when charging and turns solid green when fully charged. The buzzer

will begin beeping when charging is complete. Remove the battery or turn off the buzzer to stop it.

Refer to the WCH2 Charging Hub User Guide and the WB37 Intelligent Battery Safety
Guidelines for more details.

Mounting the Battery

Powering the D-RTK 2 Mobile Station On/Off
Press and hold the power button to power on/off the D-RTK 2 Mobile Station.

Power Button




Power Indicator Descriptions

Solid Red System initializing/error notification
Quick Red Blink Battery level is less than 20%

Slow Red Blink Signals from < 5 Satellite received
Solid Yellow Signals from 6-9 Satellite received
Solid Green Signals from >10 Satellite received

Operating Modes

The D-RTK 2 Mobile Station provides five operating modes to use with different products. Follow the

instructions below to switch between modes.

. Press and hold the Operating Mode button for two seconds. The indicator will turn from green to
yellow to indicate that the device has entered mode switch status.

2. Press the Operating Mode button once to switch modes. Wait two seconds for the device to enter the
corresponding mode. The indicator will turn from yellow to green. Operating modes are indicated by
the blinking pattern of the indicator. Refer to the table below.

3. The device will remain in the original mode if there is no further operation within two seconds of
entering the mode switch status.

Modes Name and Compatible Products Blinking Pattern
Mobile Base Station
(o] ting Mode 1 O
perating Moce 1 (120/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral) nee
Operating Mode 2 Stationary Base Station* Twice

Handheld Mapping Device

ting Mode 3 Three Ti
Operating Mode 3 . 116/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK) ree times
Operating Mode 4 Mobile Base Station (M210 RTK V2) Four Times
Operating Mode 5 Mobile Base Station (Broadcast Mode, M300 RTK) Five Times

* Supported later.

How to Use the D-RTK 2 Mobile Station

The operations are similar when using the D-RTK 2 Mobile Station with different products. Unless
otherwise specified, the descriptions below are compatible with all the products working in the
corresponding mode.

Connecting to the Remote Controller or Aircraft
Connection Method

The connection method vary depending on the operating mode. See the instructions below.

Operating Mode 1

Using with Agras or Phantom 4 RTK Aircraft

The D-RTK 2 Mobile Station must be linked to the remote controller in the app. The following
descriptions use the DJI Agras app as an example.

. Power on the D-RTK 2 Mobile Station, wait until system initialization is completed, and enter
Operating Mode 1

Power on the remote controller and make sure that the app is launched

In the app, go to Operation View > £& > RTK to enable aircraft RTK function. Select the RTK signal
source to D-RTK 2 Mobile Station. Then, tap Linking at the bottom. The remote controller status
indicator will blink blue and a beeping sound from the remote controller will indicate that the remote
controller is being linked
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4. Press the Link button on the D-RTK 2 Mobile Station and the link indicator will blink red and green
alternately, indicating that the D-RTK 2 Mobile Station is being linked.

The linking is successful when the indicator light on the remote controller becomes solid green. The
D-RTK 2 link indicator shows the current working status. Refer to the table below for the details.

The remote controller and aircraft must be relinked after the remote controller is linked with the D-RTK
2 Mobile Station. There are three ways that this can be done:

o

o

« After linking the remote controller with the D-RTK 2 Mobile Station, tap Link with Aircraft in the pop-
up window to link it with the aircraft. Then press the Link button on the aircraft to finish linking.

« On the RTK Settings page, tap the (2) button next to the prompt indicating the aircraft has been
disconnected, and then tap Link with Aircraft in the pop-up window to link it with the aircraft.

« Link the remote controller with the aircraft on the RC Settings page. When finished, go to the RTK
Settings page and tap Try to Reconnect next to the D-RTK 2 Status to reconnect to D-RTK 2. The
D-RTK 2 status must indicate Connection Success for the RTK functions to work

Using with P4 Multispectral Aircraft

. Power on the D-RTK 2 Mobile Station, wait until system initialization is completed, and enter
Operating Mode 1

Power on the remote controller and make sure that the DJI GS Pro app is launched.

Go to Mission Page in DJI GS Pro, tap the @ icon or RTK on top of the screen to go to the RTK
settings menu, and then select D-RTK 2 as the RTK signal source. Enable the aircraft RTK at the
bottom of the menu to ensure the aircraft has access to RTK data.

Tap Link. The remote controller will start beeping. Then press the link button on the mobile station.
The linking is successful when the indicator light on the remote controller becomes solid green. The
D-RTK 2 link indicator shows the current working status. Refer to the table below for details.
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* When the D-RTK 2 Mobile Station has been connected to the remote controller and the
aircraft is being controlled by the remote controller, the D-RTK 2 Mobile Station cannot
be linked with other remote controllers. If required, link after the aircraft lands and the
motors stop.

* One D-RTK 2 Mobile Station can link with up to five remote controllers.

Operating Mode 3

The D-RTK 2 Mobile Station must be linked to the remote controller.

. Power on the D-RTK 2 Mobile Station, wait until system initialization is completed, and enter
Operating Mode 3.

. Power on the remote controller. Go to Remote Controller Settings in the app, and tap Linking. The
status LED blinks blue and the remote controller will beep twice repeatedly, indicating that the
remote controller is ready to link.

. Press the Link button on the D-RTK 2 Mobile Station and the link indicator will blink red and green

alternately, indicating that the D-RTK 2 Mobile Station is being linked.

The linking is successful when the indicator light on the remote controller becomes solid green. The

D-RTK 2 link indicator shows the current working status. Refer to the table below for details.
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Operating Mode 4
The D-RTK 2 Mobile Station must be linked to the M210 RTK V2 aircraft.
. Power on the M210 RTK V2 aircraft and make sure that it is linked to the remote controller.

2. Press the Link button on the D-RTK 2 Mobile Station and the link indicator will blink red and green
alternately, indicating that the D-RTK 2 Mobile Station is being linked.

3. Press the Link button on the aircraft.

4. Wait for a few seconds. The linking is successful when the indicator lights on both the aircraft and

mobile station become solid green.



Operating Mode 5

When using with the M300 RTK, the remote controller must join the broadcast network of the D-RTK 2

Mobile Station

. Power on the D-RTK 2 Mobile Station, wait until system initialization is completed, and enter
Operating Mode 5.

. Power on the remote controller. Go to RTK Settings in the DJI Pilot app, and set the RTK signal
source to D-RTK 2 Mobile Station

. Tap ) on the right of the D-RTK 2 Mobile Station status display and a search will start automatically.
Select the desired RTK base station in the search results and wait for a successful connection

N
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Link Indicator Descriptions

When the linking process starts, the indicator blinks red and green alternately.
When the linking process is finished, the indicator blinking patterns are as shown below.

Operating Mode 1/3/4 Status

Solid Green OcuSync signal quality >70%
Quick Green Blink OcuSync signal quality 35%-70%
Slow Green Blink OcuSync signal quality < 35%
Solid Red OcuSync signal quality = 0
Operating Mode 2 Status

Solid Green Network connected

Solid Red Network disconnected
Operating Mode 5 Status

Solid Green Working normally
Activation

Make sure to activate the D-RTK 2 Mobile Station before first-time use. Activation can be done in the
app or in the DJI ASSISTANT™ 2 software. The following descriptions use the app for example.

Using with Agras or Phantom 4 RTK Aircraft

1. Power on the D-RTK 2 Mobile Station.

2. Power on the remote controller and make sure that the app is launched

3. In the app, go to RTK Settings to enable the aircraft RTK function. Select the RTK signal source to
D-RTK 2 Mobile Station. When connecting for the first-time, a prompt for activation will appear. Follow
the on-screen steps for activation.

Using with M300 RTK or M210 RTK V2 Aircraft
Power on the mobile station, and make sure that it is linked to the aircraft or remote controller. Launch
the DJI Pilot app and follow the on-screen steps for activation.



Setup

When used as a mobile base station, choose an open area to set up the D-RTK 2 Mobile Station. Mark

the location and align the center of the tripod with the mark to ensure that the D-RTK 2 Mobile Station

can be replaced at the same location

1. Unfold the tripod, stretch the three retractable legs to the desired length, and then tighten each of the
three knobs. Ensure that the bubble of the bubble level on the mount base is located within the black
circle (viewed from the top of the bubble level vertically) while keeping the tripod secure.

2. Insert the extension rod into the tripod and tighten the sleeve on the tripod. Then attach the D-RTK 2
body onto the extension rod and tighten the lock nut on the D-RTK 2 body. Ensure that the bubble of
the bubble level on the D-RTK 2 is located within the black circle (viewed from the top of the bubble
level vertically).




& * DO NOT change the position or angle of the tripod or the D-RTK 2 Mobile Station after the

tripod has been leveled, or else it should be readjusted.

* The setup environment requires a wild field of vision. Ensure that there are no obstructions
(trees, buildings) within the zone more than a 15° angel above the horizontal plane of the
D-RTK 2 antenna to prevent the GNSS signals from being absorbed or blocked.

* The setup location should be at least 200 m away from high-power radio emission sources
(such as television stations, microwave stations, etc.) and at least 50 m away from high-
voltage transmission lines to avoid electromagnetic interference to GNSS signals.

* The setup location should be away from large-area waters or objects that strongly interfere
with satellite signal reception to reduce multipath effects.

Usage

The available operating modes vary depending on the products used with the D-RTK 2 Mobile Station
Select the corresponding operating mode according to the product in use and follow the instructions
below.

Instructions

Operating Mode 1/4

. Lift the extension rod in the tripod to adjust the D-RTK 2 Mobile Station to the desired height and
tighten the sleeve.

. Power on the D-RTK 2 Mobile Station, wait until system initialization is completed, and enter

Operating Mode 1 or 4.

Power on the remote controller and aircraft and make sure that the app is launched.

In the app, go to RTK Settings to enable aircraft RTK function. Set the RTK signal source to D-RTK 2

Mobile Station and view the Status display to check the connection. When using a P4 Multispectral

aircraft, tap Connect to establish a connection with the base station.

Wait for the system to start searching for satellites. Start the motors when the RTK icon displays FIX or

the status of both the aircraft’s orientation and positioning in the status table in RTK settings show FIX
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During flight, if the D-RTK 2 Mobile Station is moved or it is powered off, the aircraft RTK will
switch to GNSS mode and will not enter the RTK FIX status again. Restart the D-RTK 2 Mobile
Station after flight and wait for it to enter the RTK FIX status.

Operating Mode 3

. Power on the D-RTK 2 Mobile Station, wait until system initialization is completed, and enter
Operating Mode 3.

Power on the remote controller and make sure that the app is launched. Check the home screen to
make sure the handheld mapping device is connected

. In RTK Settings, select the RTK signal source for the handheld mapping device. Make sure that the
D-RTK 2 Mobile Station used as a handheld mapping device is connected to another D-RTK 2 Mobile
Station used as a base station or a Network RTK server.

Set the planning method to handheld RTK for operation planning.

N
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Operating Mode 5

. Power on the D-RTK 2 Mobile Station, wait until system initialization is completed, and enter
Operating Mode 5.

Make sure that the remote controller is connected to the broadcast network of the D-RTK 2 Mobile
Station.

Wait for the system to start searching for satellites. Start the motors when the status of both the
aircraft’s orientation and positioning in the status table in RTK settings show FIX.

I
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Advanced Settings

Operating Mode 1/3/4

. Go to the bottom of RTK Settings and tap Advanced Settings

The settings vary depending on the product used with the D-RTK 2 Mobile Station. Settings include
managing the list of linked remote controllers and viewing and editing the device name.

Input measured coordinates and altitude* to set them to the D-RTK 2 Mobile Station when using as a
base station.

N o=

<]

Operating Mode 5

. Go to the bottom of RTK Settings and tap Advanced Settings. Input the administrator password to
enter configuration. The default password is 123456.

Edit the name of the mobile station and change the password.

Input measured coordinates and altitude* to set them to the D-RTK 2 Mobile Station when using as a
base station.

The password can be reset by following the instructions below. Press and hold the Link button on the
mobile station for three seconds, and then press the Operating Mode button once. The Operating
Mode Indicator turns from red to green, indicating that the password has been reset successfully.

@ N
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* If coordinates input into the app are more than 50 m (for Operating Mode 1) or 15 m (for Operating Mode 4 or 5)
away from the actual coordinates of the D-RTK 2 Mobile Station, they will not be imported
If the D-RTK 2 Mobile Station is restarted after input coordinates are successfully set, these coordinates will be
used only if the difference between the actual coordinates and the set coordinates is less than 5 m. Otherwise, the
actual positioning coordinates will be used

Appendix

Specifications

Simultaneously receive:
GNSS Frequency GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, ESB

Single Point

Horizontal: 1.5 m (RMS)

Vertical: 3.0 m (RMS)

RTK

Positioning Accuracy Horizontal: 1 cm + 1 ppm (RMS)

Vertical: 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm: For every 1 km increase in distance, the
accuracy will be 1 mm less. For example, the
horizontal accuracy is 1.1 cm when the receiving end
is 1 km away from the base station.

GNSS Receiver

Positioning Update Rate | 1 Hz, 2 Hz, 5 Hz, 10 Hz and 20 Hz

Cold Start <45s
Hot Start <10s
Recapture Time <1s

Initialization Reliability >99.9%

Differential Data Format | RTCM 2.x/3.x

1



Communication
and Data Storage

Data Link

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Operating Frequency

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

EIRP

OcuSync

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 26 dBm

5.8 GHz

SRRC/NCC/FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm
Wi-Fi

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 22 dBm

5.8 GHz

SRRC/NCC/FCC: < 22 dBm

OcuSync Communication
Distance

Operating Mode 1/3

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km

(Unobstructed and free of interference, when the
D-RTK 2 Mobile Station is used as a base station and
the distance from the D-RTK 2 antenna to the bottom
of the tripod is 1.8 m, when the difference in height
between the remote controller and D-RTK 2 is less
than 2 m, and when the remote controller is 1.2 m from
ground level)

Operating Mode 4

Between the aircraft and mobile station:

NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km

Between the remote controller and mobile station: 200 m
(Unobstructed and free of interference at a flying altitude
of about 120 m, when the distance from the D-RTK 2
antenna to the bottom of the tripod is 1.8 m, and when
the remote controller is 1.2 m from ground level)

Operating Mode 5

NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km
(Unobstructed and free of interference, when the
distance from the D-RTK 2 antenna to the bottom of
the tripod is 1.8 m)

Memory Capacity 16 GB
Built-in high-precision 6-axis accelerometer
MU Features D-RTK 2 movement monitoring
Sloping measurements
Electronic bubble level
Power Consumption 12W
Power Supply 16.5 to 58.8VDC
Electrical Type: Lithium-ion battery
Characteristics Battery Capacity: 4920 mAh
Energy: 37.3 WH
Run Time WB37 battery: > 2 h
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. Dimensions (D-RTK 2
Physical body with extension rod) 168 mm x 168 mm x 1708 mm
Characteristics
IP Rating IP65
Operati
perating -4° 10 131° F (-20° 10 55° C)
Temperature

Updating the Firmware

Update the D-RTK 2 firmware in the DJI Assistant 2 software or the app*. The following instructions use
the DJI Assistant 2 software for example.

Turn on the D-RTK 2 Mobile Station.

Connect the D-RTK 2 Mobile Station to the computer via the USB-C cable

Launch DJI Assistant 2 and login with a DJI account.

Click D-RTK 2 and then click the firmware update tag.

Select the desired firmware version.

DJI Assistant 2 will download and update the firmware automatically.

oo s wN =

* An app version that supports firmware update is required

Accessories Usage

Power Adapter Cable

Connect the Power Adapter Cable to the external power port, then connect the Power Adapter to a
power outlet (100-240V, 50/60Hz) with the AC power cable.

LAN Cable
Use the LAN cable to access the public network.

-

& Be sure to comply with local laws and regulations when transmitting satellite positioning
information on a public network

This content is subject to change.

Download the latest version from
http://www.dji.com/d-rtk-2
13
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e 2% (WCH2 FESESMEMIRIT ) 71 (WB37 SHEEbR 2 EMIES|) , TRESHS.
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FFia | %4 D-RTK 2 #ahih
RIZEBIRRHEFFS | 534 D-RTK 2 185hik.

EBiRIRE

FEIRIE AT R

MTHE IELERAM, | EIRIREE
NTHRIA RO <20%

471N BEWDEHE S H
BITHRE BYDEHE 6-9 7
BITHE BHPEHE >10
SR TR

D-RTK 2 ¥ttt 5 M {FE, AIECATRFRER. KRR TSR,

1. KRR 2 B, EURSIERITRReTAES, #NERERIRE.

2 JRRURRINIR TIFR, BRESHE 2 DHNZEN, BERITHRERTREE. IETT
ERARBEINAFAIR MR T A RN TIRR, TR,

3. BHNRERRSETIRIE, W 2 WEEMBHHHEHRIEN,

[t EIRRIER R KT
TefEs 1 #ahEG (T20/ T16 / MG-1P RTK / Phantom 4 RTK / P4 Multispectral) 1)
TR 2 [Eize=ari 2R
TIFR 3 FHEMLAT (T20/ T16 / MG-1P RTK / Phantom 4 RTK ) 3R
TIER 4 TR (M210 RTK V2) 4R
TIEE 5 BrhEus (IR0, M300 RTK) 5%

* R

18



= M

D-RTK 2 BahibEe &R mfErmaT, BIET5IEEM. MARHRE, IIFREER TR TIFREIART
BiEE .

ERHERRRE ¥ TR

EETE

R TR MRS F ARG, BRI,
Tt 1

BLAARIBRIBRIEA IR Phantom 4 RTK 5/

D-RTK 2 BBENIETREIE App RSEIREER, TEIAATERLL App JBIHTIRE .

1. JF/E D-RTK 2 BahukeliR, SERFehmADa, IRs T 1,

2. IERSE, RIREREECETAERI App.

3. & “PUTIEL” BMAELRE, = € > RTK, 1177 “KITBRTK B . EERTK(E
SN ‘D-RTK 2 Bl , ABSE WHA . BRsRSERTERNE, FEEE B
B RS, B IHRRES.

4. §@H—)R D-RTK 2 B0ih ERRHMEEE, SHRIRSIE R IG5 EIRIFR T AIHRIRES o

5. XHAMY, ERBIERITSNTES, D-RTK 2 BahigiemI 2RYa TEER FIRES,
T,

6. 1BI2855 D-RTK 2 BENEHAMINGE, BRBEHMS TR, BLUT=MA:

+ 5 D-RTK 2 Bapifatifisert/a, ERENEOTRSRE ‘ST , AS T
SARORTS, BT CITRRRER AT SR

< fE “‘RTKIRE” WE, S WTSEREEERREINN @ B, ERtnEdhsas ‘5
TEITEERHR , NS HITERRRS

< 7E ERBRET NEHTS HTHMNM. STRIRE, BIE ‘RTKIRE” W@ D-RTK
2 BahibikASab A SR EE EIEE D-RTK 2, HMIERESH &, a0
ETEMER RTK 088,

EiE P4 Multispectral {8
1. FFi5 D-RTK 2 BBahiteBiR, SERFTRADIAN, TR TIFE 1,
2. FFEiERE, WIREIET DJI GS Pro App.
3. #EA DJI GS Pro {E55 57, s 7500 & 5k RTK ElfRt\ RTK IR B, 1#%#F D-RTK 2
YERRTKIESIR, AR EIT8E RTKFFX, S TeEHAER RTK 48 .
4. ST WHRT , EBiRAE TR RREER TR .
5. IHFALY, BREIETRITSTES, D-RTK 2 Biibis I B RSl TERR TRRS, F
MR,
L+ 2 D-RTK 2 Bahib Bk gz BB RER ETE =] C{T88(FULEY, D-RTK 2 #aih
TR SEMMEREEHITINA, B TR RIMRY BTN,
« — D-RTK 2 Bahuhi 2 0] 5 5 MEREET.

TR 3
D-RTK 2 Bt HESERIPRE, HAlfER.
1. F7/E D-RTK 2 BEhibriR, SRERSMAGM, DRE TIEEN 3,
2. FREE@aEs, WA App iU “BIZSiRE” T\, St W . BRESRESET BT I,
FHERE T I2RE, RRENRRE.
19



3. JZH—IR D-RTK 2 BBausAORISuLst, SRS T RSB IMNFFRTENIIRRE o
4. IPTRLY), BRSBTS ES, D-RTK 2 Bahibis ™ ERasl TR FHORTS, ¥
WFE.

TiRiE=l 4

D-RTK 2 BENitEES M210 RTK V2 $(T88HiE, FHalEm.

1. FF/E M210 RTK V2 k4788, FHIRIRE SIEIREI.

. $GH2—IR D-RTK 2 BalibAIHmizsgE, SHRRSIE T A S3SE NFRRH N SHTRES .
3. AR —IRKATRE ERISHIRE .

4 FHEEWE, WTRRENIRHIRSIERTIASITES, R,

N

TIFER 5

fic& M300 RTK {E/RT, HBEREEMA D-RTK 2 BaiaHI B, HalEm.

1. J7/E D-RTK 2 BENibFiR, SERSMAGMN, DRE TIEEN 5,

2. FREEHEES, #EA DJI Pilot App H9 RTKIRENE, #%# RTK{ESIRA “D-RTK 2 Bahut” .

3. fh D-RTK 2 BapuAS AN >, REGEHITIER, EERERIIRPEEATN
RTK Hify, SRHERRI.

PR E AT 58
NSRS, IRREE TIPS N
IR, SRR SR

TEEL1/3/4 RS

GBS OcuSync ZEfEE >70%
FATIRIN OcuSync {SS/EER 35%-70%
FATIEIA OcuSync Z2fEE < 35%
AR OcuSync {E5/EE =0
TiEE= 2 RE

BTER EEtSiez:

TTES LA

TIFER 5 RE

BTES EETIE

b

EDRIER, T|H0E D-RTK 2 85hik . FBFENET App 5 DJI ASSISTANT™ 2 BSR4 RS,

TEL App A TIRE .

FEeARIBRIABIRT A EHLE Phantom 4 RTK {3

1. FF/3 D-RTK 2 #ahibmaiE .

2. FIFERE, HIREREEISIT App.

3. WA RTKIRERME, T “©788 RTK B o %E RTKESIRA “D-RTK 2 Bahid”
EREEBRIRTHE, SIRERERISISHTRERIE,

B2E M300 RTK K M210 RTK V2 {#F3

FHE D-RTK 2 BahifiFeiR, FRREEREE ¢iT2E00828E. 117 DJI Pilot App, %8 App 12

THHTEERIE.

20



281 D-RTK 2 #zhik
TERRSEEIAERRS, ERANEFFHERM SRR D-RTK 2 BanibFHEImC (E=MIZRAITOITE
NMERHD) , LUE D-RTK 2 Bahifiigshia T LUERE
1 EFZHR, BEREFETHESERE, ARITEEH. WBREE DKFLPHSER
BIR (MKFUERIE LSRR ) , FEHR=MEREE.

2. REFERHEZMZR, ITR=MRENER . 2K D-RTK 2 EREERT, IFREARLRN
BERE . HR D-RTK 2 Bahih EAKFUPHSBRIFERSEBA (WKFLERLEL
FMR) -

b
\#

21



A\ THZNAZEKTE, B2 =MLE D-RTK 2 BahibtvERBE, BUREEN

B,

 BEibAOBRIRINEESRMEFFHiE, IR D-RTK 2 BahibRE&EE 15° LI LiRBEE
¥ (RIAR R ), LUBHR GNSS (SSRIRIKEIE .

* BRNEHIZIRINR LT AR LRAR IR (ABIA . MikisE ) 24200 m,
IEESERBLED 50 m, LIBHRBHITT GNSS FSa9F.

* BaRNERZRRINRINE AR A RERVKNEEER T R2E S, LRSS
ERAZRUAIEIN o

£ D-RTK 2 #zhik

D-RTK 2 BsfutBe &R~ mERA, AT TIFEBMMTE, SIRERSHI - mItET(E
&=, R RBE TR .

[Edizvape

TEE=C 1/ TIFER 4

1. FHEAEKHTEEE D-RTK 2 Bl ERENRE, ARITREY.

2. FHE D-RTK 2 BahulsRiR, EERGETMAIAN, TR TIFE 1 st TIFE 4.

3. FHREREEETI TRRIR, HIREE!T App.

4. #EN “RTKIRE” W, $IFF 6788 RTK B , E5EX “D-RTK 2%8ahid” F8 RTK(ESIR.
BE RS NEEREEMI . &6 P4 Mulispectral %1788, & ", SEiGE
hvatz:-

5. SFHEE, App REL5H RTK BWREER FIX 5 RTK R BERAEAPRSBRIIFH 61788 RTK
MEBRENIRSION FIX, BIEFEINET.

L TRCTIIRT, MR D-RTK 2 BHIEXAEBIR, WEATRE RTK 2ADHRE
GNSS 12z, FEFRSERIHN RTK FIX R, BESH WTEREERBIR, 7heit
A RTK FIX 7S

TRt 3

1. FF/E D-RTK 2 Bahiteaif, SRERFTAAIMAN, IREI TR 3.

2. FHRigtsss, WIRSIETT App, ERERREEETFFRTK,

3. f£ “RTKIRE” R\, EEFHFVLITRHENRTKESIE, BIRIEAFFNLTH D-RTK 2
Boaut SMLE RTK st —aFRRubR D-RTK 2 Balub D2 tiEs .

A EENRIB AT RTK BT

TiRES

1. 72 D-RTK 2 BahutaBiR, SRRGTAIAN, s TIF&N 5,

2. MHRIBIZEEEERZE D-RTK 2 Bahubor 1EmLE .

3. SR, £ RIK RENEMRSERIIES, 7188 RTK NERMREMIRSIH FIX, 7T
[EEEBALEE S .

22



BRRE

TiRE1/3/4

1. ERTKIRERE, <t ‘BHRE" , #ASRRE.

2. BB EmIEFAR, RERGHMTE, SESESEMEIHIERS DIx. BERE
HRERIRE .

3. LFSEuAME LG, TLUSANSHELR, NMERIGHOMIRE D EAIRATREH *

T{FE5

1. ERTKRERE, s~ ‘BRRE" , MASERED, #ADRRE. YIA%HI0H 123456,

2. (BRI R IR B R .

3. LRauatELART, ATLUAASBRR, WTERISAIARE R SRS *.

4. BRETESLMRMEEREETS: KIZBHbMRRE 3 WLl L, Bagmting, &

KSETAT ST IR RLNT AN, FREBEEM .

* £ App EINAIRAT, & D-RTK 2 BahifSEiREM AR S A LIRIERBIT 50 m ( TIE&= 1) 3¢
15m (THEE4/5) , MEESANLHR.
EEMNSNLIFEESS D-RTK 2 Bahil, HSLTEMATSMABIRIERES m W, WERZAET
App ENHIAIR. B, FSEAZSRIEAIALIR .

f =
L
[EIRTEEIL -
GPS: L1, L2, L5
DEEKIS BeiDou: B1, B2, B3

GLONASS: F1, F2
Galileo: E1, E5A, E5B
B

XE: 1.5m (RMS)
#FEH: 3.0m (RMS)

Gnss | EMTERE RTK
7KF: 1 cm+1 ppm (RMS)
B FEH: 2cm+1ppm (RMS)
1 ppm: SHEI0 1 km, FEEZE 1 mm,
BIaNEERSELLE 1 km, WKEEESD 1.1 cm,

TEfUEHE 1Hz, 2Hz, 5Hz, 10 Hz #0120 Hz
BB <45s

=R <10s

EIi:EN <1s

LRk >99.9%

EDHUREEIEI | RTCM 2.X/3.X

23



Hmeks

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

BE(=7ES 2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz
OcuSync
2.4 GHz
SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm;
FCC/INCC: < 26 dBm
5.8 GHz
e miggth= | SRRC/NCC/FCC: <26 dBm; CE: < 14 dBm
(EIRP) Wi-Fi
2.4 GHz
SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm;
FCC/INCC: <22 dBm
5.8 GHz
SRRC/NCC/FCC: <22 dBm
WBIEF TRtEs 1/ TIFER 3
HIETFhE SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km
(FFHe. TomEss; (ERMENEIEAT, D-RTK 2 BEhissaig
BEXEE=MRRNEEN 1.8m, SEEENEE
EE2mR, ERSEEESERN 1.2m)
ToFiER 4
TKiTER SRRk
OcuSync IBfZEERS | NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5km
1BiRge 5BEhuh: 200 m
(T, TS, WTaEL 120m, Bait2agsEak
HE=HIPSRIEIIEE S 1.8 m, EREIEESEN 1.2m)
T{FiER 5
NCC/FCC: 12 km, SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km
(EFHe. T, D-RTK 2 Bahisteie s ERIRAE =
LeRIREER 1.8 m)
WESR 16G
NESE 6 MNERETT
RENE | D-RTK 2 #zhitsil
gy | PRRE s
BFSE
4 12w
iR 16.5 = 58.8VDC
s | KA. {PRTFE
it A8 4920 mAh
BEE: 37.3WH
T{ERYIE) WB37 Ejth: > 2h

24



RY (D-RTK 2 %

168 168 1708
Y | R+ EKHT) mm 168 mm > 1708 mm

BRBA7K P65
TR
-20°C Z 557
A CE95C
ESF+HR

D-RTK 2 Bahis ] LUERIBS Itk App* BTEHAHFR . LATER DJI Assistant 2 IFS4RH4XS
D-RTK 2 #ahidf T 4% o

. FF/5 D-RTK 2 BahubEiR

. {1 USB-C £:i%# D-RTK 2 Bahubf) USB-C #EOXEFBN.

3. /350 DJI Assistant 2 FS 4, F/ DI IKSERFPHANERE .

. R D-RTK 2, AEREDBNIEFRIER .

5. IEEH AT EABRHIEFRE .

. DJI Assistant 2 JFSREEEIT FEITAREH .

" REESHSEIFHRA) App WA

[,

~

o

B ECHFGERTSIE

(ERBIRER AR EL
GERISEC RS L B IR R D-RTK 2 BahibmNEIRED, S inEEEmREies, B
{85/ AC FRIREIERERIZTMRFRIR (100-240V, 50/60Hz ) .

,
,,,,,,, ——arr]

M LAN £
LUFBEIMEIZNLNAT, A LAN ik,

A\ DERMEBENANE, SUEELSIEEENER,

REWNEEHN, BRBITER.
FEAILFE DJ| E75 A SRR
http://www.dji.com/d-rtk-2
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RERE

RGHIEIEEL D-RTK™ 2 25 GNSS B Ehuh (78 D-RTK 2 BEhif ) . EMZAT, AFMERR
FEE, —BEA, MRARRIRIABBLINS . SBREETARBIERLRNERZE
m, BBSERTIEFE. BERAETEER. k. R @FEETRNERIE DI BENE
Bef) IERYEERE, WY AE™ AR R ERASIRENBASMAAE.

DM R ASBRIF AR BRA TR ENBAINE . AXNERNERSE. RE%, ¥
BEMBADNBITENEMEE. FERRXGRRIHRBENFHERASRIEMRE . K&
FFel, RMELMEER RS RBIE.

BERARESRANEEZRITREFENESER, TELIPXRAYE, HithRERKER
B,

FEEE

1. BAIREBILERSS, B D-RTK2 BEusE, BRIFMEETIIZES!D.

2. IRBEEMRGEIREEMLHEIERN D-RTK 2 BEL, WETFEMRSELEER.

3. REFTI/DBELMFIEBRGT .

4, ZEFNRINES, FOHEMR D-RTK 2 BENLEUKFEIREIKF

5. 1EF9R). AEEEBTEMEBEFTER D-RTK 2 Boh, HUEREEIEMESERNEERE

(WERIEE ) BB,
. ERBRETERRIERBNRGIITZER.
. ERIRBEA A DI RN . AR RGN RS ERIEMER,
- EREFAGABEEENMEARY (M. K. HFRE, P1F) .
9. tIDBTIR T B SR EATATAN .
10. IERIFRER = WERIRAPR AR, FRABBY/IVD,.
1. MEXRIFERM, 55 D-RTK 2 BENSFIEIHRIGERIHKIEE. EEXRBZHEER,

® N o

i§

D-RTK 2 /5#5 GNSS BEhbE— s A 2MsREIiE, I8 GPS. BEIDOU. GLONASS
1 Galileo 4 4% 11 JEMVEEMSRERL, ESAE OCUSYNC™, LAN, 4G SEIRE#HBLR,
HERAFERRERIBEMEM. D-RTK 2 BENLT1ES RTK BEIEILE, HEE DI RTK &
MEGRIRATES (MATBEZEEREARME 720, T16. MG-1P RTK, PHANTOM™ 4 RTK, P4
Multispectral, MATRICE™ 300 RTK. Matrice 210 RTK V2 %) EAHEHEEHARBIEFEASD
&, MERMEEANNETIERD, ToEE. SEERTRETENEE MRBTYSMNEER
7. D-RTK 2 BENAESFRFAEE, ARFRE. TRMESHbRE, TRIREIREE
HEAIE. S5, D-RTK2 BENLETLUEAREEME, ARRIEETEE RTK R,

T HRRRSY.
*REXIE; MBI RTK REBIVERY/BEN S EERILRMEEEN, DI ERIRHRE.
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YImisE

=

D-RTK 2 82 x1 ERIE

REER x1

T X1 iAEEit (WBGT)

x 2

Ttz x1

AC BIRE x1 USB-C{@#i#R x1 USB-COTG#H

Fs

(=

ARABIRF x1

@ =Hise @ BREBIEEWIEG

O (EABEEDAERI, BIREE D-RTK2 T2,
@ fEBEEEAEA, i
@ EREEEAARF, &k LAN &

@ LAN &

e
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EaMREE

D-RTK 2 =52 =HIZR

1. KR 1. EF
2. FesiR R IE B 2. B
3. BRIZRRIERIE 3. {H4EIR
4. BRI RIE G 4. hEsh
5. USB-C iEfig

6. BRMEFE

7. i

8. Bith[E

9. BitbE

10. SEEIRE
11, LAN &tz
12, SR ERERER

* EBRES, ERBERFNTRESTLREFYT; SRR RERNERFRESINKIEE.

XHERTREENFERHES, AUENRE.



#

- REENERRE, TEEENER. BXERR, BYEEihtaE.

- RRBHIARBERT, BHBREZXFERNABERNBREEE, FREFHTER
E|ZZREIR (100-240V, 50/60Hz),

. REBEY, ABERSELEEEERSNEHETRE,

3. REEFREPILRTEARE, KBERETAETE. BABETTERSRR, BT
Biths RIS A RARI T (= L BIR

N

2% (WCH2 RBEREMRA) 1 (WB37 BEeEinL2 M) , BRESNS.

B%% / B D-RTK 2 #8&hiY
EIRBIEIREIRI / BRI D-RTK 2 %84,

BIRIZR

29



EBIRETIERA

frEtEs E{EE /B IRE
HRPIRATIE BE <20%
iEgpgaE BEUERNE <5 %
BIEI BNEREYE 6-9 1
et BUEENE > 105
EETHERERX

D-RTK 2 BEusHa 6 LR, RS TEAERER. KRBT RBETESR.

1. REEIRG 20, RAARIERBREREAEE, ENRIEKTRRE,

2. SIRES R TR, (BMUESHF 2 DEARERN, BrEhERE A
RN BRIV EER T AR TEER, FRTE.

3. BENRIELGRRZERE, Al 2 VZEHREIEFRER.

. ETE

o EBRBAER [t
ith& (T20/T16 / MG-1P RTK/ Ph 4RTK /P4
et 1 BEEE (T20/T16/ 'G / Phantom / -
Multispectral )
TiFEs 2 B2z 2%
T{eiE 3 FHBIE@12 (T20/T16 / MG-1P RTK / Phantom 4 RTK) 3R
TiEEs 4 BEEIA (M210 RTKV2) 4R
TiEER 5 BEEibE (EER, M300RTK) 5%
T IBESTIE .
= B

D-RTK 2 BEusE SR RERERS, BEDERI. WESHRE, UTARBREREETE
BANEERER.

S RRakANTa
BETTE
RE TR R GEET E ARG, BRSRET.
TRt 1

BLAKIREEBEREARMER Phantom 4 RTK /A

D-RTK 2 BENLFE B ERENhRERERY, TEUABREERERAMIETRE.

. B9R% D-RTK 2 BENAEIR, SFRMATMDAL, DRI 1,

2. {IBERSE, BRETRECITAERERBRERN.,

LB [ HUTIER | ENERRE, B B> RTK, 176 [ Mni RTK 261 | . 82 RTK 3
S8RS [ D-RTK 2 #B@nk |, AAEINE [ fY | . ERSREIEREH Y, WERE [
B | ErE, RFNENBRERRE.

. FEHE—IR D-RTK 2 B #huh EROREIIRRE, AosiiRRBIE I AL RIS R N IE NEC TR RS o

. FeRLY), EERSSERIBRIEIES, D-RTK 2 BEE~ERE~Ea TIFE TR, %
BT%.

w

(SN
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6. =280 D-RTK 2 BINULECHMRINGE, HEEHERITERE . GUT=EA:
« B8 D-RTK 2 BENARC HSeAkiE, BB OIPRhEe [ BRTEERE | , EAERITREY
HOARRE, 12 FRATES BRSSP EC S .
«1E [RTK 3®7% | BA, BBERTe-ReEeremen O 258, EFR0Enchess [ s8R
FTERECE |, ENEITRITESECHIATMAS
o E [ EEEERE | BEETERTRMEY . SR, B [ RTKERE | BfE D-RTK2
BENLRAREENE [ BilEE | EFmEsE D-RTK 2, WHEMRRAES [ EEmT ] , BaEE
iEfER RTK Thek.
iz P4 Multispectral {83
1. B3R5 D-RTK 2 BENAEIR, SFERFATMDAL, DRITIER 1,
2. FIRUERESE, WEREHAT DJIGS Pro ERE.
3. A DJI GS Pro {ERSRE, 265 F75H0 & i 5 RTK EUEEA RTK 3EWALE, %I D-RTK2
1EB RTK SRR, PAEFIREINALRIRIPAUAIOIE RTK AR, SRIMMIBHISEL(ER RTK BUR,
4. BAER | FioEY |, ERsBE [ WE | IRREEIR TEDANERERRE.
5. ECHIAiTh, EREIEREGIBIES, D-RTK 2 BENEREEREM TIFER FAORE, 5
BT&.
L« B D-RIK2 BEACAEEERS, BERREMEEHRITIER, D-RTK2 BH)
A E BRI TR, BEARTRIERI MR BT .
+ —f8 D-RTK 2 B Hjib i ol ES(EiE R 2 A E .

TRE 3

D-RTK 2 BENSFHEZELERRMENR, H M.

1. B3 D-RTK 2 BEAEIR, SERATADMANL, DRI TIFER 3.

2. BERUIERSS, ENERENN [ ERERE | 5E, BB [ kY] . ERSREETEEE
PO, WEL [ W0 | B8, RENRERRE.

3. f2IZ—K D-RTK 2 BENAHIRCEIIZGE, FEhikRBIE NIBALAR ST IR RIE NEC IR RS .

4. FeEipk), EEBIETEMIBIER, D-RTK 2 BautiErEErE M TIFEXTROMRAS,
BT,

TiEE= 4

D-RTK 2 BENILFEER M210 RTK V2 frifitéliciz, A afEm.

1. BERI M210 RTK V2 i, IR EEIEREERE .

2. f21%—R D-RTK 2 BBENARORCEIIZE, AeshikRBIE RIS RIS R N IE NEC IR RE .

3. FFIR—IRAUIAH_E AV EIRIE

4. FEHWE, MR BESNERLRIE RS ARIBINS, RELMA.

TiEE 5

fic s M300 RTK B, HEEZEMA D-RTK 2 BENUEAERERLE S, HafEm,

1. B3R5 D-RTK 2 BENAEIR, SFERMATMDAL, DRSITIEE 5.

2. BARUERREE, E\ DJIPiot FEFTEA RTK REEMH, &I RTKRIES [ D-RTK 2 B8t | .

3. BE D-RTK 2 BEnSKEGEN >, REEEHETIES, MESERIEPRIEREN
RTK Hithuf, SFEEMIN.

Bo iR REE ISR
EENFCERRERS, EERRRIERIBAS ARSI,
31



IR RRERS, BE RIS RIBRRUT:

TiFE=C1/3/4 R

FIEE= OcuSync flsR@E > 70%
TRIEPI AR IE OcuSync FSRAE 35% - 70%
B2 OcuSync FSRERAE < 35%

#TIE OcuSync SRRE =0
TiEE 2 REE

FBIES PR

ABiES El=F St

TiE& 6 REE

FBIES EEIEE

B E

BEUXER, TEE) D-RTK 2 BEhk, FRETEEMEREINL DJI ASSISTANT™ 2 FAE R85k

B, TELAERRER S5ETRE.

B RIBREBREARMER Phantom 4 RTK £

1. B9%% D-RTK 2 BE L EIE,

2. 1THERS, BRETRECHTERE.

3. BEANRTKEREEE, 758 [ i RTK B | » BIERTKHSRIES [ D-RTK2 BEht |, &
KBS SIRTRIE), AIRIESE RS S TRIENIRE .

fic & M300 RTK B M210 RTK V2 &

BERI D-RTK 2 BENAEIR, WHIERCEEEMAKNERES. $1T DJ Piot FEMRE, 1%IEME

PRI T E TRUENRE .

2935 D-RTK 2 #8EhiY

EaBEEbEEME, BIEREFFMAIIEES2E D-RTK 2 BENSIIIFIZER (fE=RIZRAIFOE

HEAEREE T ), LUE D-RTK 2 BENLHBENE o] LIRS .

1. EH=HR, BERGERGESERE, REETIEH, BRERE DKFEPNRBR
BEREEEN (WKFEEEELHEHE) , BISER=MZLER.

—
O
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N

C REEREEZHR, HEZMRENER., R D-RTK 2 TERETERE, HETEEAH
B2, R D-RTK 2 %@uﬂ:?kfﬂ%qﬂﬁ']1:@1%%7’%@.@?\] (HOKFEERLE EHE

).

o SHRAEKFE, BHOE =ML D-RTK 2 BaINERAE, SAIFEEN
A gy,

- BENAAISRRIREE SRR, BIR D-RTK2 BELXERE 15° LI LiRBREY
(IR, EEY) , LR GNSS FMSRIRIRIEEIE .

- BEAHRRIBREERA R BGERIR (MNEBRS. MKREE) =2 200 m,
EREEEERED 50m, LIEREHIEE GNSS MR,

- BEAHRRIREINAAEE AERKEEEa TREEMRRNAmEE, SRISHE
SBEBENENTE

{85 D-RTK 2 #8&hi4

D-RTK 2 BBRATRERERNS, TRENTHEERTR, BRERANESEET(E
B, U TRIBETER.

ERAE

Tfetst 1 /TR 4

ENIGIN

o

. FHELRIZHE D-RTK 2 BHESENRE, AEHEEER.

. B3R% D-RTK 2 BENAEIR, SFRMATMMAN, DRIITIEE 1 RTERN 4.

. FIRUERSEIIMIAKETR, BIRCHITERRER.

CEN [RTKERE | 5@, 758 [ A RTK B2 |, #E [ D-RTK 2 BEhuk | /% RTK FER
B, BF [ MR8 | BREAEREMN ., &M P4 Multispectral ARif, 2652 [i@k ], BE
IR ERE

. SHEE, EREXNELSH RTK B
RTK OB AR EMMEID A FIX, TTRIENS

@7 FIX 3% RTK R E B EAVARRERE RS R RAIAME
ERER.
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. DERMTRTIBRES, MRBH D-RTK 2 BEISKEIFAER, RIRIAK RTK %5
UV oNss R, WAFREEREAN RTK FX R, BESERGEREENER, T6
N RTK FIX kR

TREs 3

1. B3 D-RTK 2 BENATIR, SERAZMDENL, HREITIER 3.

2. FRUERSS, MROWITERER, ENEETCERFFRTK,

3. £ [ RTK B5E | B, BEFREAIEMEN RTK SRR, WERIFAFRHAEIEN D-RTK 2
BELEEIE RTK St —AfF 8EIhISH) D-RTK 2 BEj 2@ riEiE,

4. EERBIS AT RTK ETIERR.

TiRE S

1. B3 D-RTK 2 BEUAEIR, FERATADIANL, DR TIFER 5.

2. HE(RIEEEEEEES D-RTK 2 B EhbHIEELELE.

3. FHERE, & RTK REEEAGKRBERIIRT, M RTK MEERERESS FIX, o

ERERE

TiRE=L1/3/4

1. ERTKREEM, HE [ EMERE |, ENERRE.

2. BRETRERERE, REEEMIE, QEEEEBIHGIENERSE D 5k, EERE
EERBEEE.

3. EREIAMENGR, TLEMADERE, HMEEGNAEENSSHNLENEHR .

TiRE= 5

1. ERTKRERME, B [ ERRE |, MASERE, ENEMRRE. MIRTi55123456,

2. BB ENLEER EE B,

3. ERILMEDG, TIUMATELE, KMEESNLEENAEMMLENBELR.

4. EREBEEBL MRMFEREN. RIBEANREIZE 3 PUE, BEmgiag, &
HARRIERIB ARIBPIE AT, RTEBERMI.

© EREREARIALIE, & D-RTK 2 BEA B EM AR\ LTIEBE 50 m ( TIER 1) 3¢
16m (TER 4/5) , BUIBEARAAE,
HERNBALSEEL D-RTK 2 BEh, SEBHEAATEMNMTIERTE 5 m A, BIFERAZEIER
FEFREBANIAE, BEI, 19EREREMIILE,

34



GNsS
R

HERER

[EIBF 12U -

GPS: L1, L2, L5
BeiDou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2
Galleo; E1, ESA, E5B

TENIEHERE

B
KE. 1.5m (RMS)
FEH: 3.0m (RMS)

RTK

IKF: 1 cm+1 ppm (RMS)

#FEH. 2cm+1 ppm (RMS)

1 ppm: S8 1 km, BEEEE 1 mm,
BIANIEEEEINEA 1 km, BIFSHEES 1.10om.

EVEIES

1Hz, 2Hz, 5Hz, 10Hz 120 Hz

ICREE

<45s

BEE)

<10s

S

<1s

P

>99.9%

EDBIREEETL

RTCM 2.X/3.X

B
REFEH

HigiER

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

e

2.4000-2.4835 GHz; 5.725-5.850 GHz

SHEEESINE
(EIRP)

OcuSync

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm;

FCC/NCC: <26 dBm

5.8 GHz

SRRC/NCC/FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm
Wi-Fi

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm;
FCC/NCC: <22 dBm

5.8 GHz
SRRC/NCC/FCC: <22 dBm
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bRk
fEFaEr

OcuSync @805k

TiEfRs 1 /TIEER 3

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km

(\FIE. SEE,; (FABENEIDINES, D-RTK 2 Bahuse
BREENXGEZWRARNSES 1.8m, BERENS
EEE2m A, EREENASES 1.2m)

TiEtEs 4

ARIBEEA RS Eput .

NCG/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5km
EiREREB e 200 m

(E\TFIE. SEE, RTSEL120m, BENLREEE
BIRGE=MRAHBNEES 1.8 m, ERREbESE
A12m)

TiEE= 5

NCG/FCC: 12 km, SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km

(ETE. HEH, D-RTK2 BEIMRESEINXEE=R
BEARRIBES 1.8m)

wirsE

16G

TREARE

NEBIEE 6 HiNEE
D-RTK 2 #En &Sl
fRFHRISE

BEFRE

&
)
£
[

hEiETE

12W

16.5 % 58.8 VDC

1R, EE
A& 4920 mAh
BEE. 37.3WH

TIEBSR

WB37 &ith: >2h

IR

R~ (D-RTK2 *
B+ ERIT)

168 mm x 168 mm x 1708 mm

FrEERG7K

P65

BFERE

BE

-20C £55C

ENREFHR

D-RTK 2 B8N ] LA PR S ERBE s fE P2 = M (T 8DREFHR . LA EF8 DJI Assistant 2 #2858
# D-RTK 2 BN EITHR.
. F3% D-RTK 2 BBEIIAEIR .
. {5/ USB-C f&#fifRiER: D-RTK 2 @by USB-C EHHEE B,

. B(E DJI Assistant 2 FA2EEREE, 15 DU IRSREBANLUEANENE .
. BhE D-RTK 2, ZAERLEDBNENREFHRZIE,

1
2
3
4
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5. EEWHERE R HARAIZIERA

6. DJI Assistant 2 FFZEEREEIE E1T N ELFHARENEE .
FECASHERREFH R IURA .
BROEHER R

(EFEIRE AR R

TSRS IIER—IHERE D-RTK 2 BEUSMIMIERERER, S—inEEETREE:s,
BiEA AC BIRMERZIZIREIR (100-240V, 50/60Hz) o

s -|—\|-\-u

{8558 LAN 4
EREEREEENNENS, BEM LAN i,

A GEEERSBAAMEE, BUOHAEIOEEEHIER,

NBWEEH, BRSTE.

EEILUTE DIl B I ERRMIRA
http://www.dji.com/d-rtk-2

37



RERE

D-RTK™ 2 F¥5E GNSS BN VAT —¥ 3> (UTF MR LW 5) ETHBAVEE BYKES

TEVEY, ARROTEBFIC. TOREXELE L BHTHLEV, AUSEFHT DL TOR

BRBEINTHH FELEHEENET, AERE SERORIE. Y= 17 )LORHEEE BT
L BEIZTEEREEL, SZDJITECHNOLOGY CO., LTD. & Z DBhERHE, AWM/ REY AR,

B E BRI K Y B 5 RE TE LI MRS £ I E AWHEIC OV TL DR

BEELAVELA,

DJI™ &, SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (LUF DUl &£ %88) HLVZOEERHOEIZTT, &%
[CEMINTVBREGE, TS5V FELEOLME. ZOMEE CTHIZILOMITE IFEFHITTT, &
HRBELOEREG. DI OEEMTH Y. INTOEFIEDIICRERLET, DIHSEHEICKLDHRFIH
REIEFFHEBSH T L AEREREFEOWVDEZEHE. WHESIHEICL>TERETS
CEEEKELSNTVETY,

CNRBERBSEBOSHTRETNTVET, ESHEROABITRENHDBE. FEICTHBATH
FERRICOVTIEREEROABNMESLE N, O THATNRRIC OV TIITEEROABH
BRENET,

BE

LNy T —FBmERAMET BT, REREHED-RTK2 ENAIVRT—YaryhsArFUIy

Ry FU—ZRWA LTS,

D-RTK 2 1. $H5T BEEESEICE N TOH, FHOERSIH > THERLTIEEL,

T=7IVEBEIT VBT ) ) e AfE) LIEL TS,

D-RTK2 ENAIVAT— 3 vH BYUMNITELURBRICREICKTETHHT LaMRBLET.

BRI ERTSOL VT BB TOMTO>TLLEL, HET ST /1 ADER%Z. D-RTK2 E/N

AIWATF— a3y B FE2EW CRCRRBEREBL T Z7ICLTIREW,

AT BINTCDTNARDT VT HE ERBISEENTOENT E2RIR LT ZEL,

DJI DREESRGE T2 1d DI HEBE T BHRDHE THERAEEW, FHMEDERRP DI BEA —H—

DADE LT BBREERT 5&. VAT LICREEHREL, REUNBRDNZEZTNLHY F

EB

. D-RTK 2 ENA VAT —2 3 VB LU ZOBMERICEY Ok A £ BEE) MIBELTLEL

TEERRLTEEL,

HRERICE AT SN T D-RTK 2 ENA VAT — 3 VOBREDE L ENTLZEL,

10. EROY F&FSARY FORIEH < Eo> TV BT, BEURLVDBRIETERLEW,

M.DRTIK2ENAIVAT—2a > ENy T U—ZMPE. EMICK2KDDSRES Do, BEG
WEEBLCTREL, BREOBEIEEEITRIELTILEW,

o~ 0N

N o

©

©

3 Lol

D-RTK 2 BHEE GNSS £\ JVLRAT—¥ 3 Vid. BREHEESZEEBT. RO 4 DD GNSS (23K
BNHE Y RAT L) 1SS L TWET. GPS / BeiDou / GLONASS / Galileo O 11 /3> FEEES *
%545 WAL OCUSYNC™, LAN, 4G 7—#3%¥E) 7 id. TEEEHERY —V TERNTREL
F—REEEERRLET, D-RTK 2 BN\AJVRAT— 3 Vid DIRTKRIY 3 =0T AT L (Agras
T20. T16. MG-1P RTK. Phantom 4 RTK. P4 Multispectral. MATRICE™ 300 RTK. &7zld Matrice 210
RTK V2) ZHEH T BIMAD. om LNVORNIHEEERRT B12HD RTK £/ )V X—2 X7— 3
YELTHERBTEET, TOMEE. AZE BEEBNRCSEEOREMODIC LW ol BB
EFEOHBHBETHLERADNE LA, D-RTK 2 B/N\A VAT — 3 Vi3, AEDHRER. 077«
VY. EEEOMOIY I =T v BER TEEEERAIERRY Bt /\V FAL REIOH
BUERL T N\A RELTREATHTENTEET, TSI D-RTK2 ENAIVAT—3avid, zv b
T—Y RIKY—ER* ZFIEPBRET B, BABTEDRIKAN—IRT—Y 3V LTHER
TEEY,

Y ERESRL T TN,
* SERISTFEDIGE, FiTY —CADHERELTVET, 1P —d v FT—VRIKY—ERAEHET S
TeHOFBDER. Rl BHEIETT 20BN HYET.
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EEt

D-RTK 2 44 x1 ROV x1  RENT x1
ACERT AT H— 1 AYFUITVINYT  x2 NyFU—HN— x1
1) — (WB37)

&

ACERT—TIL x1 USBC#—7TJL  x1 USB-C OTG X1 AAEZSH x1
=21

[OL=EE AN BWRTH T2~ =TIV @ANT—TIL

® DRTIK 2 E/S( VAT =Y 3 VEENA IV A—R A7 =23V & LTHERT BHE. D-RTIK 2 KB ELZ BRBIC 51K
v REFALTIREL,

@ D-RTK 2 ENAIVAT =2 3 VERZBEUN-AAT -2 a v E LTERT 218818, BR74 72— —7)LE ACER
THT2—EBALTAC BRICES L CREMEREMALTIEEL,

® D-RTK 2 ENA VAT — 3 VERZBEUN-ZART—¥ 3V E LTERTRHEE. LN T —JIVEBBLTI 57 Ky
—N—ETIEALET,
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D-RTK 2 A&

1.7VTF

2. UVIREAVBLOA VI —5—

3. UBELUA I -4 —

4 BFE—FRE2VBEOA VI r—42—
5. —h

6. N> VIRHRER

7.0€y OV E

8. /\w 7 U —LUKER

9.\ FTU—HIN\—

T2k OBATICET AR (RAE

LTazv bEER

FEDASAMNIREDERESVRLZFENHVES, RIMEZ

ZEW,

SRy K

1. 2U—=7
2.7V INR=2Z
3.4 (feEL)
4./7

HAN—{FE, REBEIE R—bEH/N—
FELTfEEL




(i

Ny T1)—DFRE

Ny 7)) —EBEWHRS BIcld. Ny T —KBR2E 1 EIRLET, FEEHARCIE/NY T —%
FRRACHRBELTLEEL,

Ny T —ERBN\TICAN, ACEBRT A /2 —=FB/\JIcER L. ACEBRI Y /2 —%2ER]
>k (100-240V, 50 /60 Hz) (CHEHTLET,

FENTNE Ny TU—EREBOZWNY T U—D5BICAY— MIFRBLET,

AT =R X LED EFBRICREICRA L. RRACRBENSEFBICRUTLE S, RBHRT TS5
TH—DBUtRHES, Ny TU—ERUATH. THF—EF TICLTLESHET,

ZES

L. FHBICOLTE WCH2 RB/N\T 1—H—AHA FELUWB7 A>T U IV by T —R
A RSAvEBBLTCEEL,

N T — D TF

D-RTK2 ENAIVAT = a Y DERDA > /47
BERSZVERAFLLT. DRIK2 B\ IVATF—2 3V %EF > /4 IICLET.

BRAZ>
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BRA V7 — 58— OBH

FRERUT S AT LML TS —&EM
FREITT IR < R I\ T —FREH 20% Kifs
FRETH> Y 58 RELBHRIES 5 BT
BERUT RELILHEES6~9M@
RERT 2ELIHEES 10U E
BIFE—

D-RTK2 E/N\AIVAT =Y 3 VICiE, EEETELRATERT 26 DOBREE— FHIBEHINTLET,

UTFOFIBECHRES EE— FEPUEISNET,

1TREFE—FRZVE2HBRBLLEY, 1V I75—2—DREHSEBICEDY, T/NAADE—
FIBRAT—2RICASfeT EDDbOIET,

2 BMFE—FRZVE1ERTLEE- POV BDYET, TNA AT 2 E—FICAZET2#H
BEBET, AV IT—2—DEBHSRBICEDYET, BIFE—FE. 1 VI7—2—D=m/N

—VICE O TRENE T, UTFORESTBLTIEEL,
3. E— FIBRT—2 AT 2 HEHRMENEWVEE. 7/\1 ABTOE— FOEHITHYET,

ET=F ZHIB S UEBREDS HHH v TAC L

PN ENAIVAR=R RT—¥ 3>

RAFE— 1 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral) 18
BEE—F2 BABEEN—ZIRT— 3>V~ 2[g

- . JAS NI I A VN

BRIFE—FS (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK) 3E
BFE—F 4 ENAIWAR=X XT—> 3> (M210 RTK V2) 48]
BIFE—F5  ENMIVAN-ZXXT—¥3¥ (BGEE— N M300RTK) 5@

* SEHISFE

D-RTK2 BN\ VA T—¥ a v DEREE

D-RTK2ENAIWART = 3 v EEEEE MR AT BB BEERR T HROEDDEVRY
WUTOHRRAEHET BE— FTHREBT 2T\ TORBEERESHYET,

EEHE el DEET
RS E

G ASREE— FICE > TREVET, UTOFIEESBLTILEL,

BIEE—F1

Agras & Phantom 4 RTK DA TOfER

D-RTK 2 ENA VT NA RRT =2 3 V&7 7 THEWMITIERT 2HEND ) ET. ROFBETIE

& LT DIl Agras 7 T EERLTVE T,

1. D-RTK2 ENAIVAT =Y 3V OBREF VICL T YRATLOTIHEDTT §2E TRHE. BRIEE

—F1IAYVET,

REBOBREF N LTT TUDBB LI L ERRLE T,

TTUTEREE 21— > 88> RIKABB L. ik RTK EEZBMIC LET, D-RTK2 E/\AJVAT—

Y AVIERTIKESEEREERLET, R BA D [UVY ] £22y TLET, REBDRAT—

BRI =2 —REETRA. RERHSE—TERRY, EERHY VI ENTVBT EHR

ThET,

D-RTK2 ENAIVAT = 3> DUV IREVERS L VDI A I —2— DB ERETRE

[CRB L. D-RTK2 ENAIWAT = a vy oEnTWAT EaRLET,

5. REWDA VI —2—F4 HRBICRIT L. UV IHBMIhLeZ L&ERLET, D-RTK2 U VY
A VVr—2—lE FEOBIFREERLET, FHBICOLTIE. FROREBBLTIZEL,
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6. EMEMWD D-RTK 2 ENA VAT =Y avicU o Enfekic. REHEBEEEED Y77 288

DoV ET, INERTIBHEEZDHYET :

o XEWE D-RTK2 ENAIVAT—Ya vt vy Lick, Ry T7v T o« RolcRREns
WRE O EZY TLTHIRIC) Y7 LET, RIT. BEDU VIRV ZRLTY V&K
TLEY,

o RIKBER—I T, #AESBHINTVEWTC EERT IOV T ORICHE2@QRE >V E2y T
L. Z0%. Ry TT7 v T o402 RORDMKED ) Y7k 2y TUTHEIEIC) V7 LET,

o X{EH%E RCREN—IDBIKIC) > LET, 587 LIS, RIKRER—IICEE L. D-RTK2
RF—BADMICHHBEEHT 552y T LT D-RIK 2 ICHEELE T, RTKEHEDMEENT BIC
l&. D-RTK2 Z7—Z2 ADMERE T ZERL TWBHEND Y E T,

P4 Multispectral DA TDRER
1. D-RTIK2 ENA VAT =Y 3 VOEREF VLT, YATLOPREART §2F THE. BEE
—F1IEAVET,
. EEMOBIR%EA 1T LT DI GS Pro 7 7 U HBE Lfc T L B LE T
DIGS ProDI vy avR—I &Y, & 7 AVEZY TT 5, EIEEELBORTKEZ Y T
LT RTIKEEAZ21—ICBE L. RTKESEETE LTDRIK2EBRLE S, X Z1—DTFEHT
HIED RTK BT L. #EH RTK T—2ICT7 I ZATERLSITLET,
[Ury &2y TLET, EMERDSE-TEIBYBEDET, R, ENMILRAT—Y3a>Dl
OREVERLET,
5. EEWDA VI T —2—54 FHREICRT L. UV IBRIH LI EERLET, D-RTK2 U VY
AV D=2 —F REOBEREERLET. FMICOVTETORESRBLTILEL,
£ @ DRIK2 B/\A VAT =¥ 3 VHRERICERE N TH Y . ADRERICL S THIEE h
TWBBRIE D-RTK2 /A VAT — 3 VISHDEERE ) > U TEE LA BETIBEIL
WHEHEHL CTE—2—HMRIELIETY Yo LTLREW,
* D-RTK2ENAIVAT—Y 3V 1 BT BASEDREREV VI TEES,

(AN

>

BEE—F3

D-RTK 2 E/\A VT /INA RRT —2 3 VNEREHITER T 20BHHY £,

1. D-RTK 2 ENA VAT = 3 VOBREF VICL T YRATLOTHMLATT T 5E TRHB. BRIFE

—F3IEAVET,

EERDEREANE T, 77D EEHRE ] ICBREILT [V YY1 22y TLET, AT—42R

LED A ERICRAL T, REHN 2BOE— TEEBRYIRT & BIkEDY VU FREICEY T,

D-RTK 2 ENAIVART =3V DU VI REVERT L U I Ir—2—DRBERETRE

IZ8 L. D-RTK2 ENAIVAT =2 a v 2o EnNTWBT EERLET,

4. REEROA VI =2 =S54 PHREICET L. UV IBR LT EERLES., D-RTK2 UV Y
AUV =B —ld BEOBIEREERLET, FMICOVTETORESRBLTILEL,

I

@

BIFE— R4

D-RTK 2 E/\1( VAT —3 3 7/IF M210 RTK V2 DIAICERTT 2B h b ) £,

1. M210 RTK V2 DIADERZ AN BEDNEERIC) V7SN TWA T ExRBLEY,

2. D-RTK2 ENAIVRT =2 a>DU VI REVERT E U040 —2—DRBERETRE
[CRE L. D-RTK2 ENAIVART = a vV ENTWAT EERLET,

3. D[V | REVERLET,

4, BORBBEET, BEEENAIVRT—Y 3 VDR TA VI —4—514 FHREBICRTTHE.
UVIETTY.

BIFE—R5

M300 RTK T 2RI, #EfEHE D-RTK 2 BN VAT —Y 3 v DR v MEREITBINT 24855
DE3

1. D-RTK2 ENA VAT =Y a Y OBREA VLT YATLOMPIEART T2 THE. BIEFE
—RBIEAVET,

2. EEHOBREANE T, DJI Piot 771D [RTKERE | ICBE L. RTKESHE(ET%Z D-RTK 2 £\
AIWART—Y a3 VICBELET,

3. D-RTK 2 ENAIVRF =Y 3 Y DRAT—RAKTROEMICHZIER Y TT5HE. BROBEHNICH
BLET, REBRICHIFLD RIKN—ZARAT—Y 3 VERERL, BHLSRTI2ETHEET,
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VoA I —2—0DHE
U ONBHRBIRT BE. A VI — 2 —IREEREICREICRRLE T,
UV INBHRMET S E A VI —2—IEUTORM/ N2 — =R LET,

BIEE— R 1/3/4 RAE

eI OcuSync {55 @HE >70%
BRETTEP 2R OcuSync {55 @& 35% ~ 70%
RETPo YR OcuSync {55 @ H < 35%
FRERUT OcuSync 55 @E =0
BEE—F 2 KA

BRE[NT ESANELE:-

FRERAT ESA NV
BIEE—F5 g

BEsT BEIEP

TITAN—= 3V
PEMERRNC, D-RTK2 BENAIVAT =2 av&T7 I T4N—2 3 LTLEEW, 7974 N—> 3
Tk 7T EIE DI ASSISTANT 2 V7 b O T T TRITTEE T, ROBAIE, HlELTT T %E
FERALET,

Agras & Phantom 4 RTK D& TOER

1. D-RTK2 ENAIWAT =2 3 v DEREF VI LET,

2. REMDBREA VL TT TUDBBLIET L2RBLET,

8. 77UT. RTKERE] ICHE) L THAD RTK EEZ BT LE T, D-RTK2 BN VAT —2 3>
I RTKESRETERRLEY, MO TEGETDHRE. 777 =23 rgsfkpniorr
MARRENE T, 777 4N—2 2320950, BERLOFIBICHESTILEL,

M300 RTK & fzld M210 RTK V2 Dtk & DIER
ENAWAT—avDBREA VIT L, WIEETIEEERIC) Y 7ENTWR T EERBLET, D
Pilot 7 7V ZEEH L. BEICKRENTVABFIBIRESTT VT AN—2 3 VETVET,

ey LTy
ENAIVAR=R RT—2 3V E LTERT 5581 D-RTK2 ENAIVAT—a v ERET 561
BERUE T, MBICHNEMF. PSRy FOROEZDOMBICHELE Y, D-RTK2 B/
AT—YavEUoRLMEBICRELET.
1. FSARY FEERL. SROHAERETZESICHEL. ZTNZTND/ T THEDHTET, F51
Ry FOREEREGHS. XUV M= LOTVIKEBOTANEVEOF (RUaKESRD L
DNOEBEIKRT) chdT LamBLET.
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RiEH SEN TN BRENDY ET,

BRAE
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2. D-RTK2 ENAIVRT =Y 3V DBREF VICL T Y RT LOTHMELRT T2 E TRHE. BRIFE
— N1 &EfE4ITAVETS,

»>w
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Haftungsausschluss

Vielen Dank ftr den Kauf der D-RTK™ 2 GNSS Mobilstation (nachfolgend als ,Produkt* bezeichnet).
Lesen Sie diesen Haftungsausschluss aufmerksam durch, bevor Sie dieses Produkt verwenden. Durch
die Verwendung dieses Produkts erklaren Sie sich mit diesem Haftungsausschluss einverstanden
und bestéatigen, dass Sie ihn vollstandig gelesen haben. Bitte verwenden Sie dieses Produkt in strikter
Ubereinstimmung mit dieser Bedienungsanleitung und stellen Sie sicher, dass Sie die Warnhinweise
befolgen. Die SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD., und ihre verbundenen Unternehmen tbernehmen keine
Haftung fir Schaden oder Verletzungen, die direkt oder indirekt aus unsachgemaBer Nutzung, Montage oder
Nachriistung dieses Produkts entstehen, einschlieBlich der Verwendung von nicht vorgesehenem Zubehoér.

DJI™ ist eine Marke von SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD (kurz: ,DJI*) und seiner verbundenen
Unternehmen. Namen von Produkten, Marken usw., die in dieser Bedienungsanleitung enthalten sind,
sind Warenzeichen oder eingetragene Warenzeichen der jeweiligen Besitzer. Dieses Produkt und
diese Bedienungsanleitung sind urheberrechtlich geschutztes Eigentum von DJI und alle Rechte sind
vorbehalten. Kein Teil dieses Produkts oder dieser Bedienungsanleitung darf in irgendeiner Form ohne
vorherige schriftliche Zustimmung oder Genehmigung von DJI reproduziert werden.

Dieser Haftungsausschluss existiert in verschiedenen Sprachen. Im Falle von Abweichungen zwischen
den verschiedenen Versionen ist die chinesische Version maBgeblich, wenn das fragliche Produkt in
China erworben wurde, bzw. die englische Version, wenn das fragliche Produkt in anderen Regionen
erworben wurde.

Warnhinweise

. Um die Lebensdauer des Akkus zu verlangern, entfernen Sie die Intelligent Battery von der D-RTK 2
Mobilstation, wenn sie nicht verwendet wird

2. Verwenden Sie die D-RTK 2 Mobilstation nur in dem entsprechenden Frequenzband und in
Ubereinstimmung mit den értlichen Gesetzen und Vorschriften

3. Biegen Sie die Kabel NICHT tbermaBig, und knicken Sie sie NICHT.

4. Sorgen Sie daftir, dass die D-RTK 2 Mobilstation in einer vollkommen ebenen Position montiert und
positioniert wird.

5. Betreiben Sie das Produkt ausschlieBlich im Freien in einer Umgebung, in der keine Funkstorsignale
auftreten. Schalten Sie Gerate in der Nahe, welche dieselben Frequenzen wie die D-RTK 2
Mobilstation verwenden (z. B. Funkgerate), aus.

6. Achten Sie darauf, dass die Antennen aller verwendeten Geréte wahrend des Betriebs nicht blockiert
sind.

7. Verwenden Sie nur DJI-Originalteile oder von DJI zertifizierte Teile. Nicht zertifizierte Teile oder Teile
von Fremdherstellern kdnnen Systemstérungen verursachen und die Betriebssicherheit des Produkts
beeintrachtigen.

8. Achten Sie darauf, dass die D-RTK 2 Mobilstation und ihre Bauteile keine Verunreinigungen
aufweisen (z. B. Wasser, OI, Erde, Sand).

9. Versuchen Sie NICHT, Teile der D-RTK 2 Mobilstation, die bereits vor dem Versand befestigt wurden,

zu demontieren.
10. Gehen Sie mit den scharfen Enden des Verlangerungsstabs des Stativs vorsichtig um.
11. Ergreifen Sie die notwendigen MaBnahmen, um die D-RTK 2 Mobilstation und die Akkus vor Regen,
Schnee und/oder Gewittern zu schiitzen. Bei extremen Wetterbedingungen vorsichtig betreiben

Einfliihrung

Die D-RTK 2 Hochprazisions-GNSS-Mobilstation ist ein hochpréaziser Satellitensignalempfanger, der vier
globale Satellitennavigationssysteme unterstitzt: GPS, BeiDou, GLONASS und Galileo mit 11-Band-
Satellitensignalempfang*. lhre integrierten OCUSYNC™-, LAN- und 4G-Datenubertragungsverbindun
gen gewahrleisten unter verschiedenen Anwendungsszenarien eine unterbrechungsfreie und stabile
Datentibertragung. Die D-RTK 2 Mobilstation kann als mobile RTK-Basisstation verwendet werden,
um eine zentimetergenaue Positionierung eines Fluggerats mit einem DJI RTK-Positionierungssystem
(wie Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4 Multispectral, MATRICE™ 300 RTK oder Matrice
210 RTK V2) zu erzielen. Ihre Funktion ist selbst in Umgebungen mit starken magnetischen Stérungen,
beispielsweise in der Nahe von Hochspannungsleitungen oder Metallstrukturen, nicht beeintrachtigt.
Die D-RTK 2 Mobilstation kann auch als handgefuhrtes Kartierungsgerat verwendet werden, um eine
héhere Genauigkeit der Punktpositionierung bei Vermessung und Kartierung, Lofting und anderen
technischen Anwendungen zu erreichen. Dartber hinaus kann die D-RTK 2 Mobilstation auch als
stationdre RTK-Basisstation zum schnellen Aufbau von RTK-Netzwerkdiensten** verwendet werden.

Einzelheiten finden Sie in den technischen Daten.
** Wird spéter unterstttzt. DJI stellt nur technische Dienste zur Verfigung. Der Benutzer muss selbst dafir sorgen,

die lokalen Gesetze, Vorschriften und Anforderungen fir den Aufbau von RTK-Netzwerkdiensten einzuhalten.
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Lieferumfang

D-RTK 2 Korpus x1 Verlangerungsstab x1 Akkuladestation x1
AC-Netzadapter x1 Intelligent Battery (WB37) ~ x2  Akkudeckel x1

AC-Netzkabel x1  USB-C-Kabel x1  USB-C-OTG-Kabel x1  Sechskantschlussel x1

é@ﬁg:g/’}

Optionale Komponenten

@ Stativ ® Netzadapterkabel ® LAN-Kabel

(® Wenn Sie die D-RTK 2 Mobilstation als mobile Basisstation verwenden, benutzen Sie das Stativ, um den Korpus der D-RTK 2
2u halten

@ Wenn Sie die D-RTK 2 Mobilstation als stationére Basisstation verwenden, benutzen Sie das Netzadapterkabel und den
Wechselstrom-Adapter fur eine dauerhafte Stromversorgung.

@ Wenn Sie die D-RTK 2 Mobilstation als stationére Basisstation verwenden, benutzen Sie fir den Zugriff auf den Cloud-Server
das LAN-Kabel
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Ubersicht

D-RTK 2 Korpus Stativ

Ansicht von unten

o

© o~

Antenne 1. Sleeve
Kopplungstaste und -anzeige 2. Befestigungsbasis
Netztaste und -anzeige 3. Einziehbare Beine
Betriebsmodustaste und -anzeige 4. Drehgriffe
USB-C-Anschluss

Dongle-Fach

Rosettenhalterung

Akkufach

9. Akkudeckel

10. Feststellmutter

11. LAN-Anschluss*

12. Externer Stromanschluss*

©ND O s WON

* Ausgestattet mit einer Schutzhtille, die aufbewahrt werden kann, wenn das Gerat in
Betrieb ist. Wenn Sie das Gerat nicht benutzen, decken Sie die Anschlisse ab, um das
Gerat vor Feuchtigkeit und Staub zu schutzen

Die Abbildungen in diesem Dokument kénnen vom tatsachlichen Produkt geringflgig
abweichen. Bitte beziehen Sie sich auf das tatsachliche Produkt.



Vorbereitung

Laden des Akkus

Driicken Sie die Akkuladestandstaste einmal, um den Akkuladestand zu prufen. Laden Sie die Akkus

vor dem erstmaligen Gebrauch vollstandig auf.

. Platzieren Sie den Akku in der Akkuladestation. SchlieBen Sie daraufhin den AC-Netzadapter erst an
die Ladestation und dann an eine Steckdose an (100-240 V, 50/60 Hz).

. Die Akkuladestation ladt die Akkus der Reihe nach automatisch nach Ladestand (Akku mit dem
héchsten Ladestand zuerst, Akku mit dem niedrigsten Ladestand zuletzt).

. Die Status-LED blinkt wahrend des Ladevorgangs griin. Sobald sie durchgehend griin leuchtet, ist
der Ladevorgang abgeschlossen. Einen Piepton ertént, sobald der Ladevorgang abgeschlossen ist.
Entfernen Sie den Akku oder schalten Sie den Pieper ab, um den Ton abzuschalten.

N
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Weitere Informationen finden Sie im Benutzerhandbuch zur WCH2-Akkuladestation und in den
Sicherheitsrichtlinien der WB37 Intelligent Battery.

Einsetzen des Akkus

Ein- und Ausschalten der D-RTK 2 Mobilstation

Driicken und halten Sie die Netztaste, um die D-RTK 2 Mobilstation ein- bzw. auszuschalten.

Netztaste
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Beschreibungen der Stromanzeige

Leuchtet durchgehend rot Systeminitialisierung/Fehlerbenachrichtigung
Blinkt schnell rot Akkuladestand unter 20 %

Blinkt langsam rot Signale von <5 Satelliten empfangen
Leuchtet durchgehend gelb Signale von 6-9 Satelliten empfangen
Leuchtet durchgehend griin Signale von =10 Satelliten empfangen
Betriebsmodi

Die D-RTK 2 Mobilstation verfugt tber funf Betriebsmodi, die sich mit verschiedenen Produkten

verwenden lassen. Befolgen Sie zum Moduswechsel die nachstehenden Anweisungen.

. Drucken Sie die Betriebsmodustaste und halten Sie diese zwei Sekunden lang gedrutckt. Die Anzeige

wechselt von Grin auf Gelb, um anzuzeigen, dass sich das Geréat im Moduswechsel-Status befindet.

Drucken Sie die Betriebsmodustaste einmal, um den Modus zu wechseln. Warten Sie zwei Sekunden

lang, bis das Gerat in den entsprechenden Modus wechselt. Die Anzeige wechselt von Gelb auf

Grun. Die Betriebsmodi werden durch die Blinkfolge der Anzeige angezeigt. Siehe nachstehende

Tabelle.

. Das Gerat verbleibt im Originalmodus, wenn innerhalb von zwei Sekunden nach dem Wechsel in den
Moduswechsel-Status keine weitere Operation ausgefthrt wird.

n

w

Modi Name und kompatible Produkte Blinkfolge
Mobile Basisstation
Betriebsmodus 1 (10,7 16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral) Einmal
Betriebsmodus 2 Stationére Basisstation* Zweimal

Hand-Kartierungsgerat

Betriebsmodus 3 750/ 16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK) Dreimal
Betriebsmodus 4 Mobile Basisstation (M210 RTK V2) Viermal
Betriebsmodus 5 Mobile Basisstation (Ubertragungsmodus, M300 RTK) Funfmal

* Wird spater untersttzt.

Verwendung der D-RTK 2 Mobilstation

Die Bedienung der D-RTK 2 Mobilstation ist bei Betrieb mit verschiedenen Produkten ahnlich. Sofern
nicht anders angegeben, sind die nachstehenden Beschreibungen mit allen Produkten kompatibel, die
sich im entsprechenden Modus betreiben lassen.

Verbindung zwischen Fernsteuerung und Fluggerat herstellen

Verbindungsmethode

Die Verbindungsmethode ist je nach Betriebsmodus unterschiedlich. Siehe nachstehende
Anweisungen

Betriebsmodus 1

Verwendung mit Agras oder Phantom 4 RTK

Die Verbindung der D-RTK 2 Mobilstation mit der Fernsteuerung muss in der App erfolgen. Die
folgenden Beschreibungen verwenden die DJI Agras App als Beispiel.

. Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein. Warten Sie, bis die Systeminitialisierung abgeschlossen
ist, und wechseln Sie in den Betriebsmodus 1.

Schalten Sie die Fernsteuerung ein und sorgen Sie dafur, dass die App startet

Gehen Sie in der App zu ,Operation View" > * > RTK, um die RTK-Funktion des Fluggeréats zu
aktivieren. Stellen Sie die RTK-Signalquelle auf D-RTK 2 Mobile Station. Tippen Sie dann unten auf
,Linking“. Die Statusleuchte der Fernsteuerung blinkt blau und ein Piepton von der Fernsteuerung
zeigt an, dass die Fernsteuerung gekoppelt wurde.
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4. Drucken Sie die Kopplungstaste an der D-RTK 2 Mobilstation. Daraufhin blinkt die
Verbindungsanzeige abwechselnd rot und griin, um anzuzeigen, dass die D-RTK 2 Mobilstation
gekoppelt ist.

Das Koppeln war erfolgreich, wenn die Statusbeleuchtung an der Fernsteuerung durchgehend

grun leuchtet. Die D-RTK 2 Kopplungsanzeige zeigt den aktuellen Betriebsstatus an. Genauere

Informationen finden Sie in der Tabelle unten.

Die Fernsteuerung und das Fluggerat miissen neu gekoppelt werden, nachdem die Fernsteuerung

mit der D-RTK 2 Mobilstation gekoppelt wurde. Es gibt drei Méglichkeiten, dies zu tun:

* Nachdem Sie die Fernsteuerung mit der D-RTK 2 Mobilstation gekoppelt haben, tippen Sie auf
LLink with Aircraft im Popup-Fenster, um sie mit dem Fluggerat zu koppeln. Driicken Sie dann die
Kopplungstaste am Fluggerat, um die Kopplung abzuschlieBen.

« Tippen Sie auf der RTK-Einstellungsseite auf die Schaltflache (2) neben der Meldung, dass das
Fluggerat getrennt wurde. Tippen Sie danach auf ,Link with Aircraft* im Popup-Fenster, um das
Fluggeréat zu koppeln

* Koppeln Sie die Fernsteuerung mit dem Fluggerat auf der RC-Einstellungsseite. Wenn Sie fertig
sind, wechseln Sie zur RTK-Einstellungsseite und tippen Sie auf ,Try to Reconnect neben dem
D-RTK 2 Status zum erneuten Koppeln mit der D-RTK 2. Der D-RTK 2-Status muss ,Connection
Success” anzeigen, damit die RTK-Funktionen funktionieren.

o

o

Verwendung mit P4-Multispectral-Fluggerat

. Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein. Warten Sie, bis die Systeminitialisierung abgeschlossen
ist, und wechseln Sie in den Betriebsmodus 1.

Schalten Sie die Fernsteuerung ein und sorgen Sie dafur, dass die DJI GS Pro-App gestartet wird
Gehen Sie in DJI GS Pro zur Missionsseite, tippen Sie auf das & ,;-Symbol oder auf RTK oben auf
dem Bildschirm, um zum RTK-Einstellungsment zu gelangen. Wahlen Sie dann D-RTK 2 als die RTK-
Signalquelle aus. Aktivieren Sie unten auf dem Menu die Fluggerat-RTK, um zu gewahrleisten, dass
das Fluggerat Zugang auf RTK-Daten hat.

Tippen Sie auf Link. Die Fernsteuerung beginnt zu piepen. Driicken Sie dann die Kopplungstaste auf
der Mobilstation

Das Koppeln war erfolgreich, wenn die Statusbeleuchtung an der Fernsteuerung durchgehend
grun leuchtet. Die D-RTK 2 Kopplungsanzeige zeigt den aktuellen Betriebsstatus an. Siehe die
nachstehende Tabelle mit Einzelheiten.
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* Wenn die D-RTK 2 Mobilstation mit der Fernsteuerung verbunden ist und das Fluggerat von
dieser gesteuert wird, kann die D-RTK 2 Mobilstation nicht mit anderen Fernsteuerungen
verbunden werden. Falls erforderlich, nehmen Sie die Kopplung vor, nachdem das Fluggerat
gelandet ist und die Motoren zum Stehen gekommen sind.

« Eine D-RTK 2 Mobilstation kann mit bis zu funf Fernsteuerungen gekoppelt werden.

Betriebsmodus 3

Die D-RTK 2 Mobilstation muss mit der Fernsteuerung verbunden werden.

. Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein. Warten Sie, bis die Systeminitialisierung abgeschlossen

ist, und wechseln Sie in den Betriebsmodus 3.

Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Gehen Sie in der App zu Fernsteuerungseinstellungen und

tippen Sie auf ,Linking” (Verbindung herstellen). Die Status-LED blinkt blau und die Fernsteuerung

piept zweimal nacheinander, wodurch angezeigt wird, dass die Fernsteuerung zur Verbindung bereit

ist.

Dricken Sie die Kopplungstaste an der D-RTK 2 Mobilstation. Daraufhin blinkt die

Verbindungsanzeige abwechselnd rot und griin, um anzuzeigen, dass die D-RTK 2 Mobilstation

gekoppelt ist.

. Das Koppeln war erfolgreich, wenn die Statusbeleuchtung an der Fernsteuerung durchgehend
grun leuchtet. Die D-RTK 2 Kopplungsanzeige zeigt den aktuellen Betriebsstatus an. Siehe die
nachstehende Tabelle mit Einzelheiten.

N
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Betriebsmodus 4
Die D-RTK 2 Mobilstation muss mit dem Fluggerat M210 RTK V2 verbunden sein.
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. Schalten Sie das Fluggerat M210 RTK V2 ein und stellen Sie sicher, dass es mit der Fernsteuerung
verbunden ist.

Dricken Sie die Kopplungstaste an der D-RTK 2 Mobilstation. Daraufhin blinkt die
Verbindungsanzeige abwechselnd rot und griin, um anzuzeigen, dass die D-RTK 2 Mobilstation
gekoppelt ist.

Drucken Sie die Kopplungstaste am Fluggerét.

Warten Sie einige Sekunden. Die Verbindung ist erfolgreich, wenn die Statusleuchten sowohl am
Fluggerét als auch an der Mobilstation durchgehend grtin leuchten

N
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Betriebsmodus 5

Bei Verwendung mit der M300 RTK muss die Fernsteuerung Teil des Ubertragungsnetzwerks der D-RTK
2 Mobilstation sein.

. Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein. Warten Sie, bis die Systeminitialisierung abgeschlossen
ist, und wechseln Sie in den Betriebsmodus 5.

Schalten Sie die Fernsteuerung ein. Gehen Sie in der DJI Pilot-App zu RTK-Einstellungen, und stellen
Sie die RTK-Signalquelle auf D-RTK 2 Mobilstation.

Tippen Sie auf » rechts von der Statusanzeige der D-RTK 2 Mobilstation, wodurch eine Suchaktion
automatisch gestartet wird. Wahlen Sie in den Suchergebnissen die gewlinschte RTK-Basisstation
aus und warten Sie auf eine erfolgreiche Verbindung.

N
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Beschreibungen der Kopplungsanzeige

Wenn der Kopplungsprozess beginnt, blinkt die Anzeige abwechselnd rot und grun.
Sobald der Kopplungsprozess beendet ist, erscheint eines der unten beschriebenen Blinkmuster.

Betriebsmodus 1/3/4 Status

Leuchtet durchgehend griin OcuSync-Signalqualitat >70 %
Blinkt schnell griin OcuSync-Signalqualitat 35 % bis 70 %
Blinkt langsam griin OcuSync-Signalqualitat <35 %
Leuchtet durchgehend rot OcuSync-Signalqualitat = 0
Betriebsmodus 2 Status

Leuchtet durchgehend grtin Netzwerk verbunden

Leuchtet durchgehend rot Netzwerk getrennt
Betriebsmodus 5 Status

Leuchtet durchgehend grtin Normaler Betrieb
Aktivierung

Achten Sie darauf, die D-RTK 2 Mobilstation vor dem ersten Gebrauch zu aktivieren. Die Aktivierung
kann in der App oder in der DJI ASSISTANT™ 2 Software erfolgen. Die folgenden Beschreibungen
verwenden die App als Beispiel

Verwendung mit Agras oder Phantom 4 RTK

Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein.

2. Schalten Sie die Fernsteuerung ein und sorgen Sie dafir, dass die App startet.

3. Gehen Sie in der App zu RTK-Einstellungen, um die RTK-Funktion des Fluggeréats zu aktivieren
Stellen Sie die RTK-Signalquelle auf D-RTK 2 Mobile Station. Wenn Sie zum ersten Mal eine
Verbindung herstellen, wird eine Aufforderung zur Aktivierung angezeigt. Befolgen Sie die Schritte
auf dem Bildschirm zur Aktivierung.

Verwendung des Fluggeréats mit M300 RTK oder M210 RTK V2

Schalten Sie die Mobilstation ein und sorgen Sie daftir, dass sie mit dem Fluggeréat oder der
Fernsteuerung verbunden ist. Starten Sie die DJI Pilot-App und befolgen Sie die Aktivierungsschritte auf
dem Bildschirm
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Einrichtung

Wenn Sie zur Verwendung als mobile Basisstation einen offenen Bereich fur die Einrichtung der D-RTK

2 Mobilstation aus. Markieren Sie den Standort und richten Sie die Mitte des Stativs an der Markierung

aus, um sicherzustellen, dass die D-RTK 2 Mobilstation am gleichen Ort ausgetauscht werden kann

1. Klappen Sie das Stativ auseinander, stellen Sie die drei einziehbaren Beine auf die gewtinschte
Lange ein und ziehen dann jeden der drei Drehgriffe fest. Achten Sie darauf, dass sich die Blase der
Wasserwaage auf der Halterung innerhalb des schwarzen Kreises befindet (von oben betrachtet bei
vertikaler Wasserwaage) und das Stativ sicher steht.

N

Fuhren Sie den Verlangerungsstab in das Stativ ein und ziehen Sie den Sleeve am Stativ fest.
Befestigen Sie dann den D-RTK 2 Korpus am Verlangerungsstab und ziehen Sie die Sicherungsmutter
am Korpus fest. Stellen Sie sicher, dass sich die Blase der Wasserwaage am D-RTK 2 innerhalb des
schwarzen Kreises befindet (von oben betrachtet bei vertikaler Wasserwaage).

AT [T

67



& « Andern Sie nach dem Nivellieren des Stativs die Position oder den Winkel des Stativs bzw.
der D-RTK 2 Mobilstation NICHT MHER. Andernfalls muss das Stativ neu eingestellt werden.

« Die Einrichtungsumgebung erfordert ein breites Sichtfeld. Achten Sie darauf, dass sich
innerhalb der Zone keine Hindernisse (Baume, Gebaude) befinden, die mehr als 15° tber
der horizontalen Ebene der D-RTK 2 Antenne liegen, um zu verhindern, dass die GNSS-
Signale absorbiert oder blockiert werden.

« Der Aufstellungsort sollte mindestens 200 m von starken Radiostrahlungsquellen
(wie Fernsehsendemasten, Mikrowellengeraten usw.) und mindestens 50 m von
Hochspannungsleitungen entfernt sein, um elektromagnetische Storungen bei GNSS-
Signalen zu vermeiden

« Der Aufstellungsort sollte weit entfernt von groBen Gewassern oder Objekten liegen, die den
Empfang von Satellitensignalen stark stéren, um Mehrwegeffekte zu reduzieren.

Benutzung

Die verftigbaren Betriebsmodi sind je nach Produkt, das mit der D-RTK 2 Mobilstation verwendet wird,
verschieden. Wahlen Sie den entsprechenden Betriebsmodus fur das verwendete Produkt aus und
befolgen Sie die nachstehenden Anweisungen

Anleitung

Betriebsmodus 1/4

. Fahren Sie den Verlangerungsstab im Stativ aus, um die D-RTK 2 Mobilstation auf die gewiinschte
Hohe einzustellen, und ziehen Sie den Sleeve fest.

Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein. Warten Sie, bis die Systeminitialisierung abgeschlossen
ist, und wechseln Sie in den Betriebsmodus 1 oder 4.

Schalten Sie die Fernsteuerung und das Fluggerét ein und sorgen Sie daftir, dass die App startet
Gehen Sie in der App zu den RTK-Einstellungen, um die RTK-Funktion des Fluggerats zu aktivieren.
Stellen Sie die RTK-Signalquelle auf D-RTK 2 Mobilstation und tberprifen Sie die Verbindung in
der Statusanzeige. Tippen Sie bei Verwendung eines P4-Multispectral-Fluggerats auf ,Verbinden*
(Connect), um eine Verbindung mit der Basisstation herzustellen.

Warten Sie, bis das System nach Satelliten sucht. Starten Sie die Motoren, wenn das RTK-
Symbol ,FIX* anzeigt, oder wenn der Status der Ausrichtung des Fluggerats und der Status der
Positionierung in der Statustabelle in den RTK-Einstellungen ,FIX* anzeigt

N
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Falls die D-RTK 2 Mobilstation wahrend des Flugs bewegt oder ausgeschaltet wird, wechselt
die RTK des Fluggeréts in den GNSS-Modus und nicht erneut in den Status RTK FIX. Starten
Sie die D-RTK 2 Mobilstation nach dem Flug neu und warten Sie, bis sie den Status RTK FIX
erreicht.

Betriebsmodus 3

. Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein. Warten Sie, bis die Systeminitialisierung abgeschlossen
ist, und wechseln Sie in den Betriebsmodus 3.

Schalten Sie die Fernsteuerung ein und sorgen Sie daftir, dass die App startet. Uberpriifen Sie den
Startbildschirm, um sicherzustellen, dass das Hand-Kartierungsgerat verbunden ist.

Wahlen Sie in RTK-Einstellungen die Signalquelle fur das Hand-Kartierungsgerat aus. Sorgen Sie
dafur, dass die als Hand-Kartierungsgerat verwendete D-RTK 2 Mobilstation mit einer anderen D-RTK
2 Mobilstation verbunden ist, die als Basisstation oder RTK-Netzwerkserver dient.

Stellen Sie die Planungsmethode auf RTK-Handgerat fur die Betriebsplanung ein.

I
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Betriebsmodus 5
1. Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein. Warten Sie, bis die Systeminitialisierung abgeschlossen
ist, und wechseln Sie in den Betriebsmodus 5

2. Sorgen Sie dafur, dass die Fernsteuerung mit dem Ubertragungsnetzwerk der D-RTK 2 Mobilstation
verbunden ist.
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3. Warten Sie, bis das System nach Satelliten sucht. Starten Sie die Motoren, wenn sowohl der Status
der Ausrichtung des Fluggerats als auch der Status der Positionierung in der Statustabelle in den
RTK-Einstellungen ,FIX* anzeigen.

Erweiterte Einstellungen
Betriebsmodus 1/3/4

. Gehen Sie zum Ende der RTK-Einstellungen und tippen Sie dort auf ,Erweiterte Einstellungen*
(Advanced Settings).

Die Einstellungen sind abhangig vom mit der D-RTK 2 Mobilstation verwendeten Produkt
verschieden. Die Einstellungen umfassen das Verwalten der Liste der verbundenen Fernsteuerungen
und das Anzeigen und Bearbeiten des Geratenamens.

Geben Sie bei Verwendung der D-RTK 2 Mobilstation als Basisstation die gemessenen Koordinaten
und die Flughohe* ein.

n
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Betriebsmodus 5

. Gehen Sie zum Ende der RTK-Einstellungen und tippen Sie dort auf ,Erweiterte Einstellungen®
(Advanced Settings). Geben Sie das Administrator-Passwort ein, um auf die Konfiguration
zuzugreifen. Das Standardpasswort lautet 123456.

Bearbeiten Sie den Namen der Mobilstation und andern Sie das Passwort.

Geben Sie bei Verwendung der D-RTK 2 Mobilstation als Basisstation die gemessenen Koordinaten

und die Flughthe* ein.

. Das Passwort l&sst sich zurticksetzen, indem Sie die nachstehenden Anweisungen befolgen.
Dricken Sie die Kopplungstaste auf der Mobilstation und halten Sie diese drei Sekunden lang
gedrickt. Dricken Sie danach einmal auf die Betriebsmodustaste. Die Betriebsmodusanzeige
wechselt von Rot auf Grin und zeigt damit an, dass das Passwort erfolgreich zurlickgesetzt wurde.

@ N
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*Wenn die in die App eingegebenen Koordinaten mehr als 50 m (fur Betriebsmodus 1) oder 15 m (fur

Betriebsmodus 4 oder 5) von den tatsachlichen Koordinaten der D-RTK 2 Mobilstation abweichen, werden die
Koordinaten nicht importiert.
Wenn die D-RTK 2 Mobilstation neu gestartet wird, nachdem die Eingabekoordinaten erfolgreich eingestellt
wurden, werden diese Koordinaten nur dann verwendet, wenn die Differenz zwischen den tatséchlichen
Koordinaten und den eingestellten Koordinaten weniger als 5 m betragt. Andernfalls werden die tatsachlichen
Positionskoordinaten verwendet

Anhang

Technische Daten

Simultaner Empfang:

GNSS-Frequenz GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, E5B
Einzelpunkt

Horizontal: 1,5 m (RMS)
Vertikal: 3,0 m (RMS)

RTK
Horizontal: 1 cm + 1 ppm (RMS)
Positioniergenauigkeit Vertikal: 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm: Fur jeden zusétzlichen Kilometer Abstand
wird die Préazision um 1 mm verringert. Zum Beispiel
betragt die horizontale Genauigkeit 1,1 cm, wenn
die Entfernung des Empfangers von der Basisstation
1km betragt.

GNSS-Empfanger

Aktualisierungsrate der 1 Hz, 2 Hz, 5 Hz, 10 Hz und 20 Hz

Position

Kaltstart <45s
Warmstart <10s
Zeit erneuter Aufnahme <1s
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GNSS-Empfanger

Initialisierungszuverlassigkeit

>99,9 %

Differenzialdatenformat

RTCM 2.x/3.x

Kommunikation
und
Datenspeicherung

Datenverbindung

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Betriebsfrequenz

2,4000 bis 2,4835 GHz, 5,725 bis 5,850 GHz

Strahlungsleistung (EIRP)

OcuSync

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 26 dBm

5,8 GHz

SRRC/NCC/FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm
Wi-Fi

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 22 dBm

58 GHz

SRRC/NCC/FCC: < 22 dBm

OcuSync-
Kommunikationsreichweite

Betriebsmodus 1/3

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km

(Ohne Hindernisse und Interferenzen, wenn die
D-RTK 2 Mobilstation als Basisstation verwendet
wird und der Abstand zwischen der Antenne der
D-RTK-2 und der Unterseite des Stativs 1,8 m und
der Hohenunterschied zwischen der Fernsteuerung
und der D-RTK 2 weniger als 2 m betragt, und wenn
die Fernsteuerung sich 1,2 m tber dem Boden
befindet)

Betriebsmodus 4

Zwischen Fluggeréat und Mobilstation:

NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km
Zwischen Fernsteuerung und Mobilstation: 200 m
(Ohne Hindernisse und Interferenzen bei einer
Flughdhe von ungefahr 120 m, wenn der Abstand
zwischen der Antenne der D-RTK-2 und der
Unterseite des Stativs 1,8 m betragt, und wenn die
Fernsteuerung sich 1,2 m tber dem Boden befindet)
Betriebsmodus 5

NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km

(Ohne Hindernisse und Interferenzen, wenn der
Abstand zwischen der Antenne der D-RTK-2 und
der Unterseite des Stativs 1,8 m betragt)

Speicherkapazitat 16 GB
Integrierter Beschleunigungsmesser mit 6 Achsen
MU Merkmale D—RTK 2 Bewegungsaufzeichnung
Neigungsmessungen
Elektronische Wasserwaage
Leistungsaufnahme 12w
Stromversorgung 16,5 bis 58,8 VDC
Elektrische Typ: Lithium-lonen-Akku
Eigenschaften Akku Kapazitat: 4920 mAh

Energie: 37,3 Wh

Akkulaufzeit

WB37 Akku: > 2 Std

Merkmale und
Abmessungen

Abmessungen (D-RTK 2 mit
Verlangerungsstab)

168 mm x 168 mm x 1708 mm

Schutzart

P65

Betriebstempera-
turbereich

-20 °C bis 55 °C
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Aktualisieren der Firmware

Aktualisieren Sie die D-RTK 2 Firmware in der DJI Assistant 2 Software oder in der App*. Fur die
folgenden Anweisungen wird beispielsweise die Software DJI Assistant 2 verwendet.

Schalten Sie die D-RTK 2 Mobilstation ein.

Verbinden Sie die D-RTK 2 Mobilstation Uber das USB-C-Kabel mit dem Computer.

Starten Sie den DJI Assistant 2 und melden Sie sich mit einem DJI-Konto an

Klicken Sie auf D-RTK 2 und dann auf das Firmware-Update-Tag

Wahlen Sie die gewiinschte Firmware-Version aus.

Der DJI Assistant 2 ladt die Firmware automatisch herunter und aktualisiert sie anschlieBend

oo s w2

*Eine App-Version, die Firmware-Updates unterstutzt, ist erforderlich.

Zubehdrverwendung
Netzadapterkabel

Verbinden Sie das Netzadapterkabel mit dem externen Stromanschluss. Verbinden Sie dann den
Netzadapter tber das Netzkabel mit einer Steckdose (100 bis 240 V, 50/60 Hz).

LAN-Kabel

Verwenden Sie das LAN-Kabel, um auf das 6ffentliche Netzwerk zuzugreifen

& Beachten Sie beim Ubertragen von Satellitenpositionierungsinformationen in einem ¢ffentlichen
Netzwerk die lokalen Gesetze und Vorschriften.

Anderungen vorbehalten

Die aktuelle Fassung finden Sie unter
http://www.dji.com/d-rtk-2
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Renuncia de responsabilidad

Gracias por comprar la estacion movil GNSS de alta precision D-RTK™ 2 (en adelante, el “Producto”).
Lea esta renuncia de responsabilidad detenidamente antes de usar este Producto. Al utilizar este
Producto, manifiesta su conformidad con esta clausula de renuncia de responsabilidad y confirma
que la ha lefdo completamente. Asegurese de utilizar el Producto de conformidad con el manual
y preste atencion a las advertencias. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. y sus empresas filiales no
asumen ninguna responsabilidad por dafios o lesiones causados directa o indirectamente por un uso,
instalacion o montaje deficiente del producto, incluido el uso de accesorios no designados.

DJI™ es una marca comercial de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviado como “DJI") y sus
filiales. Los nombres de productos, marcas, etc. que aparecen en este manual son marcas comerciales
o0 marcas comerciales registradas de sus respectivas empresas propietarias. Este Producto y el manual
estan protegidos por los derechos de autor de DJI con todos los derechos reservados. Ni la totalidad ni
parte de este manual o Producto deberan ser reproducidas en forma alguna sin previo consentimiento
0 autorizacién por escrito de DJI

Esta renuncia se proporciona en diversos idiomas. En el caso de que haya divergencias entre las
diferentes versiones, prevalecera la version en chino si el producto en cuestion se haya comprado
en China. La versién inglesa prevalecera si el producto en cuestién se ha adquirido en cualquier otra
region.

Advertencias

Para maximizar la vida Util de la bateria, retire la Baterfa Inteligente de la estacién mévil D-RTK 2
cuando no esté en uso.

2. Solo use D-RTK 2 en la banda de frecuencia correspondiente y de conformidad con las leyes y
normativas locales

3. NO doble ni pliegue excesivamente los cables

4. Asegurese de que la estacién movil D-RTK 2 esté perfectamente nivelada cuando esté montada y
colocada

5. Utilice el sistema Unicamente en espacios abiertos sin interferencias de radio. Apague los
dispositivos cercanos que utilicen las mismas frecuencias que la estacion moévil D-RTK 2 (por
ejemplo, los transceptores de radio)

6. Asegurese de que las antenas de todos los dispositivos utilizados no estén obstruidas cuando estén
en uso

7. Utilice solo piezas originales de DJI o piezas certificadas por DJI. Las piezas no autorizadas o
piezas de fabricantes no certificados por DJI pueden causar un mal funcionamiento del sistema y
comprometer la seguridad

8. Asegurese de que la estacion mévil D-RTK 2y sus componentes no estén contaminados (p. €j., con
agua, aceite, tierra o arena)

9. NO intente desmontar ninguna parte de la estacion mévil D-RTK 2 que ya se haya montado antes

del envio.
10. Maneje los extremos afilados del brazo extensor y el tripode con precaucion
11. Tome las medidas necesarias para proteger la estacion mévil D-RTK 2 y las baterias del agua de la
lluvia, nieve o tormentas eléctricas. Operar con precaucion en condiciones climaticas severas.

Introduccién

La estacion moévil GNSS de alta precision D-RTK 2 es un receptor de alta precision capaz de recibir
sefal de cuatro sistemas de navegacion por satélite globales diferentes: GPS, BeiDou, GLONASS
y Galileo con recepcioén de sefial de satélite de 11 bandas*. Sus sistemas de transmisién de datos
OCUSYNC™, LAN y 4G integrados aseguran una transmision de datos estable e ininterrumpida en
diferentes supuestos de uso. La estacion movil D-RTK 2 se puede utilizar como una estacién base
movil RTK para lograr la precisién de posicionamiento centimétrica de una aeronave equipada con
un sistema de posicionamiento DJI RTK (como Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4
Multispectral, MATRICE™ 300 RTK, o Matrice 210 RTK V2). Sus funciones no se ven afectadas ni
siquiera en entornos con fuertes interferencias magnéticas, como por ejemplo, cerca de lineas de alto
voltaje o estructuras metdlicas. La estacion mévil D-RTK 2 también se puede utilizar como dispositivo
de cartograffa portatil para lograr una mayor precisién en el posicionamiento de puntos durante la
prospeccioén y cartografia, o el lofting y otras aplicaciones de ingenieria. Ademas, la estacién movil
D-RTK 2 se puede utilizar como una estacion base RTK estacionaria para establecer rapidamente
servicios de red RTK**.

* Consulte las especificaciones para mas detalles.
** Compatible proximamente. DJI solo proporciona servicios técnicos; los usuarios deben cumplir con las leyes,
regulaciones y requisitos locales para construir servicios de red RTK.
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Contenido del embalaje

Cuerpo de la D-RTK 2 x1 Brazo extensor x 1  Centro de carga de x 1
baterfias

Adaptador de corriente CA x 1 Bateria Inteligente (WB37) x 2  Tapa de la bateria x 1

Cable de x 1  Cable USB-C x 1  Cable USB-COTG x 1  Llave hexagonal  x 1

alimentacién de CA

é@ﬁg:g/’}

Elementos opcionales

@ Tripode @ Cable de alimentacion @ Cable LAN

@ El tripode se utiliza para sostener el cuerpo de la estacion movil D-RTK 2 al utilizarla como estacion base movil

@EI cable de alimentacion y el adaptador de corriente CA conectan la estacion mévil D-RTK 2 a la alimentacion de CA para
obtener una fuente de alimentacion duradera al utilizarla como estacion base estacionaria

@ El cable LAN permite acceder al servidor en la nube al usar la estacion movil D-RTK 2 como estacion base estacionaria
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Descripcion

©ND O s WON

9.

Cuerpo de la D-RTK 2

Vista inferior

o

o~

©

Antena

Boton de enlace e indicador

Boton de encendido e indicador

Botén de modo de funcionamiento e indicador
Puerto USB-C

Compartimiento del adaptador

Soporte de roseta

Compartimento de la bateria

Tapa de la bateria

10. Tuerca de bloqueo
11. Puerto LAN*
12. Puerto de alimentacion externa®

Tripode

1. Manguito

2. Base de montaje
3. Patas retractiles
4. Clavijas

* Equipado con una cubierta protectora que se puede guardar mientras se

utiliza la unidad. Cuando no se esté utilizando, cubra los puertos para proteger
la unidad de la humedad y el polvo.

Las ilustraciones en este documento pueden ser ligeramente diferentes del
producto real. Fijese en el producto real.



Preparacion

Carga de la bateria

Pulse el botén de nivel de bateria una vez para comprobar el nivel de la bateria. Cargue completamente

las baterias antes del primer uso.

. Coloque la bateria en el centro de carga de baterias, conecte el adaptador de alimentacion de CA al
centro de carga y luego conecte el adaptador de alimentacion de CA a una toma de corriente (100-
240V, 50/60 Hz).

2. El centro de carga cargara las baterias secuencialmente de acuerdo con su nivel de carga, del mas
alto al mas bajo.
3. EI LED de estado parpadea en verde durante la carga y pasa a verde fijo al finalizar esta. El

zumbador comenzara a emitir pitidos una vez finalizada la carga. Retire la bateria o apague el
zumbador para silenciarlo.

Consulte la Guia de usuario del centro de carga WCH2 y las Directrices de seguridad de la
baterfa inteligente WB37 para obtener mas detalles.

Montaje de la bateria

Encendido/Apagado de la estacion moévil D-RTK 2

Mantenga presionado el botén de encendido para encender/apagar la estacion movil D-RTK 2.

Boton de encendido
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Descripciones del indicador de encendido

Rojo fijo Inicializacion del sistema/Notificacién de error
Parpadeo réapido rojo El nivel de bateria es inferior al 20 %
Parpadeo lento rojo Senales recibidas de <5 satélites

Amarillo fijo Senales recibidas de 6-9 satélites

Verde fijo Senales recibidas de =10 satélites

Modos de funcionamiento

La estacién moévil D-RTK 2 proporciona cinco modos de funcionamiento para usar con diferentes
productos. Siga las instrucciones a continuacién para cambiar de un modo a otro.

. Mantenga presionado el botén Modo de funcionamiento durante dos segundos. El indicador
cambiara de verde a amarillo para indicar que el dispositivo ha entrado en el estado de cambio de
modo.

Pulse el botén Modo de funcionamiento una vez para cambiar de modo. Espere dos segundos para
que el dispositivo entre en el modo correspondiente. El indicador pasara de amarillo a verde. Los
modos de funcionamiento se indican mediante un patrén de parpadeos en el indicador. Consulte la
siguiente tabla

I

3. El dispositivo permanecera en el modo original si no se realiza ninguna otra operacion dentro de los
dos segundos posteriores a la entrada en el estado de cambio de modo.
Patrén de
Modos Nombre y productos compatibles "
parpadeo
Modo de Estacion base movil Una vez
funcionamiento 1 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral)
M
. e ,de Estacion base estacionaria* Dos veces
funcionamiento 2
Modo de Dispositivo de cartografia portatil
. Tres veces
funcionamiento 3 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK)
MOdO ,de Estacion base mévil (M210 RTK V2) Cuatro veces
funcionamiento 4
Modo de . . i "
Estacién base mévil (Modo Emision, M300 RTK) Cinco veces

funcionamiento 5

* Compatible préximamente.

Como usar la estacion mévil D-RTK 2

Las operaciones son similares cuando se utiliza la estacién mévil D-RTK 2 con diferentes productos. A
menos que se especifique lo contrario, las descripciones a continuacion son compatibles con todos los
productos que funcionen en el modo correspondiente.

Conexion con el control remoto o la aeronave
Método de conexion

El método de conexién varia segun el modo de funcionamiento. Consulte las instrucciones a
continuacion

Modo de funcionamiento 1

Uso con aeronaves Agras o Phantom 4 RTK

La estacion movil D-RTK 2 debe estar vinculada al control remoto en la aplicacion. Las siguientes

descripciones utilizan la aplicacién DJI Agras como ejemplo.

1. Encienda la estacion movil D-RTK 2, espere a que el sistema se inicialice, y entre en el Modo de
funcionamiento 1.
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Encienda el control remoto y asegurese de que se ha abierto la aplicacion.

En la aplicacién, vaya a Operation View > * > RTK para habilitar la funcién RTK de la aeronave.
Seleccione la fuente de sefial RTK para la estacion movil D-RTK 2. Entonces, toque Vinculacion en
la parte inferior. El indicador de estado del control remoto parpadeara en azul y un pitido del control
remoto indicara que este esta vinculado.

Presione el botdn de enlace en la estacién mévil D-RTK 2 y el indicador de enlace parpadeara en
rojo y verde alternativamente, indicando que la estacion moévil D-RTK 2 esta vinculada.

El enlace se realiza correctamente cuando la luz indicadora en el control remoto se vuelve verde
fijo. El indicador de enlace de la D-RTK 2 muestra el estado de funcionamiento actual. Consulte los
detalles en la siguiente tabla.

El control remoto y la aeronave deben volver a enlazarse después de vincular el control remoto con
la estacion moévil D-RTK 2. Esto se puede hacer de tres maneras:

<]

>

o

o

* Después de vincular el control remoto con la estacion mévil D-RTK 2, toque Vincular con aeronave
en la ventana emergente para enlazarla con la aeronave. Luego presione el botén de enlace de la
aeronave para terminar de enlazar

« En la pagina de Configuracion RTK, toque el (?) botén junto al indicador que indica que la
aeronave se ha desconectado, y luego toque Enlace con aeronave en la ventana emergente para
enlazarla con la aeronave.

« Enlace el control remoto con la aeronave en la pagina RC Settings. Cuando haya terminado, vaya
a la pagina de Configuracion RTK y toque Try to Reconnect junto al estado de la D-RTK 2 para
volver a conectarse a esta. El estado de la D-RTK 2 debe indicar Connection Success para que las
funciones RTK funcionen.

Uso con aeronave P4 Multispectral

. Encienda la estacién mévil D-RTK 2, espere a que el sistema se inicialice, y entre en el Modo de
funcionamiento 1.

Encienda el control remoto y asegurese de que se ha abierto la aplicaciéon DJI GS Pro.

. Vaya a la Pagina de misiones en DJI GS Pro, toque el icono & i 0 RTK en la parte superior de la
pantalla para ir al menu de configuracion de RTK y luego seleccione D-RTK 2 como fuente de sefal
RTK. Active el RTK de la aeronave en la parte inferior del menu para garantizar que la aeronave
tenga acceso a los datos RTK

Pulse Vincular. El control remoto empieza a emitir pitidos. Luego pulse el botén de enlace en la
estacion movil

El enlace se realiza correctamente cuando la luz indicadora en el control remoto se vuelve verde
fijo. El indicador de enlace de la D-RTK 2 muestra el estado de funcionamiento actual. Consulte la
siguiente tabla para obtener detalles.
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* Cuando la estacion mévil D-RTK 2 se haya conectado al control remoto y la aeronave esté
siendo controlada por el control remoto, la estacién moévil D-RTK 2 no se puede vincular
con otros controles remotos. Si es necesario, realice el enlace después de que la aeronave
aterrice y los motores se detengan

* Una estacion moévil D-RTK 2 puede conectarse con hasta cinco controles remotos.

Modo de funcionamiento 3

La estacion mévil D-RTK 2 debe estar vinculada al control remoto

. Encienda la estacion movil D-RTK 2, espere a que el sistema se inicialice, y entre en el Modo de
funcionamiento 3.

Encienda el control remoto. Vaya a Configuracion del control remoto en la aplicacion y toque
Vinculacion. El led de estado parpadeara en azul y el control remoto emitird repetidamente un doble
pitido, indicando que esta preparado para vincularse.

Presione el botén de enlace en la estacion movil D-RTK 2 y el indicador de enlace parpadeara en
rojo y verde alternativamente, indicando que la estacion movil D-RTK 2 est4 vinculada.

El enlace se realiza correctamente cuando la luz indicadora en el control remoto se vuelve verde
fijo. El indicador de enlace de la D-RTK 2 muestra el estado de funcionamiento actual. Consulte la
siguiente tabla para obtener detalles.

I
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Modo de funcionamiento 4

La estacion mévil D-RTK 2 debe estar vinculada a la aeronave M210 RTK V2.

Encienda la aeronave M210 RTK V2 y asegurese de que esté vinculada al control remoto

2. Presione el boton de enlace en la estacion movil D-RTK 2 y el indicador de enlace parpadeara en
rojo y verde alternativamente, indicando que la estacion moévil D-RTK 2 esta vinculada.

. Pulse el bot6n de enlace en la aeronave.

. Espere unos segundos. La vinculacion se habra realizado correctamente cuando las luces del
indicador de la aeronave y las de la estacion mévil se pongan en verde fijo

NN

Modo de funcionamiento 5

Cuando se usa con el M300 RTK, el control remoto debe unirse a la red de emision de la estacion mévil
D-RTK 2.

. Encienda la estacién mévil D-RTK 2, espere a que el sistema se inicialice, y entre en el Modo de
funcionamiento 5.

Encienda el control remoto. Vaya a Configuracion RTK en la aplicacion DJI Pilot y configure la fuente
de sefial RTK en la estacion mévil D-RTK 2.

Toque » a la derecha de la pantalla de estado de la estacion moévil D-RTK 2 y se iniciara una
busqueda automaticamente. Seleccione la estacion base RTK deseada en los resultados de
busqueda y espere hasta que se logre una conexién correcta.

N
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Descripciones de indicadores de enlace

Cuando comienza el proceso de enlace, el indicador parpadea en rojo y verde alternativamente
Cuando finaliza el proceso de enlace, los patrones de parpadeo del indicador son los que se muestran
a continuacion.

Modo de funcionamiento 1/3/4 Estado

Verde fijo Calidad de la sefial OcuSync >70 %
Parpadeo rapido verde Calidad de la sefial OcuSync 35-70 %
Parpadeo lento verde Calidad de la sefial OcuSync <35 %
Rojo fijo Calidad de la sefial OcuSync = 0
Modo de funcionamiento 2 Estado

Verde fijo Red conectada

Rojo fijo Red desconectada

Modo de funcionamiento 5 Estado

Verde fijo Funcionando normalmente
Activacion

Asegurese de activar la estacion moévil D-RTK 2 antes de usarla por primera vez. La activacién se
puede realizar en la aplicacion o en el software DJI ASSISTANT™ 2. Las siguientes descripciones usan
la aplicacion, por ejemplo.

Uso con aeronaves Agras o Phantom 4 RTK

. Encienda la estacion movil D-RTK 2.

2. Encienda el control remoto y asegurese de que se ha abierto la aplicacion.

3. En la aplicacion, vaya a Configuracion RTK para habilitar la funcion RTK de la aeronave. Seleccione
la fuente de sefial RTK para la estacion movil D-RTK 2. Cuando se conecte por primera vez,
aparecera un mensaje de activacion. Siga los pasos en pantalla para la activacion.

Uso con aeronave M300 RTK o M210 RTK V2
Encienda la estaciéon movil y aseglrese de que esté vinculada a la aeronave o al control remoto. Inicie
la aplicacion DJI Pilot y siga los pasos en pantalla para la activacion.
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Preparacion

Cuando se utiliza como estacion base movil, elija un area abierta para configurar la estacion mévil D-RTK
2. Marque la ubicacion y alinee el centro del tripode con la marca para asegurarse de que la estacion
movil D-RTK 2 se pueda reubicar en el mismo lugar.

1. Despliegue el tripode, estire las tres patas retractiles hasta la longitud deseada y luego apriete cada
una de las tres clavijas. Asegurese de que la burbuja de nivel en la base del soporte esté dentro del
circulo negro (visto desde la parte superior del nivel de burbuja verticalmente) mientras mantiene el
tripode fijo.

2. Inserte el brazo extensor en el tripode y apriete el manguito en el tripode. Luego coloque el cuerpo
de la D-RTK 2 en el brazo extensor y apriete la tuerca de blogueo en el cuerpo de la D-RTK 2.
Asegurese de que la burbuja de nivel en la D-RTK 2 esté dentro del circulo negro (visto desde la
parte superior del nivel de burbuja verticalmente).

v
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& * NO cambie la posicion o el angulo del tripode o la estacion mévil D-RTK 2 después de que
el tripode se haya nivelado o, de lo contrario, debera reajustarse.

+ El entorno de instalacién requiere un amplio campo de vision. Asegurese de que no haya
obstrucciones (arboles, edificios) dentro de la zona a un angulo de méas de 15° por encima
del plano horizontal de la antena de la D-RTK 2 para evitar que las sefiales GNSS se
absorban o bloqueen.

 La ubicacion de configuracion debe estar a 200 m como minimo de las fuentes de emision
de radio de alta potencia (como estaciones de television, estaciones de microondas, etc.)
y al menos a 50 m de las lineas de transmision de alto voltaje para evitar la interferencia
electromagnética de las sefiales GNSS.

* La ubicacién de configuracién debe estar alejada de aguas u objetos de gran area que
interfieran fuertemente con la recepcion de la sefal del satélite para reducir los efectos de
trayectos multiples.

Uso

Los modos de funcionamiento disponibles varian segun los productos utilizados con la estaciéon movil
D-RTK 2. Seleccione el modo de funcionamiento correspondiente seguin el producto que esté utilizando
y siga las instrucciones a continuacion.

Instrucciones

Modo de funcionamiento 1/4

. Levante el brazo extensor en el tripode para ajustar la estaciéon mévil D-RTK 2 a la altura deseada y
apriete el manguito.

Encienda la estacion movil D-RTK 2, espere a que el sistema se inicialice, y entre en el Modo de
funcionamiento 1 0 4.

Encienda el control remoto y la aeronave y asegurese de que se ha abierto la aplicacion.

En la aplicacion, vaya a Configuracién RTK para habilitar la funcion RTK de la aeronave. Configure
la fuente de sefial RTK en la estacion mévil D-RTK 2 y mire la pantalla de estado para verificar la
conexion. Cuando use una aeronave Multispectral P4, toque Conectar para establecer una conexién
con la estacion base.

Espere a que el sistema comience a buscar satélites. Arranque los motores cuando el icono RTK
muestre FIX o el estado de la orientacion y el posicionamiento de la aeronave en la tabla de estado
en la configuracion RTK muestre FIX.

N
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Durante el vuelo, si la estacion moévil D-RTK 2 se mueve o se apaga, el RTK de la aeronave
cambiara al modo GNSS y no volvera a entrar al estado RTK FIX. Reinicie la estacion movil
D-RTK 2 después del vuelo y espere a que entre en el estado RTK FIX.

Modo de funcionamiento 3

. Encienda la estacién mévil D-RTK 2, espere a que el sistema se inicialice, y entre en el Modo de
funcionamiento 3.

Encienda el control remoto y asegurese de que se ha abierto la aplicacion. Compruebe la pantalla
de inicio para asegurarse de que el dispositivo de cartografia portatil esté conectado.

. En Configuracién RTK, seleccione la fuente de sefial RTK para el dispositivo de cartografia portatil.
Asegurese de que la estacion movil D-RTK 2 utilizada como dispositivo de cartografia portétil esté
conectada a otra estacion mévil D-RTK 2 utilizada como estacion base o servidor RTK de red.
Establezca el método de planificacion en RTK portatil para la planificacion de la operacién

n
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Modo de funcionamiento 5

. Encienda la estacién mévil D-RTK 2, espere a que el sistema se inicialice, y entre en el Modo de
funcionamiento 5.

Asegurese de que el control remoto esté conectado a la red de emision de la estacion mévil D-RTK 2.
Espere a que el sistema comience a buscar satélites. Arranque los motores cuando el estado de
la orientacion y el posicionamiento de la aeronave en la tabla de estado en la configuracion RTK
muestre FIX.
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Ajustes avanzados

Modo de funcionamiento 1/3/4

. Vaya a la parte inferior de Configuracién RTK y toque Configuracion Avanzada.

La configuracion varia segun el producto utilizado con la estacion mévil D-RTK 2. La configuracion
incluye gestionar la lista de controles remotos vinculados y ver y editar el nombre del dispositivo.
Introduzca las coordenadas y la altitud medidas* para configurarlas en la estacion mévil D-RTK 2
cuando se utilice como estacién base.

n
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Modo de funcionamiento 5

Vaya a la parte inferior de Configuracion RTK y toque Configuracion Avanzada. Introduzca la
contrasefia de administrador para entrar a la configuracién. La contrasefa predeterminada es 123456.
Edite el nombre de la estacion mévil y cambie la contrasefia.

Introduzca las coordenadas y la altitud medidas* para configurarlas en la estacion mévil D-RTK 2

cuando se utilice como estacién base.

. La contrasefa se puede restaurar siguiendo las instrucciones a continuacion. Mantenga presionado
el botén de enlace en la estacién moévil durante tres segundos y luego presione el botén Modo de
funcionamiento una vez. El indicador de modo de funcionamiento cambia de rojo a verde, lo que
indica que la contrasefa se ha restaurado correctamente.

(S
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* Si las coordenadas introducidas en la aplicacion estan a mas de 50 m (para el modo de funcionamiento 1) o
15 m (para el modo de funcionamiento 4 o 5) de las coordenadas reales de la estacion mévil D-RTK 2, no se
importaran
Si la estacion movil D-RTK 2 se reinicia después de que las coordenadas de introducidas se hayan establecido
correctamente, estas coordenadas solo se utilizaran si la diferencia entre las coordenadas reales y las
coordenadas establecidas es inferior a 5 m. De lo contrario, se utilizaran las coordenadas reales

Apéndice

Especificaciones

Recibir simultaneamente:
Frecuencia GNSS GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, E5B

Punto tnico

Horizontal: 1.5 m (RMS)
Vertical: 3.0 m (RMS)

RTK

Precisiéon de Horizontal: 1 cm + 1 ppm (RMS)

posicionamiento Vertical: 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm: Por cada aumento de 1 km en distancia,

la precisién serd de 1 mm menos. Por ejemplo, la
precision horizontal es de 1.1 cm cuando el extremo
Receptor GNSS receptor estéd a 1 km de distancia de la estacion
base.

Tasa de actualizacion de

. N 1Hz, 2Hz, 5Hz, 10 Hzy 20 Hz
posicionamiento

Encendido en frio <45s

Encendido en caliente

. 1
(reencendido) <10s
Tiempo de recaptura <1s
Flabmdad qe 509.9 %
inicializacion

Formato de datos RTCM 2.x/3.x

diferenciales

81



Comunicacién
y almacenamiento
de datos

Conexion de datos

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Frecuencia de
funcionamiento

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

PIRE

OcuSync

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm
FCC/NCC: <26 dBm

5.8 GHz

SRRC/NCC/FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm
Wi-Fi

2.4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm
FCC/NCC: <22 dBm

5.8 GHz

SRRC/NCC/FCC: <22 dBm

Distancia de
comunicacién OcuSync

Modo de funcionamiento 1/3
SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km

(Sin obstrucciones y sin interferencias, cuando la
estacion mévil D-RTK 2 se usa como estacion base

y la distancia de la antena de la D-RTK 2 a la parte
inferior del tripode es de 1.8 m, cuando la diferencia
de altura entre el control remoto y la D-RTK 2 es
inferior a 2 m, y cuando el control remoto estd a 1.2 m
del nivel del suelo)

Modo de funcionamiento 4

Entre la aeronave y la estacion movil:

NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km

Entre el control remoto y la estacion mévil: 200 m
(Sin obstrucciones y sin interferencias a una altitud
de vuelo de aproximadamente 120 m, cuando la
distancia desde la antena D-RTK 2 hasta la parte
inferior del tripode sea de 1.8 my cuando el control
remoto esté a 1.2 m del nivel del suelo)

Modo de funcionamiento 5

NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km

(Sin obstrucciones y sin interferencias, cuando la
distancia desde la antena D-RTK 2 hasta la parte
inferior del tripode sea de 1.8 m)

Capacidad de memoria

16 GB

IMU

Funciones

Acelerémetro de 6 ejes incorporado de alta precision
Supervisién de movimiento de la D-RTK 2

Medidas de pendiente

Nivel de burbuja electrénico

Caracteristicas
eléctricas

Consumo eléctrico

12w

Fuente de alimentacion

De 16.5a58.8V de CC

Bateria

Tipo: Baterfa de iones de litio
Capacidad: 4920 mAh
Energia: 37.3 WH

Tiempo de
funcionamiento

Bateria WB37: >2 h
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Caracteristicas
fisicas

Dimensiones (cuerpo de
la D-RTK 2 con brazo 168 mm x 168 mm x 1708 mm
extensor)

Nivel IP P65

Temperatura de
funcionamiento

de -20 a 55 °C (de -4 a 131 °F)

Actualizacion del firmware

Actualice el firmware de la D-RTK 2 en el software DJI Assistant 2 o en la aplicacion®. Las siguientes
instrucciones utilizan el software DJI Assistant 2, por ejemplo.

o0 sWN

Encienda la estacion movil D-RTK 2.

Conecte la estacion movil D-RTK 2 al ordenador a través del cable USB-C
Abra DJI Assistant 2 e inicie sesion con sus datos de cuenta DJI.

Haga clic en la D-RTK 2 y luego haga clic en la etiqueta de actualizacion del firmware.
Seleccione la version de firmware deseada.
DJI Assistant 2 descargaré e instalara la actualizacion del firmware automaticamente.

* Se requiere una version de la aplicacion que admita la actualizacion del firmware

Uso de accesorios

Cable de alimentacion

Conecte el cable de alimentacion Il al puerto de alimentacion externo, luego conecte el adaptador de

alimentacion a una toma de corriente (100-240 V, 50/60 Hz) con el cable de alimentacién de CA.

Cable LAN

Utilice el cable LAN para acceder a la red publica.

-

= | | B

& Asegurese de cumplir con las leyes y regulaciones locales cuando transmita informacion de
posicionamiento satelital en una red publica.

El contenido esta sujeto a cambios

Descargue la dltima versién en
http://www.dji.com/d-rtk-2
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Clause d’exclusion de responsabilité

Merci d'avoir acheté la station GNSS mobile D-RTK™ 2 de haute précision (ci-aprés dénommée « le
Produit ».). Lisez attentivement la présente clause d’exclusion de responsabilité avant d'utiliser ce
Produit. En utilisant ce Produit, vous acceptez la présente clause d'exclusion de responsabilité et
confirmez I'avoir lue dans son intégralité. Veuillez strictement utiliser ce Produit conformément au
manuel et respecter la mise en garde. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD., et ses sociétés affiliées
n'assument aucune responsabilité pour les dommages ou blessures encourus directement ou
indirectement par I'utilisation, I'installation ou la réinstallation incorrecte de ce Produit, y compris, mais
sans s'y limiter, I'utilisation d’accessoires non désignés.

DJI™ est une marque commerciale de SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (« DJI » en abrégé) et de ses
sociétés affiliées. Les noms de produits, de marques, etc. apparaissant dans le présent manuel sont
des marques commerciales ou des marques déposées de leurs détenteurs respectifs. Ce Produit et
ce manuel sont la propriété de DJI, et tous les droits sont réservés. Aucune partie de ce Produit ou
du présent manuel ne peut étre reproduite sous quelque forme que ce soit sans I'autorisation ou le
consentement écrit préalable de DJI

Cette clause de non-responsabilité est disponible en plusieurs langues. En cas de divergence entre les
différentes versions, la version chinoise prévaut lorsque le produit en question est acheté en Chine, et la
version anglaise prévaut lorsque le produit en question est acheté dans toute autre région.

Avertissements

1. Pour maximiser la durée de vie de la batterie, retirez la batterie intelligente de la station mobile D-RTK
2 lorsque celle-ci n’est pas utilisée.

2. Utilisez uniquement la D-RTK 2 dans la bande de fréquences correspondante et conformément aux
lois et réglementations locales.

3. NE PAS tordre ou plier les cables de maniére excessive.

4. Assurez-vous que la station mobile D-RTK 2 est parfaitement a niveau lorsqu'elle est montée et
installée.

5. Utilisez I'appareil dans un environnement ouvert, sans interférences radio. Eteignez les appareils
a proximité qui utilisent les mémes fréquences que la station mobile D-RTK 2 (par exemple, les
émetteurs-récepteurs radio).

6. Veillez a ce que les antennes de tous les appareils utilisés ne soient pas obstruées lors de leur utilisation.

7. N'utilisez que des piéces officielles DJI ou certifiées par DJI. L'utilisation de pieces non homologuées
ou provenant de fabricants non certifiés par DJI peut entrainer des dysfonctionnements systéme et
compromettre votre sécurité.

8. Assurez-vous que la station mobile D-RTK 2 et ses composants sont exempts de toute contamination
(par exemple, eau, huile, terre et sable).

9. N'essayez pas de démonter une partie de la station mobile D-RTK 2 qui a été montée a priori avant
I'expédition.

10. Manipulez les extrémités pointues de la barre d’extension et du trépied avec précaution.

11. Prenez les mesures nécessaires pour protéger la station mobile D-RTK 2 et ses batteries contre
I'eau en cas de pluie, de neige et/ou d'orage. Faites preuve de prudence dans des conditions
météorologiques difficiles.

Introduction

La station mobile GNSS de haute précision D-RTK 2 est un récepteur de signal satellite haute précision
de nouvelle génération compatible avec quatre systémes mondiaux de navigation par satellite : GPS,
BEIDOU, GLONASS et Galileo avec réception du signal* satellite sur 11 bandes. Son OCUSYNC™ et
ses liaisons de transmission de données LAN et 4G intégrées garantissent une transmission de données
stable et ininterrompue dans divers scénarios d'application. La station mobile D-RTK 2 peut étre utilisée
comme station de base mobile RTK pour obtenir une précision de positionnement au centimeétre pres
d'un appareil équipé d'un systeme de positionnement DJI RTK (tel que Agras 720, T16, MG-1P RTK,
Phantom 4 RTK, P4 Multispectral, MATRICE™ 300 RTK, ou Matrice 210 RTK V2). Méme si elle se trouve
dans des environnements & fortes interférences magnétiques, par exemple a proximité de lignes
électriques & haute tension ou de structures métalliques, ses fonctions ne seront pas compromises
La station mobile D-RTK 2 peut également étre utilisée en tant que périphérique de cartographie
portatif pour obtenir une précision accrue du positionnement lors des relevés topographiques et de la
cartographie, du lofting et autres applications d'ingénierie. En outre, la station mobile D-RTK 2 peut étre
utilisée comme station de base RTK fixe pour créer rapidement des services réseau RTK**.

Référez-vous aux spécifications pour plus de détails
** Pris en charge ultérieurement. DJI fournit uniquement des services techniques, les utilisateurs doivent se

conformer aux lois, réglementations et exigences locales pour la construction de services RTK en réseau
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Contenu de ’emballage

Boitier de la D-RTK 2 x1 Barre d’extension x 1 Station de recharge x 1
Adaptateur d'alimentation CA x 1 Batterie intelligente (WB37) x2  Couvercle de batterie x 1

Cable x1  Cable USB-C x1 Cable USB-COTG x1  Clé hexagonale x 1

d'alimentation CA
==

Eléments optionnels

@ Trépied ® Céble d'alimentation de I'adaptateur secteur @ Cable LAN

] 7] Sl —

@ Lorsque vous utilisez la station mobile D-RTK 2 en tant que station de base mobile, utilisez le trépied pour supporter le boitier de
la D-RTK 2

@ Lorsque vous utilisez la station mobile D-RTK 2 en tant que station de base fixe, utiisez le cable d'alimentation de 'adaptateur
et I'adaptateur d'alimentation CA pour vous brancher au secteur pour une alimentation de longue durée.

® Lorsque vous utilisez la station mobile D-RTK 2 comme station de base fixe, utilisez le cable LAN pour vous connecter au serveur
Cloud
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Vue d’ensemble

©®NOD O AN

9.

Boitier de la D-RTK 2

Antenne

Bouton et indicateur d'appairage

Bouton et indicateur d'alimentation

Bouton et indicateur de mode de fonctionnement
Port USB-C

Compartiment Dongle

Support de rosette

Compartiment des batteries

Couvercle de batterie

10. Ecrou de verrouillage
11. Port LAN*
12. Port d'alimentation externe*

Trépied

1. Etui

2. Base du support
3. Pattes rétractables
4. Boutons

* Equipé d’un couvercle de protection qui peut étre rangé lorsque I'appareil est

utilisé. Lorsqu'ils ne sont pas utilisés, couvrez les ports pour protéger I'appareil de
I'humidité et de la poussiere.

Les illustrations de ce document peuvent étre légérement différentes du produit
réel. Veuillez vous reporter au produit réel.



Préparation

Recharge de la batterie

Appuyez une fois sur le bouton du niveau de batterie pour vérifier le niveau de la batterie. Chargez
entierement les batteries avant de les utiliser pour la premiére fois.

. Placez la batterie dans la station de recharge, connectez I'adaptateur d'alimentation CA a la station
de recharge, puis branchez I'adaptateur d'alimentation CA & une prise de courant (100 a 240 V,
50/60 Hz).

La station de recharge chargera intelligemment les batteries en séquence selon les niveaux de
puissance des batteries, du plus élevé au plus bas.

La LED d'état clignote en vert lors de la charge et devient vert fixe une fois complétement chargée.
Le buzzer se met a sonner lorsque la charge est terminée. Retirez la batterie ou éteignez le buzzer
pour l'arréter

n

@

7 o

Pour plus de détails, consultez le guide d'utilisation de la station de recharge WCH2, ainsi que
les directives de sécurité concernant la batterie intelligente WB37.

Montage de la batterie

Allumer et éteindre la station mobile D-RTK 2

Appuyez et maintenez le bouton d'alimentation pour allumer/éteindre la station mobile D-RTK 2.

Bouton d'alimentation
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Descriptions des indicateurs d’alimentation

Rouge fixe Initialisation du systéme/notification d'erreur
Clignotant rouge rapide Le niveau de la batterie est inférieur & 20 %.
Clignotement rouge lent Signaux de < 5 satellites regus

Jaune fixe Signaux de 6 a 9 satellites regus

Vert fixe Signaux de >10 satellites recus

Mode de fonctionnement

La station mobile D-RTK 2 propose cing modes de fonctionnement & utiliser avec différents produits.

Suivez les instructions ci-dessous pour passer d'un mode a l'autre.

. Appuyez sur le bouton Mode de fonctionnement et maintenez-le enfoncé pendant deux secondes.
Lindicateur passera du vert au jaune pour indiquer que I'appareil est entré en état de changement
de mode.

. Appuyez une fois sur le bouton Mode de fonctionnement pour changer de mode. Attendez deux
secondes pour que I'appareil entre dans le mode correspondant. L'indicateur passera du jaune au
vert. Les modes de fonctionnement sont indiqués par le clignotement de l'indicateur. Voir le tableau
ci-dessous.

N}

3. L'appareil restera dans le mode d’origine si aucune opération n’est effectuée dans les deux
secondes suivant I'entrée en mode de commutation.
Modes Nom et produits compatibles Clignotement

Mode de Station de base mobile Une fois
fonctionnement 1 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral)

Mode de Station de base stationnaire* Deux fois
fonctionnement 2

Mode de Appareil cartographique portatif Trois fois
fonctionnement 3 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK)

Mode — Station de base mobile (M210 RTK V2) Quatre fois
fonctionnement 4

Mode de . . .

Station de base mobile (mode Diffusion, M300 RTK) Cing fois

fonctionnement 5

* Pris en charge ultérieurement

Comment utiliser la station mobile D-RTK 2

Les opérations sont similaires lorsque I'on utilise la station mobile D-RTK 2 avec des produits différents
Sauf indication contraire, les descriptions ci-dessous sont compatibles avec tous les produits
fonctionnant dans le mode correspondant.

Connexion a la radiocommande ou a 'appareil
Méthode de connexion

La méthode de connexion varie en fonction du mode de fonctionnement. Voir les instructions ci-
dessous.

Mode de fonctionnement 1

Utilisation avec les appareils Agras ou Phantom 4 RTK

La station mobile D-RTK 2 doit étre reliée a la radiocommande dans I'application. Les descriptions

suivantes utilisent I'application DJI Agras comme exemple.

1. Allumez la station mobile D-RTK 2, attendez que l'initialisation du systéme soit terminée, et passez en
mode de fonctionnement 1

2. Allumez la radiocommande et assurez-vous que I'application est lancée.
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3. Dans l'application, allez & Affichage du fonctionnement > & > RTK pour activer la fonction RTK de
I'appareil. Sélectionnez la source du signal RTK vers la station mobile D-RTK 2. Puis, appuyez sur
Appairage (Link) en bas. L'indicateur d’état de la radiocommande clignote en bleu et un bip sonore
de la radiocommande indique que la radiocommande est en cours d'appairage.

4. Appuyez sur le bouton d'appairage de la station mobile D-RTK 2 et l'indicateur d'appairage
clignotera alternativement en rouge et en vert, indiquant que la station mobile D-RTK 2 est en cours
d'appairage.

5. L'appairage est réussi lorsque le voyant lumineux de la radiocommande devient vert fixe. L'indicateur
d'appairage de la D-RTK 2 indique I'état de fonctionnement actuel. Consultez le tableau ci-dessous
pour plus de détails.

6. La radiocommande et I'appareil doivent étre reliés & nouveau aprés que la radiocommande ait été
appairée a la station mobile D-RTK 2. Cela peut se faire de trois fagons
e Apres avoir appairé la radiocommande avec la station mobile D-RTK 2, appuyez sur Appairer

avec I'appareil dans la fenétre pop-up pour I'appairer a I'appareil. Appuyez ensuite sur le bouton

d'appairage de I'appareil pour terminer la liaison.

Sur la page Paramétres RTK, appuyez sur le bouton (@ a coté de l'invite indiquant que I'appareil

a été déconnecté, puis appuyez sur Appairer avec I'appareil dans la fenétre pop-up, pour

I'appairer avec 'appareil

Appairez la radiocommande a I'appareil sur la page des paramétres RC. Lorsque vous avez

terminé, allez & la page Paramétres RTK et appuyez sur Tenter de reconnecter a cété de I'état

D-RTK 2 afin de reconnecter a la D-RTK 2. L'état D-RTK 2 doit indiquer Connexion réussie pour

que les fonctions de la RTK puissent fonctionner.

Utilisation avec I'appareil multispectral P4

1. Allumez la station mobile D-RTK 2, attendez que l'initialisation du systéme soit terminée et passez en
mode de fonctionnement 1

2. Allumez la radiocommande et assurez-vous que I'application DJI GS Pro est lancée.

3. Allez  la page Mission dans GS Pro, appuyez sur l'icone @ ) ou sur RTK en haut de I'écran pour
accéder au menu des paramétres RTK, puis sélectionnez D-RTK 2 comme source de signal RTK.
Activez la RTK de I'appareil en bas du menu pour vous assurer que I'appareil a accés aux données
RTK.

4. Appuyez sur Appairage La radiocommande commence a biper. Appuyez ensuite sur le bouton
d’appairage de la station mobile.

5. L'appairage est réussi lorsque le voyant lumineux de la radiocommande devient vert fixe. L'indicateur
d'appairage de la D-RTK 2 indique I'état de fonctionnement actuel. Consultez le tableau ci-dessous
pour plus de détails.

Q « Lorsque la station mobile D-RTK 2 a été connectée a la radiocommande et que I'appareil
est contrélé par la radiocommande, la station mobile D-RTK 2 ne peut pas étre appairée
a d'autres radiocommandes. Le cas échéant, I'appairage se fait apres l'atterrissage de
I'appareil et 'arrét des moteurs.
+ Une station mobile D-RTK 2 peut étre appairée a un maximum de cing radiocommandes.

Mode de fonctionnement 3

La station mobile D-RTK 2 doit étre appairée a la radiocommande.

. Allumez la station mobile D-RTK 2, attendez que l'initialisation du systéme soit terminée et passez en
mode de fonctionnement 3.

2. Allumez la radiocommande. Allez a Paramétres de la radiocommande dans I'application, et appuyez
sur Appairage. La LED d'état clignote en bleu et la radiocommande émet deux bips répétés,
indiquant que la radiocommande est préte a étre appairée.

3. Appuyez sur le bouton d’appairage de la station mobile D-RTK 2 et I'indicateur d’appairage
clignotera alternativement en rouge et vert, indiquant que la station mobile D-RTK 2 est en cours
d'appairage.

4. L'appairage est réussi lorsque le voyant lumineux de la radiocommande devient vert fixe. L'indicateur

d'appairage de la D-RTK 2 indique I'état de fonctionnement actuel. Consultez le tableau ci-dessous
pour plus de détails.
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Mode de fonctionnement 4

La station mobile D-RTK 2 doit étre appairée a 'appareil M210 RTK V2.

. Allumez I'appareil M210 RTK V2 et assurez-vous qu'il est appairé a la radiocommande

2. Appuyez sur le bouton d'appairage de la station mobile D-RTK 2 et l'indicateur d'appairage

clignotera alternativement en rouge et vert, indiquant que la station mobile D-RTK 2 est en cours

d’appairage.

Appuyez sur le bouton d’appairage de I'appareil.

. Attendez quelques secondes. L'appairage est réussi lorsque les voyants lumineux de I'appareil et de
la station mobile passent au vert fixe.

>

Mode de fonctionnement 5

Lorsqu’elle est utilisée avec le M300 RTK, la radiocommande doit rejoindre le réseau de diffusion de la

station mobile D-RTK 2.

. Allumez la station mobile D-RTK 2, attendez que l'initialisation du systéme soit terminée et passez en

mode de fonctionnement 5.

Allumez la radiocommande. Allez dans Parameétres RTK dans I'application DJI Pilot, et réglez la

source du signal RTK sur la station mobile D-RTK 2

3. Appuyez sur ) a droite de I'affichage de I'état de la station mobile D-RTK 2, et une recherche sera
lancée automatiquement. Sélectionnez la station de base RTK souhaitée dans les résultats de la
recherche et attendez qu’une connexion soit effectuée avec succes.

N

Description de l'indicateur d’appairage

Lorsque le processus d'appairage commence, l'indicateur clignote alternativement en rouge et en vert.
Lorsque le processus d'appairage est terminé, l'indicateur clignote comme indiqué ci-dessous.

Mode de fonctionnement 1/3/4 Etat

Vert fixe Qualité du signal OcuSync >70 %.
Clignotant vert rapide Qualité du signal OcuSync 35 % a 70 %
Clignotement vert lent Qualité du signal OcuSync < 35 %
Rouge fixe Qualité du signal OcuSync = 0
Mode de fonctionnement 2 Etat

Vert fixe Réseau connecté.

Rouge fixe Réseau déconnecté

Mode de fonctionnement 5 Etat

Vert fixe Fonctionnement normal
Activation

Veillez & activer la station mobile D-RTK 2 avant la premiére utilisation. L'activation peut se faire dans
I'application ou dans le logiciel DJI ASSISTANT™ 2. Les descriptions suivantes utilisent I'application
comme exemple.

Utilisation avec les appareils Agras ou Phantom 4 RTK

. Allumez la station mobile D-RTK 2

2. Allumez la radiocommande et assurez-vous que I'application est lancée.

3. Dans l'application, allez a Parametres RTK pour activer la fonction RTK de I'appareil. Sélectionnez la
source du signal RTK vers la station mobile D-RTK 2. Lors de la premiére connexion, une demande
d'activation apparaitra. Suivez les étapes a I'écran pour effectuer I'activation.

Utilisation avec I'appareil M300 RTK ou M210 RTK V2
Allumez la station mobile et assurez-vous qu'elle est appairée a I'appareil ou a la radiocommande.
Lancez I'application DJI Pilot et suivez les étapes a I'écran pour I'activer
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Installation

Lorsqu’elle est utilisée comme station de base mobile, choisissez une zone ouverte pour installer la
station mobile D-RTK 2. Marquez I'emplacement et alignez le centre du trépied avec la marque pour
vous assurer que la station mobile D-RTK 2 peut étre replacée au méme endroit.

1. Dépliez le trépied, étirez les trois pattes rétractables a la longueur souhaitée, puis serrez chacun
des trois boutons. Assurez-vous que la bulle du niveau a bulle sur la base de montage est située a
l'intérieur du cercle noir (vue du dessus du niveau a bulle verticalement) tout en gardant le trépied
bien en place.

2. Insérez la barre d'extension dans le trépied et serrez I'étui sur le trépied. Fixez ensuite le boitier du
D-RTK 2 sur la barre d'extension et serrez I'écrou de verrouillage du boitier du D-RTK 2. Assurez-
vous que la bulle du niveau & bulle de la D-RTK 2 est située dans le cercle noir (vue du dessus du
niveau & bulle verticalement).
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& « NE changez PAS la position ou I'angle du trépied ou de la station mobile D-RTK 2 aprés que
le trépied a été mis a niveau, sinon il faudra le réajuster.

Le lieu de linstallation doit offrir un champ de vision étendu. Assurez-vous qu'il n'y ait pas
d’obstacles (arbres, batiments) dans la zone a plus de 15° au-dessus du plan horizontal de
I'antenne D-RTK 2 afin d’éviter que les signaux GNSS ne soient absorbés ou bloqués.

Le lieu de linstallation doit étre éloigné d’au moins 200 m des sources d’émission radio
de forte puissance (telles que les stations de télévision, les stations micro-ondes, etc.) et
d’au moins 50 m des lignes de transmission a haute tension ; cela permettra d'éviter toute
interférence électromagnétique avec les signaux GNSS.

Le lieu de linstallation doit étre éloigné des grandes étendues d’'eau ou d'objets qui
interférent fortement avec la réception des signaux satellites afin de réduire les effets de
trajets multiples

Utilisation

Les modes de fonctionnement disponibles varient en fonction des produits utilisés avec la station
mobile D-RTK 2. Sélectionnez le mode de fonctionnement correspondant en fonction du produit utilisé
et suivez les instructions ci-dessous.

Instructions

Mode de fonctionnement 1/4

. Soulevez la barre d'extension dans le trépied pour ajuster la station mobile D-RTK 2 & la hauteur
souhaitée et serrez I'étui.

. Allumez la station mobile D-RTK 2, attendez que l'initialisation du systéme soit terminée et passez en

mode de fonctionnement 1 ou 4.

Allumez la radiocommande et I'appareil et assurez-vous que I'application est lancée.

Dans I'application, allez & Parametres RTK pour activer la fonction RTK de I'appareil. Réglez la

source du signal RTK sur la station mobile D-RTK 2 et consultez I'affichage de I'état pour vérifier la

connexion. Lorsque vous utilisez un appareil P4 Multispectral, appuyez sur Connecter pour établir

une connexion avec la station de base.

Attendez que le systéme initie la recherche de satellites. Démarrez les moteurs lorsque l'icéne RTK

affiche FIX ou lorsque I'état de I'orientation et du positionnement de I'appareil dans le tableau d'état

des paramétres RTK affiche FIX.

n
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Pendant le vol, si la station mobile D-RTK 2 est déplacée ou si elle est mise hors tension, le RTK
de l'appareil passera en mode GNSS et n’entrera plus dans le statut RTK FIX. Redémarrez la
station mobile D-RTK 2 aprés le vol, puis attendez qu'elle passe au statut RTK FIX.

Mode de fonctionnement 3

. Allumez la station mobile D-RTK 2, attendez que l'initialisation du systéme soit terminée et passez en

mode de fonctionnement 3.

Allumez la radiocommande et assurez-vous que I'application est lancée. Vérifiez I'écran d’accueil

pour vous assurer que |'appareil de cartographie portable est bien connecté

3. Dans Parametres RTK, sélectionnez la source de signal RTK pour I'appareil de cartographie
portable. Assurez-vous que la station mobile D-RTK 2 utilisée comme appareil de cartographie
portable est bien connectée a une autre station mobile D-RTK 2 utilisée comme station de base, ou a
un serveur RTK de réseau

. Configurez la méthode de planification sur RTK portable pour la planification des opérations.

N

IS

Mode de fonctionnement 5
. Allumez la station mobile D-RTK 2, attendez que l'initialisation du systéme soit terminée et passez en
mode de fonctionnement 5.

2. Assurez-vous que la radiocommande est bien connectée au réseau de diffusion de la station mobile
D-RTK 2.
3. Attendez que le systéme initie la recherche de satellites. Démarrez les moteurs lorsque I'état de

I'orientation et du positionnement de I'appareil dans le tableau d'état des paramétres RTK indique
FIX
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Paramétres avancés

Mode de fonctionnement 1/3/4

. Allez au bas des Parametres RTK et appuyez sur Paramétres avancés.

. Les parameétres varient en fonction du produit utilisé avec la station mobile D-RTK 2. Les paramétres
incluent la gestion de la liste des radiocommandes appairées, ainsi que I'affichage et la modification
du nom de 'appareil

Saisissez les coordonnées et I'altitude mesurées™ afin de les configurer sur la station mobile D-RTK 2,
lorsque celle-ci est utilisée comme station de base.

o o=

<]

Mode de fonctionnement 5

. Allez au bas des Parametres RTK et appuyez sur Parameétres avancés. Saisissez le mot de passe
administrateur pour entrer dans la configuration. Le mot de passe par défaut est 123456.

Modifiez le nom de la station mobile et changez le mot de passe.

Saisissez les coordonnées et I'altitude mesurées* afin de les configurer sur la station mobile D-RTK 2,
lorsque celle-ci est utilisée comme station de base.

Le mot de passe peut étre réinitialisé en suivant les instructions ci-dessous. Appuyez sur le bouton
d’appairage de la station mobile et maintenez-le enfoncé pendant trois secondes, puis appuyez une
fois sur le bouton Mode de fonctionnement. L'indicateur de mode de fonctionnement passe du rouge
au vert, indiquant que le mot de passe a été réinitialisé avec succes.

(S

>

* Si les coordonnées entrées dans I'application sont éloignées de plus de 50 m (pour le mode de fonctionnement 1) ou
de 15 m (pour le mode de fonctionnement 4 ou 5) des coordonnées réelles de la station mobile D-RTK 2, celles-ci ne
seront pas importées.

Si la station mobile D-RTK 2 est redémarrée aprés que les coordonnées entrées ont été configurées avec succes, ces
coordonnées ne seront utilisées que si la différence entre les coordonnées réelles et les coordonnées configurées est
inférieure & 5 m. Sinon, ce sont les coordonnées de positionnement réelles qui seront utiisées.

Annexe

Caractéristiques techniques

Regoivent simultanément

Fréquence GNSS GPS : L1, L2, L5 ; BeiDou : B1, B2, B3
GLONASS : F1, F2; Galileo : E1, E5A, E5B
Point unique

Horizontal : 1,5 m (RMS)
Vertical : 3 m (RMS)

RTK
Précision de Horizontal : 1 cm + 1 ppm (RMS)
positionnement Vertical : 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm : Pour chaque 1 km supplémentaire de
distance, la précision est réduite de 1 mm. Par
exemple, la précision horizontale est de 1,1 cm
lorsque le récepteur se trouve a 1 km de la station
de base.

Récepteur GNSS

Taux de mise a jour du

. 1Hz, 2Hz, 5 Hz, 10 Hz et 20 Hz
positionnement

Démarrage a froid <45s
Démarrage a chaud <10s
Délai de récupération <1s

Fiabilité de l'initialisation | > 99,9 %
Format de données
différentielles

RTCM 2.X/3.X
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Communication
et stockage des
données

Liaison des données

OcuSync, Wi-Fi, LAN, 4G

Fréquence de
fonctionnement

2.4000-2.4835 GHz, 5.725-5.850 GHz

EIRP

OcuSync

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC : < 20 dBm

FCC/NCC : < 26 dBm

5,8 GHz

SRRC/NCC/FCC : < 26 dBm ; CE : < 14 dBm
Wi-Fi

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC : < 20 dBm

FCC/NCC : < 22 dBm

5,8 GHz
SRRC/NCC/FCC : < 22 dBm

Distance de
communication OcuSync

Mode de fonctionnement 1/3
SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE : 2 km

(Libre et sans interférence, lorsque la station mobile
D-RTK 2 est utilisée comme station de base et que la
distance entre I'antenne D-RTK 2 et le bas du trépied
est de 1,8 m, lorsque la différence de hauteur entre la
radiocommande et le D-RTK 2 est inférieure & 2 m, et
lorsque la radiocommande est & 1,2 m du sol)

Mode de fonctionnement 4

Entre I'appareil et la station mobile

NCC/FCC : 7 km ; SRRC/MIC/KCC/CE : 5 km

Entre la radiocommande et la station mobile : 200 m
(Libre et sans interférence & une altitude de vol
d’environ 120 m, lorsque la distance entre I'antenne
D-RTK 2 et le bas du trépied est de 1,8 m, et lorsque
la radiocommande se trouve & 1,2 m du sol)

Mode de fonctionnement 5

NCC/FCC : 12 km ; SRRC/MIC/KCC/CE : 6 km
(Libre et sans interférence, lorsque la distance entre
I'antenne D-RTK 2 et le bas du trépied est de 1,8 m)

Capacité mémoire

16 Go

Fonctionnalités

Accéléromeétre 6 axes intégré de haute précision
Surveillance des mouvements D-RTK 2

Mesures d'inclinaison

Niveau a bulle électronique

Caractéristiques
électriques

(?onsommanon 1w
électrique
Alimentation 1654588 Vc.c.
Type : Batterie Lithium-ion
Batterie Capacité : 4 920 mAh
Energie : 37,3 Wh
Autonomie Batterie WB37 : > 2 h

Caractéristiques
physiques

Dimensions (boitier de
la D-RTK 2 avec la barre
d’extension)

168 mm x 168 mm x 1 708 mm

Indice de protection

P65

Température de
fonctionnement

-20°a55°C
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Mise a jour du firmware

Mettez a jour le firmware D-RTK 2 dans le logiciel DJI Assistant 2 ou dans I'application®. Les instructions
suivantes utilisent par exemple le logiciel DJI Assistant 2.

Allumez la station mobile D-RTK 2

Connectez la station mobile D-RTK 2 & I'ordinateur via le cable USB-C.

Lancez DJI Assistant 2 et connectez-vous a I'aide de votre compte DJI.

Cliquez sur D-RTK 2, puis sur la balise de mise a jour du firmware.

Sélectionnez la version de firmware souhaitée.

DJI Assistant 2 téléchargera et mettra le firmware a jour automatiquement

oo s w2

* Une version de |’ application qui prend en charge la mise & jour du firmware est nécessaire.

Utilisation des accessoires
Cable d’alimentation de I'adaptateur secteur

Connectez le cable de I'adaptateur d'alimentation au port d’alimentation externe, puis branchez
I'adaptateur d'alimentation a une prise de courant (100 a 240 V, 50/60 Hz) avec le cable
d'alimentation CA.

Céble LAN

Utilisez le cable LAN pour accéder au réseau public.

& Veillez a respecter les lois et réglementations locales lorsque vous transmettez des informations
de positionnement par satellite sur un réseau public.

Contenu sujet a modifications.

Téléchargez la derniére version sur
http://www.dji.com/d-rtk-2
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Limitazioni di responsabilita

Grazie per aver acquistato la Stazione mobile ad alta precisione D-RTK™ 2 (qui di seguito denominata
il “Prodotto”). Leggere attentamente le presenti limitazioni di responsabilita prima di utilizzare questo
prodotto. Utilizzando il prodotto, I'utente accetta le presenti limitazioni di responsabilita e dichiara
di averle lette per intero. Utilizzare questo prodotto in conformita con quanto riportato nel manuale
e assicurarsi di rispettare le avvertenze. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. e le sue societa affiliate
declinano ogni responsabilita per danni o lesioni direttamente o indirettamente imputabili all'utilizzo,
all'installazione o al refitting impropri del Prodotto, ivi compreso, a titolo esemplificativo, I'uso di
accessori non destinati ad esso.

DJI™ & un marchio registrato di SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abbreviato come “DJI") e delle sue
societa affiliate. | nomi di prodotti, marchi e altre informazioni citati nel presente documento sono marchi
o marchi registrati delle rispettive societa proprietarie. Il presente Prodotto e il relativo manuale sono
protetti da copyright di proprieta di DJI e tutti i diritti sono riservati. Nessuna parte di questo Prodotto o
del relativo manuale potra essere riprodotta, in qualsiasi forma, senza previa autorizzazione o consenso
scritto da parte di DJI

Le presenti limitazioni di responsabilita sono redatte in varie lingue. In caso di divergenza tra versioni
differenti, prevarra la versione in lingua cinese, qualora il prodotto in questione venga acquistato in
Cina, e la versione in inglese qualora il prodotto venga acquistato in qualunque altro Paese.

Avvertenze

. Al fine di massimizzare la durata di vita della batteria, rimuovere la batteria intelligente dalla Stazione

mobile D-RTK 2 quando non la si utilizza.

Usare D-RTK 2 esclusivamente nella banda di frequenza corrispondente e in conformita con le leggi

e normative locali

NON piegare o curvare eccessivamente i cavi.

Accertarsi che la Stazione mobile D-RTK 2 sia perfettamente in piano durante il montaggio e il

posizionamento

Operare esclusivamente in un ambiente aperto privo di interferenze radio. Spegnere i dispositivi

situati nelle vicinanze che usano le stesse frequenze della Stazione mobile D-RTK 2 (ad es.

ricetrasmettitori radio).

Accertarsi che le antenne di tutti i dispositivi usati non siano ostruite durante I'uso.

Utilizzare esclusivamente componenti originali DJI o certificati da DJI. Componenti non autorizzati

o prodotti forniti da costruttori sprovvisti di certificazione DJI possono causare il funzionamento

anomalo del sistema e comprometterne la sicurezza.

. Accertarsi che la Stazione mobile D-RTK 2 e i suoi componenti non siano contaminati (ad es. da
acqua, olio, terra e sabbia)

9. NON tentare di smontare i componenti della Stazione mobile D-RTK 2 gia montati prima della

spedizione.

10. Maneggiare le estremita affilate del manico telescopico e del treppiede facendo attenzione.

11. Adottare le misure necessarie atte a proteggere la Stazione mobile D-RTK 2 e le batterie dall'acqua

di pioggia, neve e/o temporali. Fare attenzione durante I'uso in condizioni meteorologiche avverse.

n
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Introduzione

La Stazione mobile GNSS ad alta precisione D-RTK 2 & un ricevitore di segnale satellitare ad alta
precisione che supporta quattro sistemi globali di navigazione satellitare: GPS, BEIDOU, GLONASS e
Gallileo con ricezione del segnale satellitare a undici bande*. | collegamenti integrati alla trasmissione
dati OCUSYNC™, LAN e 4G assicurano una trasmissione stabile e ininterrotta dei dati in diversi scenari
applicativi. La Stazione mobile D-RTK 2 puo essere utilizzata come base mobile RTK per rilevare, con
precisione centimetrica, il posizionamento di un aeromobile dotato di un sistema di posizionamento
DJI RTK (come Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4 Multispectral, MATRICE™ 300
RTK, o Matrice 210 RTK V2). Sono garantite alte prestazioni operative anche in ambienti con forti
interferenze magnetiche, come in prossimita di linee elettriche o di strutture metalliche. La stazione
mobile D-RTK 2 pud anche essere utilizzata come dispositivo portatile per ottenere maggiore precisione
nel posizionamento dei punti durante rilievi e mappature, oppure per la creazione di modelli o altre
applicazioni tecniche. Inoltre, la Stazione mobile D-RTK 2 puo essere utilizzata come stazione di base
RTK fissa per generare rapidamente servizi** RTK di rete

Per informazioni dettagliate, fare riferimento alle Caratteristiche tecniche.
** Supportato in seguito. DJI fornisce esclusivamente servizi tecnici; gli utenti devono rispettare le leggi, le
normative e i requisiti locali sullo sviluppo di servizi RTK di rete.
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Contenuto della confezione

Corpo di D-RTK 2 x1 Manico telescopico x1 Stazione di ricarica x1

/

Adattatore di alimentazione CAx 1 Batteria intelligente (WB37) x2  Sportello del vano batteria ~ x1

&

Cavo di X
alimentazione CA

Cavo USB-C x1  CavoUSB-COTG x1  Chiave esagonale x1

e = o

Componenti opzionali

@ Treppiede @ Cavo per adattatore di ® Cavo LAN
alimentazione

we——dv] TR B

(® Quando si utilizza la Stazione mobile D-RTK 2 come stazione di base mobile, utilizzare il treppiede per supportare il corpo di
D-RTK 2

@ Quando si utilizza la Stazione mobile D-RTK 2 come stazione di base fissa, utilizzare I'adattatore di alimentazione e 'adattatore
di 1e CA per eseguire il 1to alla fonte di alimentazione CA e consentire I'alimentazione a lungo termine

@ Quando si utilizza la Stazione mobile D-RTK 2 come stazione di base fissa, utilizzare il cavo LAN per accedere al server cloud
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Panoramica generale

Corpo di D-RTK 2

Vista dal basso

o

o~

©

Antenna

Pulsante di collegamento e indicatore
Pulsante di accensione e indicatore
Pulsante modalita di funzionamento e indicatore
Porta USB-C

Vano della chiave

Supporto a rosetta

Vano batteria

9. Sportello del vano batteria

10. Controdado

11. Porta LAN*

12. Porta di alimentazione esterna*

©ND O AN

Treppiede

1. Manicotto
2. Base supporto
3. Gambe retrattili
4. Manopole

* Dotata di sportello protettivo che & possibile conservare quando I'unita & in uso.
Quando non la si utiizza, coprire le porte onde proteggere I'unita da umidita &

polvere.

Le illustrazioni in questo documento potrebbero essere leggermente diverse dal

prodotto reale. Il prodotto reale funge da riferimento finale.



Preparazione

Ricarica della batteria

Premere una volta il pulsante del livello di carica della batteria per controllare il livello. Ricaricare

completamente le batterie prima del primo utilizzo.

. Posizionare la batteria nella stazione di ricarica, collegare I'adattatore di alimentazione CA alla
stazione di ricarica e successivamente a una presa di alimentazione (100 — 240V, 50/60 Hz).

2. La stazione di ricarica carichera batterie in modo intelligente in sequenza in base al loro livello di
carica residua, dal piu alto al pit basso.
3. Il LED di stato lampeggia in verde durante la ricarica e si illumina di verde fisso una volta terminato

di caricare. Al termine della ricarica, il buzzer iniziera ad emettere dei segnali acustici. Rimuovere la
batteria o spegnere il buzzer per arrestarlo

De ¢

Per informazioni dettagliate, fare riferimento al Manuale d'uso della stazione di ricarica WCH2 e
alle Linee guida sulla sicurezza della batteria intelligente WB37.

Inserimento della batteria

Accensione/Spegnimento della Stazione mobile D-RTK 2

Premere e tenere premuto il pulsante di accensione per accendere/spegnere la Stazione mobile
D-RTK 2.

Pulsante di accensione
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Descrizioni dell’indicatore di alimentazione

Rosso fisso Inizializzazione del sistema/notifica di errore
Lampeggio rosso rapido Il livello della batteria & inferiore al 20%
Lampeggio rosso lento Ricevuti segnali da < 5 satelliti

Giallo fisso Ricevuti segnali da 6 — 9 satelliti

Verde fisso Ricevuti segnali da >10 satelliti

Modalita di funzionamento

La Stazione mobile D-RTK 2 conta di cinque modalita di funzionamento per I'uso con prodotti differenti

Procedere come segue per passare da una modalita all'altra.

. Premere e tenere premuto il pulsante Modalita di funzionamento per due secondi. L'indicatore
passera dal verde al giallo, per indicare che il dispositivo & entrato nello stato di cambio di modalita.

Premere una volta il pulsante Modalita di funzionamento per passare da una modalita all'altra.
Attendere due secondi perché il dispositivo entri nella modalita corrispondente. L'indicatore passera
dal giallo al verde. Le modalita di funzionamento sono indicate dallo schema di lampeggiamento
dell'indicatore. Fare riferimento alla tabella seguente.

I

3. Il dispositivo restera nella modalita originale in caso di assenza di ulteriori operazioni entro due
secondi dall'attivazione dello stato di cambio di modalita.
h "
Modalita Nome e prodotti compatibili sd ema d
lampeggiamento
Modalita di Stazione base mobile Una volta
funzionamento 1 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral)
Modalita di .
odatiad Stazione base fissa* Due volte
funzionamento 2
Modalita di Dispositivo di mappatura portatile Tre volte
funzionamento 3 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK)
Modalita d
_O aita di Stazione base mobile (M210 RTK V2) Quattro volte
funzionamento 4
Modalita
odalita di Stazione base mobile (modalita Broadcast, M300 RTK) Cinque volte

funzionamento 5

* Supportato in seguito.

Come usare la stazione mobile D-RTK 2

Le operazioni sono simili quando si usa la Stazione mobile D-RTK 2 con prodotti differenti. Fatto salvo
per quanto diversamente specificato, le descrizioni seguenti sono compatibili con tutti i prodotti che
funzionano nella modalita corrispondente

Connessione al radiocomando o all’aeromobile
Metodo di connessione

Il metodo di connessione varia in base alla modalita di funzionamento. Vedere le istruzioni qui di
seguito.

Modalita di funzionamento 1

Utilizzo con aeromobili Agras o Phantom 4 RTK

La Stazione mobile D-RTK 2 deve essere connessa al radiocomando nell'app. Le descrizioni qui di

seguito si riferiscono all'app DJI Agras quale esempio

1. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2, attendere il completamento dell'inizializzazione del sistema
e accedere alla Modalita di funzionamento 1.

2. Accendere il radiocomando e accertarsi che I'app sia avviata.
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Nell'app, andare a Operation View > #& > RTK per attivare la funzione RTK dell’aeromobile.
Impostare la fonte del segnale RTK su Stazione mobile D-RTK 2. Successivamente, toccare Linking
in basso. L'indicatore di stato dell'aeromobile lampeggera di blu e il radiocomando emettera un
segnale acustico a indicare 'effettuazione della connessione

Premere il pulsante di collegamento della Stazione mobile D-RTK 2 e l'indicatore di collegamento
lampeggera alternativamente di rosso e verde, a indicare I'effettuazione della connessione della
Stazione mobile D-RTK 2.

Il collegamento ha successo quando il LED indicatore sul radiocomando si accende di verde fisso.
L’indicatore di collegamento D-RTK 2 mostra lo stato di funzionamento attuale. Per informazioni
dettagliate, fare riferimento alla tabella seguente.

Una volta connesso il radiocomando alla Stazione mobile D-RTK 2, & necessario eseguire
nuovamente il collegamento tra il radiocomando e I'aeromobile. Vi sono tre modi per farlo

* Una volta collegato il radiocomando alla Stazione mobile D-RTK 2, toccare Link with Aircraft
nella finestra pop-up per eseguire il collegamento con I'aeromobile. Successivamente, premere il
pulsante di collegamento dell'aeromobile per terminare.

Nella pagina delle impostazioni RTK, toccare il pulsante @ accanto al messaggio indicante
che I'aeromobile e stato disconnesso, quindi toccare Link with Aircraft nella finestra pop-up per
eseguire il collegamento con I'aeromobile.

Collegare il radiocomando con I'aeromobile nella pagina delle impostazioni RC. Una volta
terminato, andare alla pagina delle impostazioni RTK e toccare Try to Reconnect accanto allo
stato di D-RTK 2 per eseguire nuovamente il collegamento a D-RTK 2. Perché le funzioni RTK
siano disponibili, lo stato di D-RTK 2 deve indicare Connection Success.

>

o

o

Utilizzo dell'aeromobile P4 Multispectral

. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2, attendere il completamento dell'inizializzazione del sistema

e accedere alla Modalita di funzionamento 1.

Accendere il radiocomando e accertarsi che I'app DJI GS Pro sia avviata.

Andare a Mission Page in DJI GS Pro, toccare I'icona @& i 0 RTK nella parte superiore dello

schermo per accedere al menu delle impostazioni RTK, quindi selezionare D-RTK 2 quale fonte del

segnale RTK. Attivare 'RTK dell'aeromobile in basso nello schermo per accertarsi che I'aeromobile

abbia accesso ai dati RTK.

Toccare Link. Il radiocomando iniziera a lampeggiare. Successivamente premere il pulsante di

collegamento nella stazione mobile.

. Il collegamento ha successo quando il LED indicatore sul radiocomando si accende di verde fisso.
L’indicatore di collegamento D-RTK 2 mostra lo stato di funzionamento attuale. Per informazioni
dettagliate, fare riferimento alla tabella seguente.

@ N

>

o

Q « Una volta connessa la Stazione mobile D-RTK 2 al radiocomando e I'aeromobile &
controllato dal radiocomando, non & possibile connettere la Stazione mobile D-RTK 2 ad
altri radiocomandi. Se necessario, eseguire il collegamento una volta atterrato I'aeromobile e
arrestati i motori.
« Una Stazione mobile D-RTK 2 & in grado di connettersi con fino a cinque radiocomandi.

Modalita di funzionamento 3

La Stazione mobile D-RTK 2 deve essere connessa al radiocomando.

. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2, attendere il completamento dell'inizializzazione del sistema
e accedere alla Modalita di funzionamento 3.

Accendere il radiocomando. Andare a Remote Controller Settings nell'app e toccare Linking. Il LED
di stato lampeggia di blu e il radiocomando emettera ripetutamente due segnali acustici, a indicare
che & pronto per eseguire il collegamento.

Premere il pulsante di collegamento della Stazione mobile D-RTK 2 e l'indicatore di collegamento
lampeggera alternativamente di rosso e verde, a indicare I'effettuazione della connessione della
Stazione mobile D-RTK 2.

Il collegamento ha successo quando il LED indicatore sul radiocomando si accende di verde fisso.
L'indicatore di collegamento D-RTK 2 mostra lo stato di funzionamento attuale. Per informazioni
dettagliate, fare riferimento alla tabella seguente.

n
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Modalita di funzionamento 4

La Stazione mobile D-RTK 2 deve essere collegata all'aeromobile M210 RTK V2.

. Accendere I'aeromobile M210 RTK V2 e accertarsi che sia connesso al radiocomando.

2. Premere il pulsante di collegamento della Stazione mobile D-RTK 2 e l'indicatore di collegamento
lampeggera alternativamente di rosso e verde, a indicare I'effettuazione della connessione della
Stazione mobile D-RTK 2.

Premere il pulsante di collegamento nell’aeromobile.

Attendere alcuni secondi. Il collegamento & stato eseguito con successo una volta che i LED
indicatori sull'aeromobile e sulla stazione mobile si accendono di verde fisso.

>

Modalita di funzionamento 5

In caso di utilizzo insieme a M300 RTK, il radiocomando deve accedere alla rete di trasmissione della
Stazione mobile D-RTK 2.

. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2, attendere il completamento dell'inizializzazione del sistema
e accedere alla Modalita di funzionamento 5.

Accendere il radiocomando. Andare a RTK Settings nell’app DJI Pilot e impostare la fonte del
segnale RTK su Stazione mobile D-RTK 2.

Toccare » sulla destra del display dello stato della Stazione mobile D-RTK 2 per avviare
automaticamente una ricerca. Selezionare la stazione base RTK desiderata nei risultati di ricerca e
attendere I'esecuzione della connessione.

N

w

Descrizione degli indicatori di collegamento

All'avvio del processo di collegamento, I'indicatore lampeggia alternativamente di rosso e verde.
Al termine del processo di collegamento, gli schemi di lampeggiamento dell'indicatore sono mostrati
come segue.

Modalita di funzionamento 1/3/4 Status

Verde fisso Qualita del segnale OcuSync >70%
Verde lampeggiante rapido Qualita del segnale OcuSync 35% — 70%
Verde lampeggiante lento Qualita del segnale OcuSync < 35%
Rosso fisso Qualita del segnale OcuSync = 0
Modalita di funzionamento 2 Status

Verde fisso Connessione alla rete eseguita
Rosso fisso Rete disconnessa

Modalita di funzionamento & Status

Verde fisso Funzionamento normale
Attivazione

Accertarsi di attivare la Stazione mobile D-RTK 2 prima del primo utilizzo. E possibile eseguire

I'attivazione nell'app o nel software DJI ASSISTANT™ 2. Le descrizioni qui di seguito si riferiscono

all'app quale esempio.

Utilizzo con aeromobili Agras o Phantom 4 RTK

. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2.

2. Accendere il radiocomando e accertarsi che I'app sia avviata.

3. Nell'app, andare a RTK Settings per attivare la funzione RTK dell’aeromobile. Impostare la fonte del
segnale RTK su Stazione mobile D-RTK 2. Quando si esegue la prima connessione, sara visualizzato
un avviso per l'attivazione. Seguire le istruzioni visualizzate per I'attivazione

Utilizzo con aeromobili M300 RTK o M210 RTK V2
Accendere la stazione mobile e accertarsi che sia connessa all'aeromobile o al radiocomando. Avviare
I'app DJI Pilot e seguire le istruzioni visualizzate per I'attivazione

102



Configurazione

Durante I'uso come stazione base mobile, selezionare una zona aperta per configurare la Stazione
mobile D-RTK 2. Contrassegnare I'ubicazione e allineare il centro del treppiede al contrassegno, onde
accertarsi che sia possibile posizionare nuovamente la Stazione mobile D-RTK 2 nello stesso punto.

1. Aprire il treppiede, estendere le tre gambe retrattili della lunghezza desiderata, quindi serrare le
tre manopole. Accertarsi che la bolla del livello bolla nella base del supporto si trovi all'interno del
cerchio nero (quando vista verticalmente dall'alto del livello della bolla), mantenendo al contempo il
treppiede sicuro.

2. Inserire il manico telescopico nel treppiede e serrare il manicotto sul treppiede. Successivamente,
fissare il corpo di D-RTK 2 al manico telescopico e serrare il controdado sul corpo di D-RTK 2.
Accertarsi che la bolla del livello bolla in D-RTK 2 si trovi all'interno del cerchio nero (quando vista
verticalmente dall'alto del livello della bolla).

=




& « NON modificare la posizione o I'angolazione del treppiede o della Stazione mobile D-RTK
2 una volta messo in piano il treppiede, altrimenti sara necessario eseguire nuovamente la
regolazione.

« L'ambiente di configurazione necessita di un campo visivo ampio. Accertarsi che non vi siano
ostruzioni (alberi, edifici) entro la zona a un'angolazione di oltre 15 ° sopra il piano orizzontale
dell'antenna di D-RTK 2, onde evitare I'assorbimento o il blocco dei segnali GNSS.

« Il luogo di configurazione deve trovarsi ad almeno 200 m di distanza dalle fonti di emissioni
radio ad alta potenza (come stazioni televisive, stazioni di microonde, ecc.) e ad almeno
50m di distanza dalle linee di trasmissione dell'alta tensione, onde evitare interferenze
elettromagnetiche con i segnali GNSS.

« Il luogo di configurazione deve trovarsi lontano da distese d’acqua od oggetti di grandi
dimensioni che interferiscono significativamente con la ricezione dei segnali satellitare, cosi
da ridurre gli effetti multipath.

Utilizzo

Le modalita di funzionamento disponibili variano in base ai prodotti usati con la Stazione mobile D-RTK
2. Selezionare la modalita di funzionamento corrispondente in base al prodotto in uso e osservare le
istruzioni qui di seguito.

Istruzioni

Modalita di funzionamento 1/4

. Sollevare il manico telescopico del treppiede per regolare la Stazione mobile D-RTK 2 in base
all'altezza desiderata e serrare il manicotto.

. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2, attendere il completamento dell'inizializzazione del sistema

e accedere alla Modalita di funzionamento 10 4.

Accendere il radiocomando e I'aeromobile e accertarsi che I'app sia avviata.

Nell’app, andare a RTK Settings per attivare la funzione RTK dell’aeromobile. Impostare la fonte

del segnale RTK su Stazione mobile D-RTK 2 e visualizzare il display sullo stato per verificare la

connessione. Quando si usa un aeromobile P4 Multispectral, toccare Connect per stabilire una

connessione con la stazione base.

. Attendere che il sistemi awvii la ricerca dei satelliti. Avviare i motori quando I'icona RTK visualizza FIX
o lo stato sia dell'orientamento, sia del posizionamento dell’aeromobile nella tabella sullo stato in RTK
Setting indicano FIX.
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Durante il volo, se si sposta o spegne la Stazione mobile D-RTK 2, 'aeromobile RTK passera
alla modalita GNSS e non entrera nuovamente nello stato RTK FIX. Riavviare la Stazione mobile
D-RTK 2 dopo il volo e attendere che entri nello stato RTK FIX.

Modalita di funzionamento 3

. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2, attendere il completamento dell'inizializzazione del sistema

e accedere alla Modalita di funzionamento 3.

Accendere il radiocomando e accertarsi che I'app sia avviata. Verificare la schermata iniziale per

accertarsi che il dispositivo di mappatura portatile sia connesso.

. In RTK, selezionare la fonte del segnale RTK per il dispositivo di mappatura portatile. Accertarsi che
la Stazione mobile D-RTK 2 usata come dispositivo di mappatura portatile sia connessa a un‘altra
Stazione mobile D-RTK 2 come stazione base o server RTK di rete

4. Impostare il metodo di pianificazione su RTK portatile per la pianificazione delle operazioni.

N
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Modalita di funzionamento 5

. Accendere la Stazione mobile D-RTK 2, attendere il completamento dell'inizializzazione del sistema
e accedere alla Modalita di funzionamento 5.

Accertarsi che il radiocomando sia connesso alla rete di trasmissione della Stazione mobile D-RTK 2.
Attendere che il sistemi avvii la ricerca dei satelliti. Avviare i motori quando lo stato sia
dell'orientamento, sia del posizionamento dell’aeromobile nella tabella sullo stato in RTK Setting
indicano FIX.
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Impostazioni avanzate

Modalita di funzionamento 1/3/4

. Andare in fondo a RTK Settings e toccare Advanced Settings.

2. Le impostazioni variano a seconda del prodotto usato con la Stazione mobile D-RTK 2. Le
impostazioni comprendono la gestione dell’elenco di radiocomandi collegati e la visualizzazione e la
modifica del nome del dispositivo.

Immettere le coordinate e I'altitudine* misurate per impostarle sulla Stazione mobile D-RTK 2 durante
I'uso come stazione base

<]

Modalita di funzionamento 5

. Andare in fondo a RTK Settings e toccare Advanced Settings. Immettere la password amministratore

per accedere alla configurazione. La password predefinita & 123456.

Modificare il nome della stazione mobile e cambiare la password.

. Immettere le coordinate e I'altitudine™ misurate per impostarle sulla Stazione mobile D-RTK 2 durante
I'uso come stazione base

. E possibile ripristinare la password osservando le istruzioni qui di seguito. Tenere premuto il pulsante
di collegamento nella stazione mobile per tre secondi, quindi premere una volta il pulsante Operating
Mode. L'indicatore della modalita di funzionamento passa dal rosso al verde, a indicare che la
password ¢ stata ripristinata con successo.

w p
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* Se le coordinate immesse nell'app si trovano a piti di 50 m (per la modalita di funzionamento 1) 0 15 m (per la modalita
di funzionamento 4 o 5) di distanza dalle coordinate effettive della Stazione mobile D-RTK 2, non saranno importate.
In caso di riawio della Stazione mobile D-RTK 2 dopo la configurazione eseguita con successo delle coordinate inserite,
tali coordinate saranno usate solo se la differenza tra le coordinate effettive e quelle inserite & inferiore a 5 m. In caso
contrario, saranno utilizzate le coordinate di posizionamento effettive.

Appendice
Caratteristiche tecniche

Ricezione simultanea:

Frequenza GNSS GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, ESB
Punto singolo

Orizzontale: 1,5 m (RMS)

Verticale: 3,0 m (RMS)

RTK
Accuratezza di Orizzontale: 1 cm + 1 ppm (RMS)
posizionamento Verticale: 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm: Per ogni aumento di distanza di 1 km,
I'accuratezza si ridurra di 1 mm. Ad esempio,
I'accuratezza orizzontale € di 1,1 cm quando il
terminale ricevente ¢ a 1 km di distanza dalla
stazione di base.

Ricevitore GNSS

Frequenza di

. 1Hz, 2 Hz, 5 Hz, 10 Hz e 20 Hz
aggiornamento posizione

Awvio a freddo <45s
Awvio a caldo <10s
Tempo di recupero <1s
Affidabilita di > 99.9%

inizializzazione

Formato dati differenziali | RTCM 2.x/3.x




Comunicazione
e archiviazione
dati

Collegamento dati

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Frequenza operativa

2,4000 - 2,4835 GHz, 5,725 - 5,850 GHz

EIRP

OcuSync

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm

FCC/NCC: < 26 dBm

5,8 GHz

SRRC/NCC/FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm

Wi-Fi

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 22 dBm

5,8 GHz
FCC/SRRC/NCC: < 22 dBm

Distanza di
comunicazione Ocusync

Modalita di funzionamento 1/3
SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km

(Senza ostacoli e interferenze, quando la Stazione
mobile D-RTK 2 & usata come stazione base e

la distanza dall'antenna D-RTK 2 sulla base del
treppiede & di 1,8 m, quando la differenza in altezza
tra il radiocomando e D-RTK 2 & minore di 2 m, e
quando il radiocomando € a un‘altezza di 1,2 m
daterra)

Modalita di funzionamento 4

Tra I'aeromobile e la stazione mobile:

NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km

Tra il radiocomando e la stazione mobile: 200 m
(Senza ostacoli e interferenze, a un’altitudine di volo
di circa 120 m, quando la distanza dall'antenna
D-RTK 2 sulla base del treppiede &€ di 1,8 me
quando il radiocomando € a un‘altezza di 1,2 m
da terra)

Modalita di funzionamento 5

NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km
(Senza ostacoli e interferenze, quando la distanza
dall'antenna D-RTK 2 sulla base del treppiede &
di1,8m)

Capacita di memoria

16 GB

IMU

Caratteristiche

Accelerometro a 6 assi ad alta precisione integrato
Monitoraggio del movimento di D-RTK 2
Misurazioni della pendenza

Livello bolla elettronica

Caratteristiche
elettriche

Consumo energetico

12w

Alimentazione

16,5 - 58,8 VDC

Batteria

Tipo: Batteria agli ioni di litio
Capacita: 4920 mAh
Energia: 37,3 WH

Tempo di esecuzione

Batteria WB37: > 2 h

Caratteristiche
fisiche

Dimensioni (corpo di
D-RTK 2 con manico
telescopico)

168 mm x 168 mm x 1708 mm

Classe IP

IP65

Temperatura
operativa

Tra-20 °C e 55 °C (tra -4 °F e 131 °F)
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Aggiornamento del firmware

Aggiornare il firmware D-RTK 2 nel software DJI Assistant 2 o nell'app*. Le istruzioni seguenti usano il
software DJI Assistant 2 quale esempio.

Spegnere la Stazione mobile D-RTK 2.

Collegare la Stazione mobile D-RTK 2 al computer per mezzo del cavo USB-C

Avviare DJI Assistant 2 e accedere con un account DJI

Fare clic su D-RTK 2 e successivamente sul tag di aggiornamento del sistema

Selezionare la versione firmware desiderata.

DJI Assistant 2 scarichera e aggiornera automaticamente il firmware

oo s W=

* E necessaria una versione app che supporta I'aggiornamento del firmware.

Utilizzo degli accessori

Cavo per adattatore di alimentazione

Collegare il cavo per adattatore di alimentazione alla porta di alimentazione esterna, quindi collegare
I'adattatore di alimentazione a una presa di alimentazione (100 240V, 50/60 Hz) con il cavo di
alimentazione CA.

Cavo LAN

Usare il cavo LAN per accedere alla rete pubblica.

& Accertarsi di rispettare le leggi e normative locali durante la trasmissione di informazioni sul
posizionamento satellitare su una rete pubblica.

Il contenuto di questo manuale & soggetto a modifiche.

Scaricare I'ultima versione da
http://www.dji.com/d-rtk-2

107



Disclaimer

Bedankt voor de aankoop van het mobiele GNSS-station D-RTK™ 2 met hoge precisie (hierna het “product”
genoemd). Lees voor gebruik van dit product deze disclaimer zorgvuldig door. Door dit product te
gebruiken, gaat u akkoord met deze disclaimer en geeft u aan de inhoud hiervan volledig te hebben gelezen.
Gebruik dit product strikt conform de handleiding en besteed de nodige aandacht aan de waarschuwingen.
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD., en gelieerde bedrijven aanvaarden geen aansprakelijkheid voor
schade(s) of letsel(s) die direct of indirect voortvioeien uit het onjuiste gebruik, installatie of ombouwen van
dit product, met inbegrip van maar niet beperkt tot het gebruik van niet-originele accessoires.

DJI™ is een handelsmerk van SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (afgekort ‘DJI') en zijn gelieerde
bedrijven. Namen van producten, merken enz. in deze handleiding zijn handelsmerken of
gedeponeerde handelsmerken van hun respectievelijke eigenaren. Het auteursrecht voor dit product en
deze handleiding berust bij DJI. Alle rechten zijn voorbehouden. Geen enkel onderdeel van dit product
of van deze handleiding mag worden gereproduceerd in welke vorm dan ook, zonder voorafgaande
schriftelijke toestemming van DJI.

Deze disclaimer is opgesteld in verschillende talen. In het geval van verschil tussen de verschillende
versies, heeft de Chinese versie voorrang indien het product in kwestie is gekocht in China. De
Engelstalige versie heeft dan voorrang indien het product in kwestie in een andere regio is gekocht.

Waarschuwingen

1. Verwijder de Intelligent Battery uit het D-RTK 2 Mobile Station wanneer deze niet wordt gebruikt.

2. Gebruik de D-RTK 2 alleen in de corresponderende frequentieband en in overeenstemming met de
plaatselijke wet- en regelgeving

3. Buig of vouw de kabels NIET overmatig.

4. Zorg ervoor dat het D-RTK 2 Mobile Station perfect waterpas staat wanneer het wordt gemonteerd en
geplaatst.

5. Bestuur de drone alleen in een open omgeving zonder radio-interferentie. Schakel apparaten in de
buurt met dezelfde frequenties als het D-RTK 2 Mobile Station (bijv. radiozendontvangers) uit.

6. Zorg ervoor dat de antennes van alle gebruikte apparaten niet worden belemmerd tijdens het gebruik

7. Gebruik uitsluitend originele DJI-onderdelen of onderdelen die door DJI zijn gecertificeerd. Niet-
goedgekeurde onderdelen of onderdelen van fabrikanten die niet door DJI zijn gecertificeerd,
kunnen leiden tot storingen in het systeem en een gevaar voor de veiligheid vormen

8. Zorg ervoor dat het D-RTK 2 Mobile Station en de componenten hiervan vrij zijn van verontreiniging
(bijv. water, olie, grond en zand).

9. Probeer NIET om enig onderdeel van het D-RTK 2 Mobile Station te demonteren dat al voor de
verzending is gemonteerd

10. Ga voorzichtig om met de scherpe uiteinden van de verlengstang en het statief.

11. Neem de nodige maatregelen om het D-RTK 2 Mobile Station en de accu's te beschermen tegen
water in regen, sneeuw of onweer. Ga bij zware weersomstandigheden voorzichtig te werk.

Inleiding

Het D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station is een uiterst nauwkeurige satellietontvanger die vier
wereldwijde satellietnavigatiesystemen ondersteunt: GPS, BEIDOU, GLONASS en Galileo met ontvangst
van 11-bands satellietsignalen®. Zijn ingebouwde OCUSYNC™, LAN en 4G-datatransmissielinks zorgen
voor een ononderbroken, stabiele datatransmissie onder verschillende toepassingsscenario’s. Het
D-RTK 2 Mobile Station kan worden gebruikt als een RTK mobiel basisstation om een nauwkeurigheid
op centimeterniveau te bereiken bij de positionering van een drone uitgerust met een DJI RTK-
positioneringssysteem (zoals Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4 Multispectral, MATRICE™
300 RTK, of Matrice 210 RTK V2). De functies ervan zijn compromisloos, zelfs in omgevingen met sterke
magnetische interferentie, bijvoorbeeld in de buurt van hoogspanningskabels of metalen structuren. Het
D-RTK 2 mobiele station kan ook worden gebruikt als een apparaat voor handmatige mapping om een
verbeterde precisie te bereiken bij puntpositionering tijdens landmetingen en mapping, of bij lofting en
andere technische toepassingen. Bovendien kan het D-RTK 2 Mobile Station worden gebruikt als een
stationair RTK-basisstation om snel RTK-netwerkservices** te bouwen

* Zie de specificaties voor details
** Wordt later ondersteund. DJI levert alleen technische diensten, gebruikers moeten voldoen aan de lokale wet- en
regelgeving en eisen voor het bouwen van RTK-netwerkservices.
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In de doos

D-RTK 2 body x1 Uitschuifstang x1 Lader x1
AC-voedingsadapter x1 Intelligent Battery (WB37) ~ x2  Accudeksel x1

&

Voedingskabel x1 USB-C kabel x1 USB-C OTG-kabel x1 Inbussleutel x1

pﬁ o

Optionele items

@ statief @ Kabel voedingsadapter @ LAN-kabel

(@ Gebruik het statief om de behuizing van de D-RTK 2 te ondersteunen, wanneer het D-RTK 2 Mobile Station als mobiel
basisstation wordt gebruikt.

@ Gebruik de kabel van de voedir en AC-voedir wanneer het D-RTK 2 Mobile Station als stationair
basisstation wordt gebruikt.

@ Gebruik de LAN-kabel voor toegang tot de cloudserver, wanneer het D-RTK 2 Mobile Station als stationair basisstation wordt
gebruikt
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Overzicht

D-RTK 2 body

Antenne

Link-knop en indicatielampje
Aan/uit-knop en accu-indicatielampje
Bedrijffsmodus-knop en indicatielampje
USB-C poort

Donglecompartiment
Rozetbevestiging

Accucompartiment

9. Accudeksel

10. Borgmoer

11. LAN-poort*

12. Externe voedingsaansluiting®

©®ND O A WON

Statief

1. Mof

2. Montagebasis

3. Inschuifbare poten
4. Knoppen

* Uitgerust met een beschermkap die kan worden opgeborgen als het apparaat
in gebruik is. Dek de poorten af als het apparaat niet wordt gebruikt, om het

apparaat tegen vocht en stof te beschermen.

De afbeeldingen in dit document kunnen enigszins afwijken van het eigenlijke

product. Ga uit van de feitelijke situatie.



Voorbereiding
De accu opladen

Druk één keer op de knop van het accuniveau om het accuniveau te controleren. Laad de accu’s voor

het eerste gebruik volledig op.

. Plaats de accu in de lader, sluit de wisselstroomadapter aan op de lader en sluit vervolgens de
wisselstroomadapter aan op een stopcontact (100-240 V, 50/60 Hz).

2. De lader laadt de accu’s op intelligente wijze in een cyclus op, afhankelijk van het vermogen van de
accu, van hoog naar laag.
3. De status-LED knippert groen bij het opladen en wordt continu groen als hij volledig is opgeladen. De

zoemer begint te piepen als het laden voltooid is. Verwijder de accu of schakel de zoemer uit om deze
te stoppen.

De ¢

Raadpleeg de WCH2 Gebruikershandleiding voor de lader en de WB37 Intelligent Battery
veiligheidsrichtlijnen voor meer details

De accu plaatsen

Aan/uitschakelen van het D-RTK 2 Mobile Station
Houd de aan/uit-knop ingedrukt om het D-RTK 2 Mobile Station in/uit te schakelen.

Aan-/uitknop
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Beschrijvingen indicatielampje

Continu rood Systeeminitialisatie/foutmelding

Snel rood knipperend Het accuniveau is minder dan 20%
Langzaam rood knipperend Signalen van < 5 ontvangen satelliet
Continu geel Signalen van 6-9 satellieten ontvangen
Continu groen Signalen van >10 satellieten ontvangen
Bedrijfsmodi

Het D-RTK 2 Mobile Station biedt vijf bedrijffsmodi voor gebruik met verschillende producten. Volg de

onderstaande instructies om tussen de verschillende modi te schakelen.

. Houd de knop voor bedrijfsmodus twee seconden lang ingedrukt. De indicator gaat van groen naar
geel, om aan te geven dat het apparaat de modusschakelstatus heeft bereikt.

2. Druk één keer op de knop voor de bedrijfsmodus om van modus te wisselen. Wacht twee seconden
totdat het apparaat in de overeenkomstige modus komt. Het indicatielampje gaat van geel naar
groen. De bedrijfsmodi worden aangegeven door het knipperende patroon van de indicator. Zie
onderstaande tabel.

3. Het apparaat blijft in de oorspronkelijke modus als er binnen twee seconden na het invoeren van de
status van de modusschakelaar geen verdere bediening plaatsvindt.

Modi Naam en compatibele producten Knipperpatroon
N Mobiel basisstation
Bedriffsmodus 1 /T 16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral) Eenmaal
Bedrijfsmodus 2 Stationair basisstation* Twee keer

Aparaat voor handmatige mapping

Bedrijf Drie k
edriffsmodus 3 o0 T 16/MG- 1P RTK/Phantom 4 RTK) rie Keer

Bedrijfsmodus 4 Mobiel basisstation (M210 RTK V2) Vier keer

Bedrijfsmodus 5 Mobiel basisstation (Uitzendmodus, M300 RTK) Vijf keer

* Wordt later ondersteund

Het gebruik van het D-RTK 2 Mobile Station

De handelingen zijn vergelijkbaar wanneer het D-RTK 2 Mobile Station met verschillende producten wordt
gebruikt. Tenzij anders vermeld, zijn de onderstaande beschrijvingen van toepassing bij alle producten die
in de overeenkomstige modus werken

Aansluiting op de afstandsbediening of de drone

Verbindingsmethode

De verbindingsmethode varieert afhankelijk van de bedriffsmodus. Zie de instructies hieronder.

Bedrijfsmodus 1

Gebruik met Agras of Phantom 4 RTK drone

Het D-RTK 2 Mobile Station moet in de app aan de afstandsbediening worden gekoppeld. De volgende

beschrijvingen gebruiken de DJI Agras-app als voorbeeld.

1. Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in, wacht totdat de systeeminitialisatie is voltooid en ga naar
Bedrijffsmodus 1.

2. Schakel de afstandsbediening in en zorg ervoor dat de app is gestart.
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Ga in de app naar Operation View > & >RTK om de RTK-functie van de drone in te schakelen.

Selecteer de RTK-signaalbron naar het D-RTK 2 Mobile Station. Tik dan op Linking aan de onderkant.

De statusindicator van de afstandsbediening knippert blauw en een piepend geluid van de

afstandsbediening geeft aan dat de afstandsbediening wordt gekoppeld.

Druk op de Link-knop op het D-RTK 2 Mobile Station. De linkindicator zal dan afwisselend rood en

groen knipperen, om aan te geven dat het D-RTK 2 Mobile Station wordt gekoppeld

. De koppeling is geslaagd als het indicatielampje op de afstandsbediening continu groen wordt. De
linkindicator van de D-RTK 2 geeft de huidige werkstatus aan. Raadpleeg de onderstaande tabel voor
de details.

. De afstandsbediening en de drone moeten opnieuw worden gekoppeld nadat de afstandsbediening

is gekoppeld aan het D-RTK 2 Mobile Station. Er zijn drie manieren om dit te doen:

&

o

[

« Nadat u de afstandsbediening met het D-RTK 2 Mobile Station hebt verbonden, tikt u op Link with
Aircraft in het pop-upvenster om het met de drone te koppelen. Druk dan op de Link-knop op de
drone om het koppelen te voltooien.

« Op de RTK-instellingenpagina tikt u op de @ knop naast de prompt die aangeeft dat de verbinding
met de drone is verbroken. Vervolgens tikt u op Link with Aircraft in het pop-upvenster om het met de
drone te koppelen.

« Koppel de afstandsbediening aan de drone op de RC-instellingenpagina. Wanneer u klaar bent,
gaat u naar de RTK-instellingenpagina. Hier tikt u op Try to Reconnect naast de D-RTK 2 Status,
om opnieuw verbinding met de D-RTK 2 te maken. De D-RTK 2-status moet Connection Success
aangeven om de RTK-functies te laten werken.

Gebruik met P4 Multispectral drone

. Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in, wacht totdat de systeeminitialisatie is voltooid en ga naar

Bedrijfsmodus 1.

Zet de afstandsbediening aan en zorg ervoor dat de DJI GS Pro-app is gestart.

Ga naar de Mission-pagina in DJI GS Pro en tik op het & & all-pictogram of RTK bovenaan het scherm

om naar het menu met RTK-instellingen te gaan en selecteer vervolgens D-RTK 2 als de RTK-

signaalbron. Schakel de drone-RTK onderaan het menu in, zodat de drone toegang heeft tot RTK-

data.

Tik op Link. De afstandsbediening begint te piepen. Druk vervolgens op de linkknop op het mobiele

station.

. De koppeling is geslaagd als het indicatielampje op de afstandsbediening continu groen wordt. De
linkindicator van de D-RTK 2 geeft de huidige werkstatus aan. Raadpleeg onderstaande tabel voor
details.

w N

>

o

« Wanneer het D-RTK 2 Mobile Station met de afstandsbediening verbonden is en de drone
wordt met de afstandsbediening wordt bestuurd, kan het D-RTK 2 Mobile Station niet aan
andere afstandsbedieningen worden gekoppeld. Koppel indien nodig de drone nadat deze
is geland en de motoren zijn gestopt.

« Eén D-RTK 2 Mobile Station kan gekoppeld worden aan maximaal vijf afstandsbedieningen

Bedrijfsmodus 3

Het D-RTK 2 Mobile Station moet worden gekoppeld aan de afstandsbediening.

. Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in, wacht totdat de systeeminitialisatie is voltooid en ga naar
Bedrijffsmodus 3.

Schakel de afstandsbediening in. Ga naar Instellingen voor de afstandsbediening in de app en tik op
Koppelen. De status-LED knippert blauw en de afstandsbediening piept twee keer, wat aangeeft dat
de afstandsbediening klaar is om te koppelen

Druk op de Link-knop op het D-RTK 2 Mobile Station. De linkindicator zal dan afwisselend rood en
groen knipperen, om aan te geven dat het D-RTK 2 Mobile Station wordt gekoppeld

De koppeling is geslaagd als het indicatielampje op de afstandsbediening continu groen wordt. De
linkindicator van de D-RTK 2 geeft de huidige werkstatus aan. Raadpleeg onderstaande tabel voor
details

n

@

>

113



Bedrijfsmodus 4

Het D-RTK 2 Mobile Station moet gekoppeld zijn aan de M210 RTK V2-drone.

Schakel de M210 RTK V2-drone in en zorg ervoor dat deze aan de afstandsbediening is gekoppeld
2. Druk op de Link-knop op het D-RTK 2 Mobile Station. De linkindicator zal dan afwisselend rood en
groen knipperen, om aan te geven dat het D-RTK 2 Mobile Station wordt gekoppeld

Druk op de Link-knop op de drone.

Wacht enkele seconden. De koppeling is succesvol als de indicatielampjes van zowel de drone als het
mobiele station continu groen worden.

>

Bedrijffsmodus 5

Bij gebruik met de M300 RTK moet de afstandsbediening worden aangesloten op het uitzendnetwerk
van het D-RTK 2 Mobile Station.

. Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in, wacht totdat de systeeminitialisatie is voltooid en ga naar
Bedrijfsmodus 5.

Schakel de afstandsbediening in. Ga naar RTK Settings in de DJI Pilot-app en stel de RTK-signaalbron
in op D-RTK 2 Mobile Station.

Druk op ) op de rechterzijde van het display van het D-RTK 2 Mobile Station en het zoeken begint
automatisch. Selecteer het gewenste RTK-basisstation in de zoekresultaten en wacht op een
succesvolle verbinding.

N

«

Beschrijving van Link-indicator

Als het koppelingsproces begint, knippert de indicator afwisselend rood en groen.
Wanneer het koppelingsproces is voltooid, zijn de knipperende patronen van de indicator zoals hieronder
weergegeven

Bedrijffsmodus 1/3/4 Status

Continu groen OcuSync-signaalkwaliteit >70%
Snel groen knipperend OcuSync-signaalkwaliteit 35-70%
Langzaam groen knipperend OcuSync-signaalkwaliteit < 35%
Continu rood OcuSync-signaalkwaliteit = 0
Bedrijffsmodus 2 Status

Continu groen Netwerk verbonden

Continu rood Netwerkverbinding verbroken
Bedrijffsmodus 5 Status

Continu groen Werkt normaal

Activering

Zorg ervoor dat u het D-RTK 2 Mobile Station voorafgaand aan het eerste gebruik activeert. De activering kan
in de app of in de DJI ASSISTANT™ gebeuren 2 software worden uitgevoerd. De volgende beschrijvingen
gebruiken de app als voorbeeld

Gebruik met Agras of Phantom 4 RTK drone

. Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in

2. Schakel de afstandsbediening in en zorg ervoor dat de app is gestart.

3. Gain de app naar RTK Settings om de RTK-functie van de drone in te schakelen. Selecteer de RTK-
signaalbron naar het D-RTK 2 Mobile Station. Wanneer u voor de eerste keer verbinding maakt,
verschijnt er een activeringsmelding. Volg de stappen op het scherm voor activering

Gebruik met M300 RTK of M210 RTK V2 drone
Zet het mobiele station aan en zorg ervoor dat het is gekoppeld aan de drone of de afstandsbediening.
Start de DJI Pilot-app en volg de stappen op het scherm voor activering
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Instelling

Bij gebruik als mobiel basisstation kiest u een open ruimte om het D-RTK 2 Mobile Station in te richten.
Markeer de locatie en lijn het midden van het statief uit met de markering om ervoor te zorgen dat het
D-RTK 2 Mobile Station op dezelfde locatie kan worden vervangen.

1. Vouw het statief uit, schuif de drie poten tot de gewenste lengte uit en draai vervolgens de drie
knoppen aan. Zorg ervoor dat de luchtbel van de waterpas op de montagebasis zich binnen de
zwarte cirkel bevindt (gezien vanaf de bovenkant van de waterpas in verticale richting), terwijl u het
statief goed vasthoudt.

2. Steek de verlengstang in het statief en draai de bus op het statief vast. Bevestig vervolgens de
D-RTK 2-body op de verlengstang en draai de borgmoer op de D-RTK 2-body vast. Zorg ervoor dat
de luchtbel van de waterpas op de D-RTK 2 zich binnen de zwarte cirkel bevindt (gezien vanaf de
bovenkant van de waterpas verticaal).

=
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& « Verander NIET de positie of de hoek van het statief of het D-RTK 2 Mobile Station nadat het
statief is genivelleerd, anders moet het worden bijgesteld.

Voor de instelling is een omgeving met vrij zichtveld vereist. Zorg ervoor dat er zich binnen
de zone geen obstakels (bomen, gebouwen) in grotere hoek dan 15° boven het horizontale
vlak van de D-RTK 2 antenne bevinden, om te voorkomen dat de GNSS-signalen worden
geabsorbeerd of geblokkeerd

De instellingslocatie moet ten minste 200 m van krachtige radio-emissiebronnen (zoals
televisiestations, microgolfstations, enz.) en ten minste 50 m van hoogspanningsleidingen
verwijderd zijn om elektromagnetische interferentie met GNSS-signalen te voorkomen.

De instellingslocatie moet uit de buurt van grote wateroppervlakken of van objecten die de
ontvangst van satellietsignalen sterk verstoren zijn om multipath-effecten te verminderen

Gebruik

De beschikbare bedrijfsmodi variéren afhankelijk van de producten die met het D-RTK 2 Mobile Station
worden gebruikt. Selecteer de betreffende bedrijfsmodus in overeenstemming met het gebruikte product
en volg de onderstaande instructies op.

Instructies

Bedrijfsmodus 1/4

. Til de verlengstang in het statief op om het D-RTK 2 Mobile Station op de gewenste hoogte te brengen
en draai de mof vast

Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in, wacht tot de systeeminitialisatie is voltooid en ga naar
Bedrijfsmodus 1 of 4.

Zet de afstandsbediening en de drone aan en zorg ervoor dat de app is gestart.

Ga in de app naar RTK-instellingen om de RTK-functie van de drone in te schakelen. Stel de
RTK-signaalbron in op D-RTK 2 Mobile Station en bekijk de statusweergave om de verbinding te
controleren. Wanneer u een P4 Multispectral drone gebruikt, tikt u op Connect om een verbinding met
het basisstation tot stand te brengen.

Wacht tot het systeem begint naar satellieten te zoeken. Start de motoren wanneer het RTK-pictogram
FIX weergeeft of de status van zowel de oriéntatie als de positionering van de drone in de statustabel
in RTK-instellingen FIX aangeeft.

N
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Als het D-RTK 2 Mobile Station tijdens de vlucht wordt verplaatst of wordt uitgeschakeld,
schakelt de drone RTK over naar de GNSS-modus en zal hij niet meer in de RTK FIX-status
overgaan. Herstart het D-RTK 2 Mobile Station na de vlucht en wacht totdat het de RTK FIX-
status heeft

Bedrijfsmodus 3

. Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in, wacht totdat de systeeminitialisatie is voltooid en ga naar
Bedrijffsmodus 3.

2. Schakel de afstandsbediening in en zorg ervoor dat de app is gestart. Controleer het startscherm om
er zeker van te zijn dat het apparaat voor handmatige mapping verbonden is.

3. Selecteer in RTK-instellingen de RTK-signaalbron voor het apparaat voor handmatige mapping. Zorg
ervoor dat het D-RTK 2 Mobile Station dat gebruikt wordt als een apparaat voor handmatige mapping
is verbonden met een ander D-RTK 2 Mobile Station dat gebruikt wordt als een basisstation of een
Netwerk RTK-server.

4. Stel de planningsmethode in op handheld RTK.

Bedrijffsmodus 5

. Schakel het D-RTK 2 Mobile Station in, wacht totdat de systeeminitialisatie is voltooid en ga naar
Bedrijffsmodus 5.

2. Zorg ervoor dat de afstandsbediening is aangesloten op het uitzendnetwerk van het D-RTK 2 Mobile
Station.
3. Wacht tot het systeem begint naar satellieten te zoeken. Start de motoren als de status van zowel de

oriéntatie als de positionering van de drone in de statustabel in de RTK-instellingen FIX aangeeft.
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Geavanceerde instellingen

Bedrijfsmodus 1/3/4

. Ga naar de onderkant van RTK-instellingen en tik op Advanced Settings.

2. De instellingen zijn afhankelijk van het product dat met het D-RTK 2 Mobile Station wordt gebruikt.
De instellingen omvatten ook het beheer van de lijst met gekoppelde afstandsbedieningen en het
bekijken en bewerken van de naam van het apparaat.

Voer de gemeten coordinaten en de hoogte* in om deze op het D-RTK 2 Mobile Station in te stellen
bij gebruik als basisstation.

w

Bedrijfsmodus 5

. Ga naar de onderkant van RTK-instellingen en tik op Advanced Settings. Voer het beheerderswachtwoord
in om de configuratie in te voeren. Het standaardwachtwoord is 123456.

Bewerk de naam van het mobiele station en wijzig het wachtwoord.

Voer de gemeten coordinaten en de hoogte* in om deze op het D-RTK 2 Mobile Station in te stellen
bij gebruik als basisstation.

Het wachtwoord kan worden gereset door de onderstaande instructies te volgen. Houd de Link-
knop op het mobiele station drie seconden lang ingedrukt en druk vervolgens één keer op de knop
Operating Mode. De indicator voor de bedriffsmodus verandert van rood naar groen, wat aangeeft
dat het wachtwoord met succes is gereset.

w N
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* Als de in de app ingevoerde codrdinaten meer dan 50 m (voor bediffsmodus 1) of 15 m (voor bedriffsmodus 4 of 5)
verwijderd zijn van de werkelijke cotrdinaten van het D-RTK 2 Mobile Station, dan worden deze niet geimporteerd
Als het D-RTK 2 Mobile Station opnieuw wordt opgestart nadat de ingevoerde codrdinaten met succes ziin
ingesteld, zullen deze codrdinaten alleen worden gebruikt als het verschil tussen de werkelijke codrdinaten en de
ingestelde codrdinaten minder dan 5 m bedraagt. Anders worden de eigenlijke positioneringscosrdinaten gebruikt

Bijlage

Technische gegevens

Gelijktijdige ontvangst:

GNSS-frequentie GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, ESB
Enkele punt

Horizontaal: 1,5 m (RMS)
Verticaal: 3,0 m (RMS)

RTK
Nauwkeurigheid Horizontaal: 1 cm + 1 ppm (RMS)
positionering Verticaal: 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm: Voor elke 1 km toename in afstand zal de
nauwkeurigheid 1 mm minder zijn. De horizontale
GNSS-ontvanger nauwkeurigheid is bijvoorbeeld 1,1 cm wanneer
het ontvangende uiteinde 1 km van het basisstation
verwijderd is

Positionering Update 1 Hz, 2 Hz, 5 Hz, 10 Hz en 20 Hz

Rate

Koude start <45s
Warme start <10s
Terugwintijd <1s
Initialisatie Y
betrouwbaarheid >99.9%
Differentiaal RTCM 2.x/3.x

gegevensformaat
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Communicatie
en
gegevensopslag

Datalink

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Bedieningsfrequentie

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

EIRP

OcuSync

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm

FCC/NCC: <26 dBm

5,8 GHz

SRRC/NCC/FCC: <26 dBm; CE: <14 dBm
Wifi

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: <20 dBm

FCC/NCC: <22 dBm

5,8 GHz
SRRC/NCC/FCC: <22 dBm

OcuSync-
communicatieafstand

Bedrijfsmodus 1/3

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km
(Ongehinderd en storingsvrij, wanneer het D-RTK
2 Mobile Station als basisstation wordt gebruikt

en de afstand van de D-RTK 2-antenne tot de
onderkant van het statief 1,8 m bedraagt, wanneer
het hoogteverschil tussen de afstandsbediening
en D-RTK 2 minder dan 2 m bedraagt en wanneer
de afstandsbediening zich 1,2 m van de grond af
bevindt)

Bedrijfsmodus 4

Tussen de drone en het mobiele station:

NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km

Tussen de afstandsbediening en het mobiele station:
200 m

(Ongestoord en storingsvrij op een vlieghoogte van
ongeveer 120 m, wanneer de afstand van de D-RTK
2-antenne tot de onderkant van het statief 1,8 m
bedraagt en wanneer de afstandsbediening zich

1,2 m van de grond af bevindt)

Bedrijfsmodus 5

NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km
(Ongehinderd en storingsvrij, wanneer de afstand
van de D-RTK 2-antenne tot de onderkant van het
statief 1,8 m bedraagt)

Geheugencapaciteit 16 GB
Ingebouwde zeer nauwkeurige 6-assige
acceleratiemeter
IMU Kenmerken D-RTK 2-bewegingsmonitoring
Hellende metingen
Elektronische waterpas
Stroomverbruik 12W
Voeding 16,5 tot 58,8 VDC
Elektrische Type: Lithium-ion accu
kenmerken Accu Capaciteit: 4920 mAh
Vermogen: 37,3 Wh
Gebruiksduur WB37-accu: >2 uur

118



Afmetingen

Fysieke (D-RTK 2-body met 168 mm x 168 mm x 1708 mm
kenmerken verlengstang)
IP-classificatie IP65
Bedrijfst -
CATISIEMmPe= 1 50 oG tot 55 °C

ratuur

De firmware updaten

Update de firmware van de D-RTK 2 in de DJI Assistant 2-software of de app*. Bij de volgende
instructies wordt de DJI Assistant 2 software als voorbeeld gebruikt.

oo s wN

. Zet het D-RTK 2 Mobile Station aan.

Sluit het D-RTK 2 Mobile Station met de USB-C kabel aan op de computer.
Start DJI Assistant 2 en meld u aan met een DJI-account.

Klik op D-RTK 2 en klik vervolgens op de firmware-updatetag.

Selecteer de gewenste firmwareversie.

DJI Assistant 2 zal de firmware automatisch downloaden en updaten

* Een app-versie die firmware-update ondersteunt is vereist

Accessoires Gebruik

Kabel voedingsadapter

Sluit de kabel van de voedingsadapter aan op de externe voedingspoort en sluit vervolgens de

voedingsadapter met de AC-voedingskabel aan op een stopcontact (100-240 V, 50/60 Hz).

il

LAN-kabel

Gebruik de LAN-kabel om toegang te krijgen tot het openbare netwerk.

-

& Zorg ervoor dat u zich houdt aan de lokale wet- en regelgeving wanneer u informatie over de
positiebepaling van satellieten op een openbaar netwerk uitzendt.

De inhoud van dit document kan gewijzigd worden,

Download de nieuwste versie vanaf
http://www.dji.com/d-rtk-2
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Exoneracao de responsabilidade

Obrigado por adquirir a Estagdo Mével GNSS de Alta Precisédo D-RTK™ 2 (a seguir denominada
"Produto”). Leia atentamente a presente exoneragdo de responsabilidade antes de utilizar este Produto.
Ao utilizar este Produto, aceita a presente exoneragédo de responsabilidade e confirma que leu o
documento na integra. Utilize este Produto respeitando rigorosamente o manual e preste especial
atencéo aos Avisos. A SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. e respetivas empresas afiliadas nao assumem
qualquer responsabilidade relativa a dano(s) ou ferimentos direta ou indiretamente resultantes da
utilizacéo, instalacdo ou retificagéo deste Produto de modo inadequado, incluindo, entre outros, a
utilizacdo de acessorios ndo designados.

A DJI™ ¢ uma marca comercial da SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviada como “DJI") e das
respetivas empresas afiliadas. Todos os nomes de produtos, marcas, etc., incluidos no presente
manual sdo marcas comerciais ou marcas comerciais registadas das respetivas empresas detentoras.
Este Produto e este manual estao protegidos por direitos de autor pela DJI, com todos os direitos
reservados. Nenhuma parte deste Produto ou documento deverd ser reproduzida, seja de que forma
for, sem o consentimento ou autorizagéo prévios, por escrito, da DJI.

Esta exonerag&o de responsabilidade esta disponivel em diversos idiomas. Em caso de discrepancias entre
as diferentes versoes, a versao chinesa prevalece quando o Produto em questéo for adquirido na China, e a
vers&o inglesa prevalece quando o Produto em questéo for adquirido em qualquer outra regiéo.

Avisos

1. Para maximizar a vida til da bateria, remova a bateria inteligente da estacdo moével D-RTK 2 quando
n&o estiver em uso.
2. Use apenas o D-RTK 2 na banda de frequéncia correspondente e de acordo com as leis e
regulamentos locais.
3. NAO torga nem dobre os cabos excessivamente.
4. Verifique se a estagdo mével D-RTK 2 esté perfeitamente nivelada quando montada e colocada.
5. Opere apenas num ambiente aberto sem interferéncia radio. Desligue dispositivos proximos usando
as mesmas frequéncias que a estagao moével D-RTK 2 (por exemplo, emissor-recetor de radio).
6. Verifique se as antenas de todos os dispositivos usados estao desobstruidas quando em uso.
7. Use apenas pecas DJI originais ou pecas certificadas pela DJI. Pegas ou pegas nao autorizadas de
fabricantes certificados ndo-DJI podem fazer com que o sistema avarie e comprometa a seguranca.
8. Verifique se a Estacdo Mével D-RTK 2 e os seus componentes estao livres de contaminagéo (por
exemplo, agua, dleo, sujidade e areia).
9. NAO tente desmontar nenhuma parte da Estagao Mével D-RTK 2 que ja tenha sido montada antes
do envio.
10. Manuseie com cuidado as extremidades afiadas da haste de extens&o e do tripé.
11. Tome as medidas necessarias para proteger a Estagdo Movel D-RTK 2 e as baterias da agua
durante periodos de chuva, neve efou tempestades. Opere com cuidado em condi¢des climaticas
severas

Introducéao

A Estacdo moével GNSS de alta precisao D-RTK 2 é um recetor de sinal de satélite de alta precisdo
que suporta quatro sistemas globais de navegagao por satélite: GPS, BEIDOU, GLONASS e Galileo
com recegao de sinal de satélite de 11 bandas*. Os seus links de transmissao de dados OCUSYNC™,
Wi-Fi e 4G embutidos garantem transmisséo de dados estavel e ininterrupta sob uma variedade de
cenarios de aplicagbes. A Estagao Movel D-RTK 2 pode ser usada como uma estagdo base mével
RTK para alcancar precisao de posicionamento em nivel centimétrico de uma aeronave equipada
com um sistema de posicionamento DJI RTK (como Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4
Multispectral, MATRICE™ 300 RTK, ou Matrice 210 RTK V2). As suas fungdes ndo sao comprometidas
mesmo em ambientes com forte interferéncia magnética, por exemplo, perto de linhas de alta tensao
ou estruturas metalicas. A Estagdo Movel D-RTK 2 também pode ser usada como dispositivo de
mapeamento portatil para obter maior precisdo no posicionamento de pontos durante o levantamento e
mapeamento, ou lofting e outras aplicagcdes de engenharia. Além disso, a Estagdo Mével D-RTK 2 pode
ser usada como uma estagao base RTK fixa para construir rapidamente servigos RTK de rede™*.

Consulte as especificagdes para obter detalhes.
** Compativel posteriormente. A DJI fornece apenas servigos técnicos, os utilizadores devem cumprir as leis,
regulamentos e requisitos locais para a criagao de servigos RTK em rede.
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Incluido na embalagem

Estrutura da D-RTK 2 x1 Haste de extensao x1 Terminal de carregamento  x1
Transformador CA x1 Bateria inteligente (WB37) x2  Tampa da bateria x1
Cabo de x1  Cabo USB-C x1  Cabo USB-COTG x1  Chave sextavada x1

alimentagao CA

,ﬂ;@ﬁ@:@ /J

Itens opcionais

@ Tripé ® Cabo do transformador CA ® Cabo LAN

@ Ao usar a Estago Movel D-RTK 2 como estagéo movel, use o tripé para suportar a estrutura da D-RTK 2.

@ Quando utilizar a Estagéo Mével D-RTK 2 como uma estag&o base fixa, utiize o cabo do transformador e o transformador CA
para ligar & alimentag&o CA para alimentagéo a longo prazo.

@ Quando utilizar a Estagao Mével D-RTK 2 como uma estagao base fixa, utilize 0 cabo LAN para aceder ao servidor da nuvem
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Visao geral

©ND O s WON

9.

Estrutura da D-RTK 2

Antena

Botéo e Indicador de Ligacao

Botdo de Alimentagéo e Indicador

Bot&o de Modo de Funcionamento e Indicador
Porta USB-C

Compartimento Dongle

Montagem Rosette

Compartimento da bateria

Tampa da bateria

10. Porca de fixacao
11. Porta LAN*
12. Porta de alimentagao externa®

Tripé

1. Manga

2. Base de montagem
3. Pernas retrateis

4. Botéo

* Equipado com uma tampa protetora que pode ser armazenada guando

a unidade estiver em uso. Quando n&o estiver em uso, tape as portas para
proteger a unidade contra humidade e poeira.

As ilustragdes neste documento podem ser ligeiramente diferentes do produto
real. Consulte o produto real.



Preparacao
Carregamento da bateria

Prima o botao de carregamento da bateria uma vez para verificar o nivel da bateria. Carregue totalmente

as baterias antes da primeira utilizagao.

1. Coloque a bateria no terminal de carregamento, ligue o transformador CA ao terminal de carregamento
e, em seguida, ligue o transformador CA a uma tomada (100-240V, 50/60Hz)

2. O terminal de carregamento carregara as baterias de forma inteligente em sequéncia, de acordo com
os niveis de carregamento, de superior para inferior.

3. O LED de estado pisca a verde durante o carregamento e fica verde estavel quando totalmente
carregado. O alarme comegara a tocar quando o carregamento estiver concluido. Remova a bateria
ou desligue o alarme para paréa-la

De ¢

Consulte o guia do utilizador do terminal de carregamento WCH2 e as diretrizes de seguranga
da bateria inteligente WB37 para obter mais detalhes.

Montagem da bateria

Ligar/desligar a estacdo mével D-RTK 2

Mantenha pressionado o botdo de alimentag&o para ligar/desligar a estagdo mével D-RTK 2.

Botédo de alimentagao
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Descrigdes dos indicadores de alimentagéo

Luz vermelha continuamente acesa  Inicializag&o do sistema/notificagao de erro
Pisca rapidamente a vermelho O nivel da bateria é inferior a 20%

Pisca lentamente a vermelho Sinais de < 5 satélites recebidos

Luz amarela continuamente acesa  Sinais de 6-9 satélite recebidos

Luz verde continuamente acesa Sinais de >10 satélite recebidos

Modos de funcionamento

A Estagé@o Mével D-RTK 2 disponibiliza cinco modos de funcionamento para utilizagdo com diferentes
produtos. Siga as instrugées abaixo para alternar entre os modos.

. Pressione e segure o botdo Modo de Funcionamento durante dois segundos. O indicador passara de
verde para amarelo para indicar que o dispositivo entrou no estado do interruptor de modo.
Pressione o botdo Modo de Funcionamento uma vez para alternar os modos. Aguarde dois segundos para
que o dispositivo entre no modo correspondente. O indicador passara de amarelo para verde. Os modos
de funcionamento sé&o indicados pelo padréo de intermiténcia do indicador. Consulte a tabela abaixo.

O dispositivo permanecera no modo original se nao ocorrer funcionamento dentro de dois segundos
apos a entrada no estado do interruptor de modo.

N

@

Padra
Modos Nome e produtos compativeis . ad@j de.
intermiténcia
Modo de Estagao base movel Uma vez
funcionamento 1 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral)
Modo & Estagéao de base fixa* Duas vezes
funcionamento 2
Modo de Dispositivo de mapeamento portatil A
Trés vezes
funcionamento 3 (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK)
Modo di
odo de Estagao base mével (M210 RTK V2) Quatro vezes
funcionamento 4
Modo de - . s .
Estacao base mével (modo de transmissdo, RTK M300) Cinco vezes

funcionamento 5

* compativel posteriormente

Como usar a Estacdo Mével D-RTK 2

As operagoes sdo semelhantes ao usar a Estacdo Moével D-RTK 2 com produtos diferentes. Salvo
especificagdo em contrario, as descriges abaixo sdo compativeis com todos os produtos que funcionam
no modo correspondente.

Ligar ao telecomando ou aeronave
Método de ligagdo

O método de ligagao varia consoante o modo de funcionamento. Veja as instrugoes abaixo.

Modo de funcionamento 1

Usar aeronaves Agras ou Phantom 4 RTK

A Estagao Movel D-RTK 2 deve estar ligada ao telecomando na aplicacdo. As descrigoes a seguir usam

a aplicagao DJI Agras como exemplo.

1. Ligue a Estagao Movel D-RTK 2, aguarde até a inicializagao do sistema ser concluida e entre no Modo
de Funcionamento 1

2. Ligue o telecomando e verifique se a aplicagéo foi iniciada.
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Na aplicagao, va para Vista de Operagao > R - RTK para ativar a funcdo RTK da aeronave.
Selecione a fonte de sinal RTK para a Estagao Mével D-RTK 2. Em seguida, toque em Ligar na parte
inferior. O indicador de estado do telecomando pisca a azul e um sinal sonoro do telecomando indica
que o telecomando esté a ser ligado.

Pressione o botao Ligagao na Estagao Mével D-RTK 2 e o indicador de ligagao piscara a vermelho e
verde alternadamente, indicando que a Estagao Mével D-RTK 2 est4 a ser ligada.

Aligagao é bem-sucedida quando a luz indicadora no telecomando fica verde constante. O indicador
de ligagdo D-RTK 2 mostra o estado atual de funcionamento. Consulte a tabela abaixo para obter
mais informagdes detalhadas.

O telecomando e a aeronave devem ser ligados novamente depois de o telecomando estar ligado a
Estagao Mével D-RTK 2. Existem trés formas de fazé-lo:

@

&

o

o

« Depois de ligar o telecomando a Estacdo Mével D-RTK 2, toque em Ligar a aeronave na janela
pop-up para liga-lo & aeronave. Em seguida, pressione o botdo Ligar na aeronave para concluir a
ligagao.

« Na pagina Definicdes de RTK, toque no botdo @ ao lado do aviso indicando que a aeronave foi
desligada e depois toque em Ligar a aeronave na janela pop-up para liga-lo a aeronave.

« Ligue o telecomando a aeronave na pagina Definigées de RC. Quando terminar, va para a pagina
Definigoes de RTK e toque em Tentar ligar novamente préximo de Estado da D-RTK 2 para ligar
novamente a D-RTK 2. O estado da D-RTK 2 deve indicar Sucesso da ligagéo para que as fungoes
RTK funcionem.

Usar com aeronaves multiespectrais P4

. Ligue a Estacao Movel D-RTK 2, aguarde até a inicializagao do sistema ser concluida e entre no Modo
de Funcionamento 1

Ligue o telecomando e verifique se a aplicagéo DJI GS Pro foi iniciada.

Va para a Pagina de Miss&o na DJI GS Pro, toque no icone & il ou RTK no topo do ecra para ir para
o menu de definicdes RTK e, em seguida, selecione D-RTK 2 como fonte de sinal RTK. Ative o RTK da
aeronave na parte inferior do menu para garantir que a aeronave tem acesso aos dados RTK.

. Toque em Ligacéo. O telecomando comecaré a apitar. Em seguida, pressione o botdo de ligacdo na
estagao movel.

Aligagao é bem-sucedida quando a luz indicadora no telecomando fica verde constante. O indicador
de ligagdo D-RTK 2 mostra o estado atual de funcionamento. Consulte a tabela abaixo para obter
mais informagoes detalhadas.

I

@
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Q « Quando a Estacdo Movel D-RTK 2 estiver ligada ao telecomando e a aeronave estiver a
ser controlada pelo telecomando, a Estacdo Mével D-RTK 2 ndo podera ser ligada a outros
telecomandos. Se necessério, faga a ligagdo depois de a aeronave pousar e 0s motores
pararem.

« Uma Estacao Mével D-RTK 2 pode ligar-se a até cinco controladores remotos.

Modo de funcionamento 3

A Estagéo Mével D-RTK 2 deve estar ligada ao telecomando.

. Ligue a Estagdo Movel D-RTK 2, aguarde até a inicializagao do sistema ser concluida e entre no Modo
de Funcionamento 3

Ligue o telecomando. Va a Definiges do Telecomando na aplicagéo e toque em Ligagéo. O LED de
estado pisca a azul e o telecomando emite dois bipes repetidamente, indicando que o telecomando
esta pronto para a ligagao.

Pressione o botdo Ligacado na Estacdo Mével D-RTK 2 e o indicador de ligagéo piscara a vermelho e
verde alternadamente, indicando que a Estagcdo Mével D-RTK 2 esta a ser ligada.

A ligag&o é bem-sucedida quando a luz indicadora no telecomando fica verde constante. O indicador
de ligagdo D-RTK 2 mostra o estado atual de funcionamento. Consulte a tabela abaixo para obter
mais informagoes detalhadas.

N

@

&
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Modo de funcionamento 4

A Estagdo Mével D-RTK 2 deve estar ligada & aeronave M210 RTK V2.

Ligue a aeronave M210 RTK V2 e verifique se esté ligada ao telecomando

2. Pressione o botdo Ligagao na Estagdo Movel D-RTK 2 e o indicador de ligag&o piscara a vermelho e
verde alternadamente, indicando que a Estacdo Mével D-RTK 2 esta a ser ligada.

Pressione o botéo Ligagéo na aeronave.

Aguarde alguns segundos. A ligagao é bem-sucedida quando as luzes indicadoras da aeronave e da
estagao movel ficam verdes sélidas.

>

Modo de funcionamento 5

Ao usar com o M300 RTK, o telecomando deve aderir a rede de transmissao da Estagéo Movel D-RTK 2.

. Ligue a Estacao Mével D-RTK 2, aguarde até que a inicializacao do sistema seja concluida e entre no

Modo de Funcionamento 5.

Ligue o telecomando. V& a Definigées de RTK na aplicagéo DJI Pilot e defina a fonte de sinal RTK

como Estagédo Mével D-RTK 2

. Toque em » & direita do ecra de estado da Estagdo Mével D-RTK 2 e a pesquisa ser4 iniciada
automaticamente. Selecione a estagao base RTK desejada nos resultados da pesquisa e aguarde
uma ligagcdo bem-sucedida.

n
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Descrigcao do indicador de ligagédo

Quando o processo de ligacéo ¢ iniciado, o indicador pisca a vermelho e verde alternadamente.
Quando o processo de ligagédo é concluido, os padrdes de intermiténcia do indicador sao mostrados
abaixo.

Modo de funcionamento 1/3/4 Estado

Luz verde continuamente acesa Qualidade de sinal OcuSync >70%

Pisca rapidamente a verde
Pisca lentamente a verde

Luz vermelha continuamente acesa

Qualidade de sinal OcuSync 35%-70%
Qualidade de sinal OcuSync < 35%
Qualidade de sinal OcuSync = 0

Modo de funcionamento 2 Estado
Luz verde continuamente acesa Rede ligada
Luz vermelha continuamente acesa Rede desligada
Modo de funcionamento 5 Estado

Luz verde continuamente acesa A trabalhar normalmente

Ativagao

Certifique-se de que ativa a Estacdo Mével D-RTK 2 antes da primeira utilizagdo. A ativagao pode ser
feita na aplicagao ou no software DJI ASSISTANT™ 2. As descrigoes a seguir usam a aplicagao como
exemplo.

Usar aeronaves Agras ou Phantom 4 RTK

. Ligue a Estaga@o Mével D-RTK 2.

2. Ligue o telecomando e verifique se a aplicagao foi iniciada.

3. Na aplicagao, va a Definigdes de RTK para ativar a fungdo RTK da aeronave. Selecione a fonte de
sinal RTK para a Estagao Mével D-RTK 2. Ao ligar pela primeira vez, seré exibida uma mensagem de
ativagéo. Siga os passos no ecra para ativagao.

Usar com aeronaves M300 RTK ou M210 RTK V2
Ligue a estacdo movel e verifique se esta ligada & aeronave ou ao telecomando. Inicie a aplicagao DJI
Pilot e siga os passos no ecra para ativagao
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Configuragao

Quando usada como uma estagdo base movel, escolha uma érea aberta para configurar a Estagéo
Mével D-RTK 2. Marque a localizagao e alinhe o centro do tripé com a marca para garantir que a Estagao
Mével D-RTK 2 pode ser substituida no mesmo local.

1. Desdobre o tripé, estique as trés pernas retrateis no comprimento desejado e depois aperte cada um
dos trés botdes. Verifique se a bolha do nivel de bolha na base de montagem esta localizada dentro
do circulo preto (visto da parte superior do nivel de bolha verticalmente) enquanto mantém o tripé
seguro.

2. Insira a haste de extensao no tripé e aperte a manga no tripé. Em seguida, fixe a estrutura da D-RTK 2
na haste de extens&o e aperte a porca de fixacdo no corpo da D-RTK 2. Verifique se a bolha do nivel
de bolha na D-RTK 2 esta localizada dentro do circulo preto (visto da parte superior do nivel de bolha
verticalmente).

=
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& « NAO altere a posig&o ou o &ngulo do tripé ou da Estagao Mével D-RTK 2 apds o tripé ter sido

nivelado, ou deve ser reajustado.

O ambiente de configuragdo requer um campo de visdo selvagem. Verifique se nao

hé& obstrugdes (arvores, edificios) dentro da zona a mais de um angulo de 15° acima do

plano horizontal da antena D-RTK 2 para impedir que os sinais GNSS sejam absorvidos ou

bloqueados.

O local da instalagao deve estar a, pelo menos, 200 m de distancia das fontes de emissao de

radio de alta poténcia (como estacdes de televisdo, estacdes de microondas, etc.) e a pelo

menos 50 m de linhas de transmiss&o de alta tenséo para evitar interferéncia eletromagnética

nos sinais GNSS.

« O local da instalagao deve estar longe de grandes areas de dgua ou objetos que interfiram
fortemente na recegao do sinal de satélite para reduzir os efeitos de caminhos multiplos.

Utilizagdo
Os modos de funcionamento disponiveis variam de acordo com os produtos utilizados com a Estagdo

Movel D-RTK 2. Selecione o modo de funcionamento correspondente de acordo com o produto em uso
e siga as instrugdes abaixo.

Instrugdes

Modo de funcionamento 1/4

. Levante a haste de extensdo no tripé para ajustar a Estagdo Mével D-RTK 2 na altura desejada e
aperte a manga.

. Ligue a Estacdo Mével D-RTK 2, aguarde até que a inicializagao do sistema seja concluida e entre no

Modo de Funcionamento 1 ou 4.

Ligue o telecomando e a aeronave e verifique se a aplicagéo foi iniciada.

Na aplicagéo, va para Definicdes de RTK para ativar a fungdo RTK da aeronave. Defina a fonte do

sinal RTK como Estagéao Movel D-RTK 2 e visualize o ecré Estado para verificar a ligagdo. Ao usar uma

aeronave multiespectral P4, toque em Ligar para estabelecer uma ligagéo a estagao base.

Aguarde que o sistema comece a procurar satélites. Inicie os motores quando o icone RTK exibir FIX

ou o estado da orientagao e do posicionamento da aeronave na tabela de estado nas definigdes RTK

mostrar FIX.

N}
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Q Durante o voo, se a Estacdo Movel D-RTK 2 for movida ou desligada, o RTK da aeronave
passara para o modo GNSS e n&o entrara no estado RTK FIX novamente. Reinicie a Estacdo
Movel D-RTK 2 ap6s o voo e aguarde até que entre no estado RTK FIX

Modo de funcionamento 3

. Ligue a Estacdo Movel D-RTK 2, aguarde até que a inicializag&o seja concluida e entre no Modo de

Funcionamento 3.

Ligue o telecomando e verifique se a aplicagao foi iniciada. Verifique o ecré inicial para garantir que

o dispositivo de mapeamento portatil esta ligado.

. Em Definicdes de RTK, selecione a fonte de sinal RTK para o dispositivo de mapeamento portétil.
Verifique se a Estacdo Movel D-RTK 2 usada como dispositivo de mapeamento de mao esta ligada a
outra Estagcdo Mével D-RTK 2 usada como estacéo base ou servidor de rede RTK.

Defina o método de planeamento como RTK portatil para o planeamento da operagao.

N
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Modo de funcionamento 5

. Ligue a Estacao Mével D-RTK 2, aguarde até que a inicializacao do sistema seja concluida e entre no
Modo de Funcionamento 5.

Verifique se o telecomando esta ligado a rede de transmissao da Estagdo Mével D-RTK 2.

Aguarde que o sistema comece a procurar satélites. Inicie os motores quando o estado da orientagao
e do posicionamento da aeronave na tabela de estado nas definicées RTK mostrar FIX.

w N
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Defini¢bes avangadas

Modo de funcionamento 1/3/4

. Vé& para a parte inferior de Definicdes RTK e toque em Definigdes Avangadas.

As definicdes variam de acordo com o produto usado com a Estagao Mével D-RTK 2. As definicdes
incluem gerir a lista de telecomandos ligados e exibir e editar o nome do dispositivo.

Insira as coordenadas e a altitude medidas* para configura-las na Estagdo Mével D-RTK 2 ao usar
como estagao base.

n
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Modo de funcionamento 5

. Vé& para a parte inferior de Definigdes RTK e toque em Definigbes Avangadas. Insira a palavra-passe

do administrador para entrar na configuragéo. A palavra-passe padrao é 123456.

Edite 0 nome da estagdo moével e altere a palavra-passe

Insira as coordenadas e a altitude medidas* para configura-las na Estagdo Movel D-RTK 2 ao usar

como estagao base.

. A palavra-passe pode ser redefinida seguindo as instrugbes abaixo. Mantenha pressionado o
botdo Ligagao na estagdo movel por trés segundos e, em seguida, pressione o botdo Modo de
Funcionamento uma vez. O indicador do Modo de Funcionamento passa de vermelho para verde,
indicando que a palavra-passe foi redefinida com sucesso

w N
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* Se as coordenadas inseridas na aplicagéo estiverem a mais de 50 m (para o Modo de Funcionamento 1) ou 15
m (para o Modo de Funcionamento 4 ou 5) das coordenadas reais da Estagao Mével D-RTK 2, estas nao serdo
importadas
Se a Estagao Movel D-RTK 2 for reiniciada depois de as coordenadas de entrada serem definidas com sucesso,
estas coordenadas serao usadas apenas se a diferenca entre as coordenadas reais e as coordenadas definidas
for menor que 5 m. Caso contrario, serdo usadas as coordenadas de posicionamento reais.

Apéndice

Especificacdes

Receber simultaneamente:

Frequéncia GNSS GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3
GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, ESB
Ponto tnico

Horizontal: 1,5 m (RMS)

Vertical: 3,0 m (RMS)

RTK

Horizontal: 1 cm + 1 ppm (RMS)

Vertical: 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm: Para cada aumento de 1 km de distancia,
a precisao sera de 1 mm a menos. Por exemplo,

a precisao horizontal é de 1,1 cm quando a
extremidade recetora estd a 1 km da estagéo base.

Precis&o de
posicionamento

Recetor GNSS

Taxa de atualizacédo de

y 1Hz,2Hz, 5Hz, 10 Hz e 20 Hz
posicionamento

Arranque a frio <45s
Arranque a quente <10s
Tempo de recaptura <1s
Fiabil

Flablidade oo >99,9%
inicializagao

Formato de dados

. RTCM 2.x/3.x
diferenciais
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Ligagéo de dados

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Frequéncia de
funcionamento

2,4000-2,4835 GHz, 5,725-5,850 GHz

OcuSync

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 26 dBm

5,8 GHz
SRRC/NCC/FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm
EIRP
Wi-Fi
2,4 GHz
SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 22 dBm
5,8 GHz
SRRC/NCC/FCC: < 22 dBm
Modo de funcionamento 1/3
SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km
Comunicagao (Desobstruido e livre de interferéncias, quando a
o armazenamento Estacao Moével D-RTK 2 é usada como estacéo base
e a distancia da antena D-RTK 2 até a parte inferior
de dados do tripé é de 1,8 m, quando a diferenca de altura
entre o telecomando e D-RTK 2 for menor que 2 m
e quando o telecomando estiver a 1,2 m do nivel
do solo)
Modo de funcionamento 4
Distancia de Entre a aeronave e a estagao movel:
comunicagao OcuSync NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km
Entre o telecomando e a estacdo mével: 200 m
(Desobstruido e livre de interferéncias a uma altitude
de voo de cerca de 120 m, quando a distancia da
antena D-RTK 2 até a parte inferior do tripé for de
1,8 m e quando o telecomando estiver a 1,2 m do
nivel do solo)
Modo de funcionamento 5
NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km
(Desobstruido e livre de interferéncias, quando a
distancia da antena D-RTK 2 até a parte inferior do
tripé for de 1,8 m)
Capacidade de meméria | 16 GB
Acelerémetro de 6 eixos de alta precisdo integrado
Monitorizagao de movimento D-RTK 2
IMU Recursos

Medigbes inclinadas
Nivel de bolha eletrénica

Caracteristicas
elétricas

Consumo de energia

12W

Fonte de alimentagao

16,5 a 58,8VDC

Bateria

Tipo: Bateria de ides de litio
Capacidade: 4920 mAh
Energia: 37,3 WH

Tempo de execucao

Bateria WB37: > 2 h




Caracteristicas
fisicas

Dimensdes (estrutura da

D-RTK 2 com haste de 168 mm x 168 mm x 1708 mm

extensao)

Classificagéo IP IP65

Temperatura de
funcionamento

-20°a55°C (-4°a 131°F)

Atualizar o firmware

Atualize o firmware da D-RTK 2 no software DJI Assistant 2 ou na aplicagcdo*. As instrucdes a seguir
usam o software DJI Assistant 2 como exemplo.

oo s w2

* E necessaria uma versao da aplicagao compativel com atualizagao de firmware.

Ligue a Estacdo Mével D-RTK 2.
Ligue a Estacdo Mével D-RTK 2 ao computador através do cabo USB-C.
Inicie o DJI Assistant 2 e faga login com uma conta DJI

Clique em D-RTK 2 e clique na etiqueta de atualizagdo de firmware.
Selecione a versao de firmware desejada.
O DJI Assistant 2 fara o download e atualizara o firmware automaticamente.

Uso de acesso6rios

Cabo do transformador

Ligue o cabo do transformador & porta de alimentagao externa e, em seguida, ligue o transformador a

uma tomada (100-240V, 50/60Hz) com o cabo de alimentagao CA.

il

Cabo LAN

Use o cabo LAN para aceder & rede publica.

-

A Certifique-se de que cumpre as leis e regulamentos locais ao transmitir informagoes de
posicionamento por satélite numa rede publica.

Este contetdo esté sujeito a alteragdes.

Transfira a versao mais recente disponivel em
http://www.dji.com/d-rtk-2
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Isencéo de Responsabilidade

Agradecemos por adquirir a Estagdo Mével GNSS de Alta Precisao D-RTK™ 2 (doravante denominada
"Produto”). Leia esta isengéo de responsabilidade com atengéo antes de usar este Produto. Ao usar este
Produto, vocé concorda com esta isengdo de responsabilidade e confirma que a leu completamente. Use
este Produto em estrita conformidade com o manual e ndo se esqueca de prestar atengao aos Avisos
SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. e suas empresas afiliadas ndo assumem nenhuma responsabilidade
por danos ou lesGes decorrentes, direta ou indiretamente de uso, instalagao ou reinstalagao incorreta do
produto, incluindo, mas nao limitado ao uso de acessérios nao designados.

DJI™ ¢ uma marca comercial da SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (abreviada como “DJI”) e das respetivas
empresas afiliadas. Todos os nomes de produtos, marcas, etc. incluidos no presente manual sdo marcas
comerciais ou marcas comerciais registradas das respetivas empresas detentoras. Este Produto e manual
sao protegidos pela DJI com todos os direitos reservados. Nenhuma parte deste Produto ou manual deve
ser reproduzida de qualquer forma, sem o consentimento prévio por escrito ou autorizagao da DJI

Existem versdes em varios idiomas desta isencdo de responsabilidade. Em caso de divergéncia entre
as diferentes versdes, prevaleceréd a versao em chinés quando o produto em questdo for comprado
na China, e a versao em inglés devera prevalecer quando o produto em questdo for comprado em
qualquer outra regido.

Avisos

1. Para maximizar a vida til da bateria, remova a bateria inteligente da estacdo moével D-RTK 2 quando
esta n&o estiver em uso.

2. Use apenas a D-RTK 2 na faixa de frequéncia correspondente e de acordo com leis e regulamentos
locais.

3. NAO curve ou dobre os cabos excessivamente

4. Certifique-se de que a estagdo moével D-RTK 2 esteja perfeitamente nivelada quando presa e
encaixada

5. Opere somente em ambientes abertos e livres de interferéncia de radio. Desligue dispositivos
préximos que estejam usando as mesmas frequéncias que a estagao mével D-RTK 2 (por exemplo,
transceptores de radio).

6. Verifique se as antenas de todos os dispositivos utilizados estao desobstruidas quando em uso.

7. Use somente pecas originais DJI ou pegas certificadas pela DJI. Pecas nao autorizadas ou pegas de
fabricantes nao certificados pela DJI podem causar mau funcionamento do sistema e comprometer
a seguranga.

8. Verifique se a estacdo moével D-RTK 2 e seus componentes estao livres de contaminagao (por
exemplo, &gua, dleo, terra e areia).

9. NAO tente desmontar qualquer parte da estagdo mével D-RTK 2 que ja tenha sido montada antes
do envio.

10. Manuseie as extremidades afiadas do cabo extensor e do tripé com cuidado.

11. Tome as medidas necessarias para proteger a Estagao Movel D-RTK 2 e as baterias de 4gua da
chuva, neve efou tempestades. Use com cuidado em condigdes climaticas severas.

Introducgéo

A estacdo moével GNSS de alta precisdo D-RTK 2 é um receptor de sinal de satélite de alta preciséo
que suporta quatro sistemas globais de navegagao por satélite: GPS, BEIDOU, GLONASS e Galileo
com recepgéo de sinal* de satélite de 11 bandas. Seus links de transmissdo de dados integrados
OCUSYNC™, LAN e 4G garantem uma transmissao de dados estavel e ininterrupta sob uma variedade
de cenérios de aplicacéo. A estagdo mével D-RTK 2 pode ser usada como estagéo base mével RTK para
obter precisao de posicionamento em nivel de centimetro de uma aeronave equipada com um sistema
de posicionamento DJI RTK (como Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4 multiespectral,
MATRICE™ 300 RTK ou Matrice 210 RTK V2). Suas fungées nao sao comprometidas, mesmo em
ambientes com forte interferéncia magnética, como por exemplo, perto de linhas de alta tenséo ou
estruturas metdlicas. A estacdo mével D-RTK 2 também pode ser usada como um dispositivo de
mapeamento portatil para obter precisdo aprimorada no posicionamento de pontos durante levantamento
e mapeamento, ou elevagéo e outras aplicacdes de engenharia. Além disso, a estacdo mével D-RTK 2
pode ser usada como estagao base RTK estacionaria para criar rapidamente servicos RTK em rede**.
Consulte as especificagdes para obter detalhes.
** Com suporte posterior. A DJI fornece apenas servigos técnicos; os usuérios devem cumprir as leis, regulamentos
e requisitos locais para a criagdo de servigos RTK em rede.
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Incluido na embalagem

Estrutura da D-RTK 2 x1 Cabo extensor x1 Carregador com multiplas ~ x1
entradas
Adaptador de Energia CA  x1 Bateria Inteligente (WB37) x2  Tampa da bateria x1

Cabo de x1  Cabo USB-C x1  Cabo USB-COTG x1  Chave sextavada x1

alimentagao CA
£ = o _/’J

Itens opcionais

@ Tripé ® Cabo do Adaptador de Energia ® Cabo LAN

@ Ao usar a estagao mével D-RTK 2 como estagao base mével, use o tripé para suportar a estrutura da D-RTK 2

@ Ao usar a estagdo mével D-RTK 2 como estagao base estacionria, use o cabo do adaptador de energia e o adaptador de
energia CA para conectar & energia CA da fonte de alimentag&o de longo prazo.

@ Ao usar a estagao mével D-RTK 2 como estagéo base estacionaria, use 0 cabo LAN para acessar o servidor na nuvem



Visao geral

Estrutura da D-RTK 2

Antena

Botédo de vinculacao e Indicador
Bot&o liga/desliga e Indicador
Botao de modo operacional e Indicador
Porta USB-C

Compartimento do Dongle
Suporte em Roseta
Compartimento da bateria

9. Tampa da bateria

10. Porca de fixacao

11. Entrada LAN*

12. Entrada de alimentagéo externa*

©®ND O s WON

Tripé

1. Bolsa

2. Base de suporte
3. Pernas retrateis
4. Puxadores

* Equipado com uma capa protetora que pode ser armazenada quando o
equipamento estiver em uso. Quando n&o estiver em uso, cubra as portas para

proteger o equipamento contra umidade e poeira

As ilustragdes neste documento podem ser ligeiramente diferentes do produto

real. Consulte o produto.



Preparacao

Carregamento da bateria

Pressione o botéo do nivel da bateria uma vez para verificar o nivel da bateria. Carregue totalmente as

baterias antes da primeira utilizaggo.

. Coloque a bateria no carregador com mdiltiplas entradas, conecte o adaptador de energia CA ao

carregador com multiplas entradas e, em seguida, conecte o adaptador de energia CA a uma

tomada elétrica (100 a 240V, 50/60Hz).

O carregador com multiplas entradas carregara as baterias de maneira inteligente em sequéncia, de

acordo com os niveis de poténcia da bateria, do mais alto para o mais baixo.

3. O LED de status pisca em verde durante o carregamento e fica aceso em verde quando a carga
estiver plena. O sinal sonoro comegara a tocar quando o carregamento estiver completo. Remova a
bateria ou desligue o sinal sonoro para para-lo.

n

Consulte o Guia do usuario do carregador com multiplas entradas WCH2 e as Diretrizes de
seguranga da bateria inteligente WB37 para obter mais detalhes.

Colocagéo da bateria

Ligar/desligar a estagdo mével D-RTK 2

Pressione e segure o botéo liga/desliga para ligar/desligar a estagao moével D-RTK 2.

Botéo liga/desliga




Descrigdes dos indicadores de poténcia

Aceso em vermelho Inicializagao do sistema/notificagao de erro
Piscando rapidamente luz vermelha Nivel da bateria esta abaixo de 20%
Piscando lentamente luz vermelha  Sinais de < 5 satélites recebidos

Aceso em amarelo Sinais de 6 a 9 satélites recebidos

Aceso em verde Sinais de > 10 satélites recebidos

Modo operacional

A estacdo movel D-RTK 2 oferece cinco modos de operagao para uso com diferentes produtos. Siga
as instrugoes abaixo para alternar entre os modos.

. Pressione e segure o botdo Modos de operagao por dois segundos. O indicador passaré de verde
para amarelo para indicar que o dispositivo entrou no status de alteragédo de modo.

Pressione o botdo Modos de operacdo uma vez para alternar os modos. Aguarde dois segundos
para o dispositivo entrar no modo correspondente. O indicador passara de amarelo para verde. Os
modos de operagéo sao indicados pelo padréo piscante do indicador. Consulte a tabela abaixo.

O dispositivo permanecera no modo original se ndo for utilizado dentro de dois segundos apéds a
insergéo do status do alteragao de modo

N
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Padréo de luzes

Modos Nome e produtos compativeis y
piscando

Modo operacional 1 Estacao de base mével Uma vez
(T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 multiespectral)

Modo operacional 2  Estagdo de base estacionaria® Duas vezes
Dispositivo de mapeamento portétil

Modo operacional 3 (T2§/T16/MG-1 P R‘;K/F’hamolran 4RTK) Trés vezes

Modo operacional 4  Estagéo de base mével (M210 RTK V2) Quatro vezes

Modo operacional 5 Estagao de base mével (modo transmissdo, M300 RTK) Cinco vezes

* Com suporte posterior.

Como usar a estacdo mével D-RTK 2

As operagdes sdo semelhantes ao usar a estagdo moével D-RTK 2 com produtos diferentes. Salvo
indicagao em contrario, as descrigoes abaixo sdo compativeis com todos os produtos que funcionam
no modo correspondente

Como conectar-se ao controle remoto ou aeronave

Método de conexdo
O método de conex&o varia dependendo do modo operacional. Veja as instrugdes abaixo.

Modo operacional 1

Utilizagao com aeronaves Agras ou Phantom 4 RTK

A estagao movel D-RTK 2 deve estar vinculada ao controle remoto no aplicativo. As descrigdes a seguir
usam o aplicativo DJI Agras como exemplo.

. Ligue a estag@o movel D-RTK 2, aguarde até a inicializacdo do sistema ser concluida e entre no
Modo operacional 1.

Ligue o controle remoto e verifique se o aplicativo foi iniciado.

No aplicativo, vé& até Visualizagao de Operacgéo > * > RTK para ativar a fungao RTK da aeronave.
Selecione a fonte de sinal RTK para a estagdo mével D-RTK 2. Em seguida, toque em Vincular
na parte inferior. O indicador de status do controle remoto piscara em azul e um sinal sonoro do
controle remoto indicara que o controle remoto esta sendo vinculado.

Pressione o botdo de vinculagdo na estacdo mével D-RTK 2 e o indicador de vinculagdo piscara em
vermelho e verde alternadamente, indicando que a estagdo mével D-RTK 2 esta sendo vinculada.

@ N
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5. A vinculagéo é bem-sucedida quando a luz indicadora no controle remoto ficar verde constante. O
indicador de link da D-RTK 2 mostra o status atual de funcionamento. Consulte a tabela abaixo para
obter detalhes.

6. O controle remoto e a aeronave devem ser vinculados novamente depois que o controle remoto for
vinculado & estagdo movel D-RTK 2. Existem trés maneiras de fazer isso:

* Apo6s conectar o controle remoto a estagdo moével D-RTK 2, clique em Vincular com a aeronave
na janela pop-up para vincula-lo a aeronave. Em seguida, pressione o botdo de vinculagao na
aeronave para concluir a vinculagao.

Na pagina de Configuragdes do RTK, clique no botao (?) préximo ao prompt indicando que a

aeronave foi desconectada, e depois clique em Vincular com a aeronave na janela pop-up para

vinculé-lo & aeronave.

Vincule o controle remoto a aeronave na pagina de Configuragdes de RC. Quando terminar,

va para a pagina de Configuracdes do RTK e clique em Tentar reconexao préximo ao Status

do D-RTK 2 para reconectar-se ao D-RTK 2. O status do D-RTK 2 deve indicar Conexao bem
sucedida para que as fungées do RTK funcionem

Como usar com aeronaves multiespectrais P4

. Ligue a estagao movel D-RTK 2, aguarde até a inicializac@o do sistema ser concluida e entre no

Modo operacional 1.

Ligue o controle remoto e verifique se o aplicativo DJI GS Pro foi iniciado.

V4 para a Pagina de Missao no DJI GS Pro, clique no icone @ 4 ou RTK na parte superior da tela

para acessar o0 menu de configuragdes RTK e, em seguida, selecione D-RTK 2 como fonte de sinal

RTK. Ative o RTK da aeronave na parte inferior do menu para garantir que a aeronave tenha acesso

aos dados RTK.

Clique em Vincular. O controle remoto comegara a apitar. Em seguida, pressione o botao de

vinculagao na estag@o moével.

. A vinculagdo é bem-sucedida quando a luz indicadora no controle remoto ficar verde constante. O
indicador de link da D-RTK 2 mostra o status atual de funcionamento. Consulte a tabela abaixo para
obter detalhes.
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=+ Quando a estagao movel D-RTK 2 estiver conectada ao controle remoto e a aeronave estiver
sendo controlada pelo controle remoto, a estagdo moével D-RTK 2 ndo podera ser vinculada a
outros controles remotos. Se necessario, vincule depois que a aeronave pousar € 0s motores
pararem

« Uma estagdo movel D-RTK 2 pode conectar-se a até cinco controles remotos.

Modo operacional 3

A estacao mével D-RTK 2 deve estar vinculada ao controle remoto.

. Ligue a estagdo mével D-RTK 2, aguarde até a inicializagéo do sistema ser concluida e entre no
Modo operacional 3.

Ligue o controle remoto. V& para Configuragées do controle remoto no aplicativo e clique em
Vinculagéo. O LED de status pisca em azul e o controle remoto emite dois bipes repetidamente,
indicando que o controle remoto est& pronto para vinculagao.

Pressione o botdo de vinculagao na estagdo mével D-RTK 2 e o indicador de vinculagao piscara em
vermelho e verde alternadamente, indicando que a estagao mével D-RTK 2 esta sendo vinculada.

A vinculagao é bem-sucedida quando a luz indicadora no controle remoto ficar verde constante. O
indicador de link da D-RTK 2 mostra o status atual de funcionamento. Consulte a tabela abaixo para
obter detalhes.
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Modo operacional 4

A estacdo movel D-RTK 2 deve estar vinculada & aeronave M210 RTK V2.

. Ligue a aeronave M210 RTK V2 e verifique se ela esta vinculada ao controle remoto.

2. Pressione o botéo de vinculagao na estagao mével D-RTK 2 e o indicador de vinculagao piscara em
vermelho e verde alternadamente, indicando que a estagao mével D-RTK 2 esta sendo vinculada.
Pressione o botao de vinculagé@o na aeronave,

Aguarde alguns segundos. Vocé sabera que a vinculagdo foi bem-sucedida quando as luzes
indicadoras da aeronave e da estacéo mével ficarem verde constante.

»>w
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Modo operacional 5

Ao usar com o M300 RTK, o controle remoto deve ingressar na rede de transmissao da estagdo movel

D-RTK 2.

. Ligue a estag@o movel D-RTK 2, aguarde até a inicializacdo do sistema ser concluida e entre no
Modo operacional 5.

2. Ligue o controle remoto. Va para Configuragdes RTK no aplicativo DJI Pilot e defina a fonte de sinal
RTK como a estag@o moével D-RTK 2.
3. Clique em ) a direita da tela de status da estagdo mével D-RTK 2 e uma busca sera iniciada

automaticamente. Selecione a estagao base RTK desejada nos resultados da pesquisa e aguarde
uma conexao bem-sucedida.

Descri¢gdes dos Indicadores de Link

Quando o processo de vinculag&o iniciar, o indicador piscara em vermelho e verde, alternadamente.
Quando o processo de vinculagéo for concluido, os padroes de piscamento do indicador serdo como
mostrado abaixo

Modo operacional 1/3/4 Status

Aceso em verde OcuSync qualidade do sinal superior a 70%
Verde piscando rapido OcuSync qualidade do sinal 35% a 70%
Verde piscando devagar OcuSync qualidade do sinal < 35%
Aceso em vermelho OcuSync qualidade do sinal = 0

Modo operacional 2 Status

Aceso em verde Rede conectada

Aceso em vermelho Rede desconectada

Modo operacional 5 Status

Aceso em verde Funcionando normalmente

Ativacdo

Certifique-se de ativar a estagdo mével D-RTK 2 antes da primeira utilizagdo. A ativagdo pode ser
feita no aplicativo ou no software DJI ASSISTANT™ 2. As descrigées a seguir usam o aplicativo como
exemplo.

Utilizagao com aeronaves Agras ou Phantom 4 RTK

1. Ligue a estacdo moével D-RTK 2

2. Ligue o controle remoto e verifique se o aplicativo foi iniciado.

3. No aplicativo, va até Configuragées RTK para ativar a fungdo RTK da aeronave. Selecione a fonte
de sinal RTK para a estagdo mével D-RTK 2. Ao conectar pela primeira vez, um prompt de ativagdo
sera exibido. Siga as etapas na tela para ativagéao

Utilizagao com a aeronave M300 RTK ou M210 RTK V2

Ligue a estacdo movel e verifique se ela esta vinculada & aeronave ou ao controle remoto. Inicie o

aplicativo DJI Pilot e siga as etapas na tela para ativacao.



Configuragao

Quando usada como uma estagao base moével, escolha uma area aberta para configurar a estagédo
movel D-RTK 2. Marque a localizagéo e alinhe o centro do tripé com a marca para garantir que a
estagao movel D-RTK 2 possa ser substituida no mesmo local.

1. Desdobre o tripé, estique as trés pernas retrateis no comprimento desejado e depois aperte cada
um dos trés puxadores. Verifique se a bolha do nivel de bolha na base de suporte esta localizada
dentro do circulo preto (visto da parte superior do nivel de bolha, verticalmente) enquanto mantém o
tripé seguro.

2. Insira o cabo extensor no tripé e aperte a bolsa no tripé. Em seguida, conecte a estrutura do D-RTK
2 no cabo extensor e aperte a porca de trava na estrutura do D-RTK 2. Verifique se a bolha do nivel
de bolha no D-RTK 2 esté localizada dentro do circulo preto (visto da parte superior do nivel de
bolha, verticalmente).




& « NAO altere a posigéo ou 0 angulo do tripé ou da estagao mével D-RTK 2 apés o nivelamento
do tripé; caso contrario, ele deve ser reajustado.

« O ambiente de instalagao requer um campo de visdo amplo. Verifique se n&o ha obstrugdes
(arvores, edificios) dentro da zona superior a um angulo de 15° acima do plano horizontal da
antena D-RTK 2 para impedir que os sinais GNSS sejam absorvidos ou blogueados.

« O local da instalagao deve estar a pelo menos 200 m de distancia das fontes de emisséo de
radio de alta poténcia (tais como estagoes de TV, estacdes de micro-ondas, etc.) e a pelo
menos 50 m de linhas de transmiss&o de alta tensao para evitar interferéncia eletromagnética
nos sinais GNSS.

+ O local da instalagédo deve estar longe de grandes areas com &gua ou objetos que interfiram
fortemente na recepgéo do sinal de satélite, reduzindo os efeitos de caminhos mdltiplos.

Uso

Os modos de operagao disponiveis variam, dependendo dos produtos utilizados com a estagao movel
D-RTK 2. Selecione o modo operacional correspondente, de acordo com o produto em uso e siga as
instrucdes abaixo

Instrugdes

Modo operacional 1/4

. Levante o cabo extensor no tripé para ajustar a estacdo mével D-RTK 2 na altura desejada e aperte
abolsa.

. Ligue a estag@o movel D-RTK 2, aguarde até a inicializacdo do sistema ser concluida e entre no

Modo operacional 1 ou 4.

Ligue o controle remoto e a aeronave e verifique se o aplicativo foi iniciado.

No aplicativo, véa até Configuragbes RTK para ativar a fungdo RTK da aeronave. Defina a fonte do

sinal RTK para a estagdo mével D-RTK 2 e visualize a tela Status para verificar a conex&o. Ao usar

uma aeronave multiespectral P4, toque em Conectar para estabelecer uma conexao com a estagcéo

base.

Aguarde o sistema comecar a procurar satélites. Ligue os motores quando o icone RTK exibir FIX ou

o status da orientagéo e do posicionamento da aeronave na tabela de status nas configuragdes RTK

mostrar FIX.
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Durante o voo, se a estacdo movel D-RTK 2 for movida ou desligada, o RTK da aeronave
passara para 0 modo GNSS e nao entrard no status RTK FIX novamente. Reinicie a estagéo
movel D-RTK 2 ap6s o voo e aguarde até que ela entre no status RTK FIX.

Modo operacional 3

. Ligue a estagdo mével D-RTK 2, aguarde até a inicializagéo do sistema ser concluida e entre no
Modo operacional 3.

Ligue o controle remoto e verifique se o aplicativo foi iniciado. Verifique a tela inicial para garantir
que o dispositivo de mapeamento portatil esteja conectado.

Em Configuragdes RTK, selecione a fonte de sinal RTK para o dispositivo de mapeamento portétil.
Verifique se a estagdo moével D-RTK 2 usada como dispositivo de mapeamento portatil esta
conectada a outra estagdo movel D-RTK 2 usada como estagéo base ou servidor de rede RTK.
Defina o método de planejamento como RTK portatil para o planejamento da operagao.

N
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Modo operacional 5

. Ligue a estag@o movel D-RTK 2, aguarde até a inicializacdo do sistema ser concluida e entre no
Modo operacional 5.

. Verifique se o controle remoto esté conectado a rede de transmisséo da estagéo mével D-RTK 2.

Aguarde o sistema comegcar a procurar satélites. Inicie os motores quando o status da orientagéo e

do posicionamento da aeronave na tabela de status nas configuragdes RTK mostrar FIX.

w N
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Configuragdes avangadas

Modo operacional 1/3/4

. Va até a parte inferior de Configuragdes RTK e clique em Configuragdes avancadas.

2. As configuragbes variam de acordo com o produto usado com a estacdo mével D-RTK 2. As
configuragdes incluem gerenciar a lista de controles remotos vinculados e exibir e editar o nome do
dispositivo.

Insira as coordenadas e a altitude* medidas para configura-las na estagao mével D-RTK 2 ao usar
como estagao base.

<]

Modo operacional 5

. V& até a parte inferior de Configuracdes RTK e clique em Configuragbes avancadas. Digite a senha
do administrador para entrar na configuragao. A senha padrao é 123456.

Edite o nome da estagao moével e altere a senha.

Insira as coordenadas e a altitude* medidas para configura-las na estagao mével D-RTK 2 ao usar
como estagao base.

A senha pode ser redefinida seguindo as instrugées abaixo. Mantenha pressionado o botdo de
vinculagao na estagdo movel por trés segundos e, em seguida, pressione o botdo modo operacional
uma vez. O indicador do modo operacional muda de vermelho para verde, indicando que a senha
foi redefinida com sucesso

(S
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* Se as coordenadas inseridas no aplicativo estiverem a mais de 50 m (para o Modo operacional 1) ou 15 m (para o
modo operacional 4 ou 5) das coordenadas reais da estagao movel D-RTK 2, elas nao serao importadas.
Se a estagao mével D-RTK 2 for reiniciada depois que as coordenadas de entrada forem definidas com sucesso,
essas coordenadas serdo usadas apenas se a diferenca entre as coordenadas reais e as coordenadas definidas
for menor que 5 m. Caso contrario, as coordenadas de posicionamento reais serao usadas.

Apéndice

Especificagbes

Receba simultaneamente:

GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3

GLONASS: F1, F2; Galileo: E1, E5A, ESB

Ponto tnico

Horizontal: 1,5 m (RMS)

Vertical: 3,0 m (RMS)

RTK

Horizontal: 1 cm + 1 ppm (RMS)

Vertical: 2 cm + 1 ppm (RMS)

1 ppm: Para cada aumento de 1 km na distancia, a
precisao ser& 1 mm menor. Por exemplo, a precisao
horizontal sera de 1,1 cm quando a parte receptora
estiver a 1 km da estagéo base.

Frequéncia GNSS

Preciséo de
posicionamento

Receptor GNSS

Taxa de atualizagédo de

. 1Hz, 2 Hz, 5 Hz, 10 Hz e 20 Hz
posicionamento

Partida a frio <45s
Partida a quente <10s
Tempo de recaptura <1s
»Corﬁuabwhdﬁde de - 99.9%
inicializagao
F

ormato de dados RTCM 2.x/3.x

diferenciais
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Link de dados

OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

Frequéncia de
funcionamento

2,4 22,4835 GHz; 5,725 a 5,850 GHz

OcuSync

2,4 GHz

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 26 dBm

5,8 GHz
SRRC/NCC/FCC: < 26 dBm; CE: < 14 dBm
EIRP
Wi-Fi
2,4 GHz
SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 dBm
FCC/NCC: < 22 dBm
5,8 GHz
SRRC/NCC/FCC: < 22 dBm
Modo operacional 1/3
SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km
Comunicagao (Desobstruido e sem interferéncias, quando a
o armazenamento estagao moével D-RTK 2 for usada como estagao
base e a distancia da antena D-RTK 2 até a parte
de dados inferior do tripé for de 1,8 m, quando a diferenca de
altura entre o controle remoto e D-RTK 2 for menor
que 2 m e quando o controle remoto estiver a 1,2 m
do nivel do solo)
Modo operacional 4
Distancia de Entre a aeronave e a estagao movel:
N NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km
comunicagéo OcuSync = .
Entre o controle remoto e a estagcdo mével: 200 m
(Desobstruido e sem interferéncias a uma altitude
de voo de cerca de 120 m, quando a distancia da
antena D-RTK 2 até a parte inferior do tripé for de
1,8 m e quando o controle remoto estiver a 1,2 m do
nivel do solo)
Modo operacional 5
NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km
(Desobstruido e sem interferéncias, quando a
distancia da antena D-RTK 2 até a parte inferior do
tripé for de 1,8 m)
Capacidade de meméria | 16 GB
Acelerémetro de 6 eixos de alta precisdo embutido
Monitoramento de movimento D-RTK 2
umi Recursos

Medigbes inclinadas
Nivel de bolha eletrénico

Caracteristicas
elétricas

Consumo de energia

12W

Fonte de alimentagao

16,5 t0 58,8 VCC

Bateria

Tipo: Bateria de fons de litio
Capacidade: 4.920 mAh
Energia: 37,3 WH

Tempo de execucao

Bateria WB37: > 2 h
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Dimensdes (D-RTK 2
Caracteristicas estrutura com cabo 168 mm x 168 mm x 1708 mm
fisicas extensor)

Classificagéo IP IP65

Temperatura de

-20°a 55 °C (-4°a 131 °F)
funcionamento

Atualizag&o do firmware

Atualize o firmware do D-RTK 2 no software DJI Assistant 2 ou no aplicativo*. As instrucdes a seguir
usam o software DJI Assistant 2 como exemplo.

. Ligue a estac@o moével D-RTK 2

Conecte a estagdo movel D-RTK 2 ao computador através do cabo USB-C

Inicie o DJI Assistant 2 e faga login com uma conta da DJI

Clique em D-RTK 2 e clique na tag de atualizag&o de firmware.

Selecione a versao do firmware desejada.

O DJI Assistant 2 fara o download e atualizara o firmware automaticamente.

oo s w2

* E necessaria uma verséo do aplicativo compativel com a atualizagao do firmware.

Uso de acessorios

Cabo do Adaptador de Energia

Conecte o cabo do adaptador de energia & entrada de alimentagéo externa e, em seguida, conecte o
adaptador de energia a uma tomada elétrica (100 a 240V, 50/60Hz) com o cabo de energia CA.

Cabo LAN

Use o cabo LAN para acessar a rede publica

A Certifique-se de cumprir leis e regulamentos locais ao transmitir informagées de posicionamento
por satélite em uma rede publica

Este contetdo esté sujeito a alteragdes.

Baixe a versao mais recente disponivel em
http://www.dji.com/d-rtk-2
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OTKas OT OTBETCTBEHHOCTHU

Bnaroaapvm Bac 3a NpUoBpeTeHe MoBUNbHOI cTaHumm D-RTK™ 2 ans BEICOKOTOUHOI CMyTHUKOBOM
CUCTEMBI MO3VLIVOHNPOBaHUS (B AanbHelieM nmeHyemow «MpoaykT»). O3HaKOMbTECH C 3TUM OTKa30M OT
OTBETCTBEHHOCTW Nepef Mcnosnb3osaHrem MpoaykTa. cnonbays AaHHbIi MPoayKT, Bbl NOATBEPXKAAETE,
YTO MOSIHOCTLIO NPOYNTANN BTOT OTKA3 OT OTBETCTBEHHOCTW W COrnaluaeTecs ¢ HUM. OcyliecTesnTe
KCMyaTaumio AanHoro MNpoaykTa B CTPOrOM COOTBETCTBUM C PyKOBOACTBOM MO/b30BATENs W yAenanTe
ocoboe BHuMarve lMpegynpexaervsm. SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. v fo4epHUe KOMMaHni He HecyT
HIKaKOW OTBETCTBEHHOCTI 3a YLEeP6 N TPaBMbl, HANPSIMYIO U KOCBEHHO MPUUMHEHHBIE B Pe3y/bTaTe
MCNONb30BaHNSA, YCTAHOBKM MW BHECEHMS MBMEHEHWI B KOHCTPYKUMIO 3Toro MpoaykTa, Bkoyas, 6es
OrpaHYeHINA, 1COME30BaHIE He NPeAHa3HAYEHHbIX [151 HEro aKCecCyapos.

DJI™ — 570 ToBApHbIN 3HaK kKomnaH SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. (cokpatigHHo «DJl») 1 AouepHMx
KOMMaHuin. HassaHusi NPOAYKTOB, TOProBbIX MApoK v T. ., COAepXallmecs B JaHHOM PYKOBOACTBE, SB/SOTCS
TOBapPHbIMW 3HAKaMU UM 3aperncTPMpPOBaHHbIMW TOBAPHLIMW 3HAKaMu COOTBETCTBYIOLNX KOMMaHun-
BnagenbLes. JanHbii MpoaykT 1 pykoBoacTBo DJI oxpaHsItoTCst 3aKOHOM O 3alumTe aBTopcKuX npas. Bee npasa
3alieHbl. Hukakas yacTb faHHoro MpofyKTa M PyKoBOACTBA He MOXET GbiTb BOCMpOM3BesieHa B Nto6oi
hopme 6e3 NpefBapUTENbHOMO MMCbMEHHOTO cornacus unv paspetuerns DJI.

OTOT OTKaa OT OTBETCTBEHHOCTM [IOCTYNEH Ha HECKOMbKIX siablkax. B ciyuae pacxox/aeHuit Mexay pasHbiMi
BEPCUSIMI [IOKYMEHTA, BEPCUS Ha KITANCKOM 5i3bike GYAET UMETb MPEUMYLLIECTBEHHYIO CUNY, ECIN AaHHBIA
MpoaykT 6bin nprobpeter B Kutae. Bepcusi Ha aHrMICKOM 5i3blke UMEET MPENMYLLIECTBEHHYIO CIUTTY, eCiin
MpoayKT 6bin NPYoBPeTEH B SIIOGOM APYroM PervoHe.

MpepynpexxaeHuna

1. Ans yBenndeHus cpoka cnyBbl akkyMynaTopa nasnekanTte akkymynsatop Intelligent Battery, korpa
MOGUbHas cTaHuws D-RTK 2 He ucnons3yeTcs.

2. Okennyatupyite MobunbHylo cTaHLmio D-RTK 2 ToNbko B COOTBETCTBYIOLLEM AMANa3oHe YacToT COrMacHo
MECTHbIM 3aKOHaM 11 HOPMATVIBHBIM aKTam.

3. HE cknapgpiBaiite 1 HE usrvbaiite kabenm 4peamepHo.

4. Y6eamTech, 4To MobusbHas cTaHums D-RTK 2 ycTaHoBfeHa 1 3akperieHa B WAeaibHO POBHOM NONOXKEHN

5. DKCMNYaTUPYiTe YCTPOMCTBO TOSIbKO Ha OTKPLITOM MECTHOCTU MPpW OTCYTCTBUW pajgvonomex. Mpu
aKcnnyatauny MobunsHoi ctaHuum D-RTK 2 BbiknioyanTe pacnonoXeHHbe psgoM yeTponcTsa,
paboTaloLLie Ha TeX XKe YacToTax (Hanpumep, PagvonepeaaT-rKm).

6. Mpy aKCNyaTaLy1 YGEANTECH, YTO @HTEHHBI BCEX UCTIONb3YEeMbIX YCTPOWCTB He 3aropoXeHb!.

7. Vicnonbayiite TONLKO OpUrMHaBHbIE MM CepTUdULMPOBaHHbIe 3aniacTy DJI. KOMNOHEHTb! CTOPOHHMX 1
He CepTUMMLMPOBAHHBIX KOMMaHMeN DJI NpoM3BOAUTENEN MOTYT NPUBECTV K HEICTIPABHOCTM CUCTEMbI 1
BbI3BaTb YrPO3y 6E30MACHOCTH.

8. YBeautech, HTO Ha MOBWSLHOM CTaHLM D-RTK 2 1 ee KOMMOHEHTaX OTCYTCTBYIOT 3arpsisHeHMs (Takvie Kak Bofa,
MaC/10, NO4Ba, NECOK U T. A.).

9. He nbiTainTeck pasobpaTb kakve-nnb6o yactTn mobunbHoil ctaHumm D-RTK 2, koTopbie 6bim
Npe/aBapUTENbHO COGPaHBI /M CMOHTVPOBAHb! NEPE/] NOCTABKOM.

10. Cobntopaiite 0OCTOPOXKHOCTbL NPY OBPALLEHN C OCTPBIMU KOHLaMI MOHOMOAA W LTaTMBa

11. MpumnTe HEOBXOAMMbIE MEPbI AN1S 3aLLMTLI MOBUBHON cTaHumm D-RTK 2 1 akkyMynsTopos OT BOfb, B
4aGTHOGTA, OT IO/ M CHEra. DKCTUYATUPYIATE C OCTOPOMHOCTBIO B HEG/ArONMPUSTHBIX MOTOiHBIX YC/IOBMSIX.

BeepneHue

MobunbHas CTaHums A8 BbICOKOTOYHOM CrYTHWKOBOW CUCTEMbI noauuvoHnposanns D-RTK 2 npepcrasnset
COGOW BBICOKOTOUHBIN MPUEMHIK CMYyTHUKOBOTO CUrHAMA, NOAAEPXKMBAIOWNA YeTbipe rnobanbHsie
CMYTHUKOBbIE HaBWraumoHHble cuctembl: GPS, BeiDou, TNTOHACC v Manuneo ¢ 11-nonocHsIM MPUEMHUKOM
CrYTHIKOBOO curHana®. Ee BCTPOeHHbIE MOfy/M nepeaaqn AaHHbix OCUSYNC™, LAN n 4G o6ecriedvsaior
6ecriepe6oiiHyio 1 CTabubHyl0 nepeaady AaHHbIX NMPU Pas/uHbIX CLeHapusX aKkcnnyatauuy. MobunbHas
cTaHuma D-RTK 2 MOXeT 1crnonb3oBaThbest B kadecTse MobunbHo 6a3oBoii ctaHumm RTK, koTopasi obecneumt
NO3MLVIOHIPOBAHIE C TOYHOCTBIO 10 CaHTMETPA 151 IPOHA, OBOPYAOBAHHOMO CUCTEMON NOBULIMOHMPOBaHUS
DJI RTK (Hanpumep, Agras T20, T16, MG-1P RTK, Phantom 4 RTK, P4 Multispectral, MATRICE™ 300 RTK
v Matrice 210 RTK V2). CTaHuusi MoxeT paboTaTs 6e3 nepe6oes faxke B cpeaax ¢ CUMbHbIMI MarHATHLIMI
nomMmexamu, Hanpumep, psaomM C BbICOKOBOJIBTHBIMW NMHUAMW 3N1eKTponepeaadn nam metanim4eckumMmmn
KOHCTPYKUMsiMK. MobunbHas ctaHums D-RTK 2 Takke MOXEeT NpUMEHATbCS B KayecTBe NMopTaTWBHOMO
KapTorpach4eckoro YCTPOMCTBA ANt OCTUXKEHIIS NOBLILLIEHHOM TOYHOCTY NOSULIMOHIPOBAHIIS TOYEK BO BPEMS
CbeMKM, KapTorpacrpoBaH s W NOMTIHIA, & TaKXKe BbIMNOSHEHNS APYIMX TeXHUYECKUX 3aaay. MoBunbHas
cTaHums D-RTK 2 MOXET Takxke MUCnosb3oBaThCs B Ka4ecTse cTauvoHapHorn 6a3oson ctaHumm RTK gns
BbICTPOro NpefoCTaBeHVs ceTeBbIx ceparcoB RTK™*.

Moapo6Hasi MHopMALWs NPUBELEHA B Pa3fiene «TeXHUNECKUE XapaKTepHCTAKI»

lMoanepxka GyaeT AocTynHa 8 GyayLiem. Komnaris DJI npeocTasnsieT Tobko TexHuueckue yenyri. Monbsosaren
DOMKHB! COBMIOAATE MECTHBIE 3AKOHbI, HOPMATVBHbIE aKTbl 11 TPEGOBAHNS, MPUMEHUMBIE K MDEAOCTAB/IEHIO
ceTeBbIx ceparicoB RTK.
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KomnnekTt nocraBku

Kopnyc D-RTK 2 x1 MoHornog x1 3apsfHbIit KOHLEHTpaTop x1
ApanTep nuTaHns x1 Axkymynsitop Intelligent x2  Kpblwka oTceka x1
NepeMEHHOro ToKa Battery (WB37) akkymynsTopa

&

Kabenb nutaHms x1 Kabenb USB-C x1 Kabens USB-C OTG x1 LLlecTurpaHHbii x1
NepemMeHHOro Toka KoY

aa—F

[ononHutenbHble akceccyapbl

@ Wramve (@ Kabens ans ceTesoro aaanTepa ® Kabens LAN

@ Mp1 MCTION630BAHNM MOBHIbHOM CTaHUA D-RTK 2 & Ka4eCT8e MOGHIbHON 6a30B0M CTAHLYN YCTaHABIVBAVITE 66 Ha LUTATUB.

@ Mpy VCTIONB30BAHIM MOGIIBHON CTaHUM D-RTK 2 8 Ka4ecTse CTALMOHAPHOI GA30BOM CTAHLMN BOCTIONL3YITECH aAAMTEpOoM
NMTAHAA MBPEMEHHOTO TOKA W KaGeNlem BHaNTepa AR €8 MOAKTIONEHIS K UCTOMHYIKY MEPeMEHHOrO TOKa U OBecreHeHis
HeNPePLIBHOTO MATaHMA,

(@ Mpu CMONB30BaHIN MOBMIHOI CTaHLM D-RTK 2 B Ka4ecTse CTALMOHAPHOI Ga30BOM CTaHLMM BOCNONL3yiTeCH Kabenem LAN
1A MOAKIIOHEHYS K OGNAUHOMY CEpBepy.



O6wuin Bup

Kopnyc D-RTK 2 LWratns

1. AHTeHHa 1. Mydra

2. VIHOMKaTOP 11 KHOMKA COMPShKEHMS 2. OcHOBaHve KperneHns
3. VHamKaTop 1 KHomMka nutaHns 3. CknafiHble HOXKU

4. IHpMKaTop 1 KHomMka pexuma padoTb! 4. Py4ku perynmpoBku

5. Mopt USB-C

6. OTcek ans mofema

7. YHuBepcanbHoe KpenneHvie

8. OTCeK N5 akkymynsTopa

9. Kpblllka oTceka akkymynsropa
10. CtonopHas raika

11. MNopt LAN*

12. TlopT ANst BHELUHEro NUTaHUs™

* OcHallieH 3aUWTHON KPBILLKOW, KOTOPYIO CNeayeT COXpaHUTb, KOrfa YCTPOWCTBO
akcnnyatupyetcs. o 3aBepLuieHUn SKCTyaTaumm HeoGXOAVMMO 3aKpbiTb MOPThI
KPbILIKaMY, 4TOBb! SALLMTUTL VX OT BAAM 1 bl

MnniocTpauy B HACTOSLLEM AOKYMEHTE MOTyT HEMHOIO OTJIMHATLCA OT (haKTHNHECKOro
BHeLLHero Buaa. MpuH1MaiiTe 3a aTanoH (hakTUHecKUin BIA, YCTPONCTBA.



MoaroTtoBka

3apApKka akkymynatopa

HaxkmiTe KHOMKY YPOBHS 3apsiia akkyMynsTopa OfvH pas, YTobbl MPOBEPUTL YPOBEHL €ro 3apsija.

TMONHOCTBIO 3apSiANTE aKKyMYISTOPbI Nepe/ NePBbIM VCMOsb30BaHVEM.

. BcTaBbTe akkyMysISTOp B 3apsiiHblil KOHLEHTPATOP, MOAKIOUMTE K KOHLIEHTPATOPY afanTep nuTaHns

NepeMeHHOro Toka, a 3aTem BKIUMTe afanTep B po3eTky (100-240 B, 50/60 'u).

3apsfHbI KOHLEHTPATOP 0BECTEUNBAET UHTENEKTYabHYIO 3apsiiKy aKKyMy/ISTOPOB COracHo UX

YPOBHIO 3apsifia: OT BLICOKOIO K HU3KOMY.

. Mpu 3apsiike CBETOAUOAHBIN MHAVKATOP COCTOSHWS MUraeT 3ef1eHbiM LIBETOM, a Mo JOCTKEHUM
NOJIHOMO 3apsifla HAUMHAET HEeNPepPbIBHO CBETUTLCS 3e/eHbIM. 10 3aBepLIeHUN 3apSAKU HauMHaeT
nofjaBaTbCs 3BYKOBOM CUMHaJ. VISBNIEKVITE aKKYMY/ISTOP VN BbIK/IOHUTE 3BYKOBOW CUrHas.

n

w

Q Bonee noppobHas wHbopMauws MNpvBeAeHa B PYKOBOACTBE MOMb30BATENs  3apSAHOrO
KoHLeHTpaTopa WCH2 1 MHCTPYKLMW Mo TexHuke 6e3onacHocTy akkymynsitopa Intelligent Flight
Battery WB37.

YcTaHoBka aKKymynaTopa

BkntoyeHve/BbIkNIOYEHNE MOBUIBbHOM cTaHumm D-RTK 2

J1ns BKIKOUEHUS/BLIKMOHEHVSt MOBWIbHOM cTaHLmv D-RTK 2 HaxkmuTe 1 yaepxusaiTe KHOMKY NUTaHUs.

KHonka nutaHus
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PaCLLIVIdeOBKa 3HAYEHWUI CUrHanoB vHagukKaTopa nuTaHua

HenpepbIBHO ropuT KpacHbIM VHnumanusaums cuctembl / YeeaomneHme o6 omnoke
BbICTPO MUraeT KpacHbIM YpoBeHb 3apsaa akkymyistopa MeHee 20%
Me[NEHHO MUraeT KPacHbIM MPYHUMAIOTCS! CUTHASbI OT < 5 CrIYTHAKOB
HenpepbIBHO ropuT >Kentbim MpyHMMAatOTCSA CUrHasibl OT 6-9 CMyTHUKOB
HenpepbiBHO ropuUT 3e/1eHbIM MpyHUMaIOTCS curHasbl OT = 10 CMyTHUKOB

Pe>xumbl paboTbl

Y MobunbHoi ctaHumm D-RTK 2 npefycMOTpeHo Msite PeXXUMOB paboTbl A1 UCMOML30BaHUS C PasHbIMA
yCTpocTBaMM. [1/151 NEPEKIIIOHEHMS DEXVIMOB CMIEAYATE UHCTPYKLIMISIM HIKE.

. HaxmuTe 1 yaepxuBaiiTe KHOMKY pexuma paGoTbl B TeUeHre 4ByX CekyHs. LiBeT umgnkatopa
VBMEHWUTCS C 3E/IEHOTO Ha XKENThIA, YTO YKasbiBaeT Ha TO, YTO YCTPOWCTBO NEPELLNO B COCTOsHME
NEPEKIIOHEHIS PEXUMA.

Havkmu1Te KHOMKY pexuma paboTsl OAVNH Pa3 Ais NepekmiodeHns pexxima. MoaoxXanTe Ase CexyHel,
roKa YCTPOWCTBO MEepeiifeT B COOTBETCTBYIOLLM PEXUM. LIBET MHAMKATOPA M3MEHUTCS C XKENTOro Ha
3eneHbii. Pexxumbl paboTbl 0603HaHaIOTCS G MOMOLLBIO XapakTepa MUraHns nHavkaropa. Cm. Tabnvuy
HIDKE.

N

3. Pexxum paboTbl yCTpOMCTBa OCTaHETCS 663 M3MEHEHWUI, eCNN He NOCNEAYET HUKaKUX AeCTBUIA NO
NPOLIECTBUW ABYX CEKYHA, MOC/IE Nepexoia YCTPOMCTBA B COCTOAHME NEPEKITIOHEHNS PEXVIMA.
, XapakTtep
Pexumbl HasBaHue 1 coBMECTUMbIE YCTPOIiCTBA

MUraHna

Peryiv paboTe! 1 MobunbHasi 6a3oBasi CTaHUMs O pas

P (T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK/P4 Multispectral) AH P
Pesxxum pabotel 2 CTaumoHapHas 6asosas CTaHLums™ [pa pasa
MopTatueHoe KapTorpathnieckoe YCTPONCTBO
Pexxum paboTsl 3 P prorpach yorp Tpu paza

(T20/T16/MG-1P RTK/Phantom 4 RTK)
Pexxum pabotbl 4  MobuneHas 6aszosas ctaHums (M210 RTK V2) YeTblpe pasa
Pexum paboTbl 5 MobunbHas 6a3oBas ctaHums (TeneseLatensHbin pexxiiv, M300 RTK) Matb pa3

* Moanepxka GyaeT AOCTYMHa B GyayLLeM.

Jkcnnyarauna mo6unbHom ctaHuun D-RTK 2

MobuneHas craHums D-RTK 2 (hyHKUMOHMPYET CXOfHbIM 06Pa3oM Mpu 1CMONL30BaHUN C PasndHbIMA
ycTpoiicTBamu. EC/n He ykasaHo VHOe, NPVBEAEHHbIE HIDKE OMMCaHNs MOAXOAST KO BCEM YCTPONCTBaM,
PaGOTAIOLLVIM B COOTBETCTBYIOLLEM PEXUME.

MoakntoyeHne K NynbTy ynpasneHnua Unn ApoHy
Cnocob noaknoyeHnsa
Cnoco6 NOAKIMOHEHNSA USMEHAETCA B 3aBUCUMOCTW OT pexxmuma paﬁOTbl. Cm. NHCTPYKUNN HUXKE.

Pexum paboTbl 1

Vcnone3sosaHvie ¢ apoHom Phantom 4 RTK wnn Agras

HeobxoanMo BbINOAHUTE COMNpPsiXeHe MobubHon ctaHumm D-RTK 2 ¢ nynbTom ynpasneHus B
npunoxeHun. B creytoLuyx onvcanmsx ncnonbayetcs npunoxenune DJI Agras B kadecTse npvMepa.

. Brnloynte mobunbHyio ctaHumio D-RTK 2, 0oxXAWTECH BbINOMHEHNUS WHULMAAM3aLUM CUCTEMDI U
nepenauTe B pexkum pabotsl 1

BKAIOUMTE NYALT YPABEHS 1 YEEAUTECH, HTO NPUIOKEHIE 3anyLLEHO.

B NpunoxeHn1 nepeiauTe 8 «PaGouuit Bua» (Operation View) > $& > RTK, UT0BbI BKIOUNTL (yHKLMIO
RTK gpoHa. B kadectBe ncTouHuKa curdana RTK BblbepuTe MobuneHyio ctaHumio D-RTK 2. 3atem
HaxkmuTe «ConpsbkeHne» (Linking) BHK3Y. VIHAMKATOP COCTOSIHWS Ny/bTa yNpPaBneHyst Ha4HeT MuraTb
CYHUM, @ 3BYKOBOW CUrHaU1 MysibTa YNpaB/ieHUs OMOBECTUT O BbINOSHEHN MPOLIECCA COMPSHKEHMST.

@ N
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4. HaxxmuTe KHOMKY COMPsXeHns Ha MoBunbHON ctaHuum D-RTK 2, 1 uHauKatop COnpshKeHnst HauHeT
nonepemMeHHoO M1raTtb KpacHbIiM 1 3e/1eHbIM, yKa3sblBasi Ha BbINO/IHEHWE NPOoLECcCa CONPSPKEHUs.

Korpa uHavkarop Ha ny/nsTe ynpaBieHnst HAYHET HEMPEPLIBHO CBETUTLCS 3E/IEHbIM, 3TO YKaXkeT Ha
yCreLWwHoe BbINOSHEHNE CONMpsKeHust. ViHavkaTtop conpspkerns D-RTK 2 ykasbiBaeT Tekyluee paboyee
cocTosiHne. MoagpobHas nHhopmaLws NpuBeaeHa B Tabamue HKe.

Mocne BbINOSHEHNA COMPSPKEHWS NyNbTa ynNpasneHns ¢ MobunbHon ctaHuvein D-RTK 2 Heobxopumo
NOBTOPHO BLINOHUTL CONPSHKEHWE NYNbTa YNpaBieHus ¢ APOHOM. STO MOXHO cAenatb Tpems
cnocobamu:

* [locne conpsikeHus nynbTa yrnpasneHns ¢ MobunsHon cTaHumen D-RTK 2, Boibepute Conpshietie ¢
[ZIPOHOM BO BCT/IbIBAIOLLEM OKHE, YTOBbI BbINOJTHUTE COMPSHKEHNE C APOHOM. 3aTeM HaXXMITE KHOMKY
COMPSKEHNS HAL APOHE /151 3aBEPLLEHVISI CONPSIKEHNS.

Ha cTpanuue HacTpoek RTK HaxkmuTe KHOMKY @ PSAOM C yBEOMIEHMEM 06 OTKIIIO4EHUM [poHa, 1
3aTem BbiGeprTe CONPsKEHIE C APOHOM BO BCMTbIBAIOLLEM OKHE, YTOBbI BLIMOMHITL COMPSHKEHME C
[IPOHOM.

BbINOSHITE COMPSIKEHVE Ny/bTa YNPaB/eHus G IPOHOM Ha CTpaHuLe HacTpoek RC. Mo OKoHYaHm
nepenauTe Ha CTpaHuLy HacTpoek RTK 1 HakmuTe MOBTOPWTL MOMbITKY MOAK/IOYEHUS PSAOM C
ykasatenem coctosiHng D-RTK 2 gns noBtopHoro nogkntodenns k D-RTK 2. Ecnv B cocTosiHm
D-RTK 2 ykagaHo YcneluHoe nofkoyeHne, dyHkumm RTK 6yayT paboTarts.

o

o

VicnoneaosaHwue ¢ ApoHoM P4 Multispectral
. Brntounte mMobunbHyio ctaHumio D-RTK 2, 0oXANTECH BINOMHEHWUS MHULMAAM3aLMM CUCTEMBI K
nepenavTe B pexxum paboTs! 1

2. Brntounte nynsT ynpasneHus 1 ybeauTecs, 4to npunoxerve DJI GS Pro sanyleHo.

3. B npunoxernn DJI GS Pro nepenauvte Ha cTpaHyly npocmoTpa 3agadqv (Mission), HaxXmmUTe 3Ha4oK
& 1 i RTK B BepxHeil yacTu akpaHa, UToGbl NepeiiTi B MeHio HacTpoek RTK, a 3aTem BuiGepute
D-RTK 2 B ka4ecTBe 1cTo4HMKa curHana RTK. Brounte cructemy RTK ApoHa B HWDKHEN HacTu MeHio,
yTO6bl 06ECNEUNTL [OCTYN APOHA K AaHHbIM RTK.

4. Haxmute «Conpshkerue». MyNnbT ynNpasieHus HauHeT noaasars 38YKOBO CUrHas. 3aTem HaxMmuUTe
KHOIMKY COMPSDKEHNS HA MOBWBHOM CTaHLMI.

5. Koraa uHavkaTop Ha nysbTe yrpasneHyisi HAYHET HEMPepbIBHO CBETUTLCS 3€MEHbIM, 3TO YKaXeT Ha

yCreLWwHoe BbINOSHEHNE COnpsKeHust. ViHavkaTtop conpspkerns D-RTK 2 ykasbiBaeT Tekyluee paboyee
cocTosiHve. MoagpobHas nHhopmaLws NpuBeaeHa B Tabamue HKe.

« [Mocne nopkodeHns MobunbHo cTaHuwm D-RTK 2 K nynbTy ynpaeneHus 1 ynpasneHns ApoHOM
C 3TOro NysbTa, HeNb3s ByAET BLIMONHUTL CONPshKeHe MoBINbHOM cTaHLm D-RTK 2 ¢ apyrummn
nynsTamu ynpasnexns. Ecnim a1o HeoBX0AnMO, BbINOMHUTE CONPSHKEHUE NOCE NOCaaKM ApoHa
U BbIK/TIOHEHUS MOTOPOB.

« OpHa MoBuneHas cTaHumst D-RTK 2 MOXeT GbiTb conpshkeHa He 601ee Yem C NSATbIO MyNbTaMn
YNpaBNeHys.

Pexum paboTbl 3

Heo6x0aMMo BbINONHNTL ConpshieHiie MoBMNLHO cTaHLn D-RTK 2 ¢ nynbTom ynpasneHus.

. BknlounTe mMobunbHyto ctaHumio D-RTK 2, 4oxanTech BbINOMHEHUS MHULMANU3aLMm CUcTeMsl 1
nepenavTe B pexvimM paboTsl 3.

. BrnounTe NynbT ynpasneHns. B npunoxeHni neperayTe B HACTPOVKYA Ny/ibTa YrpaBeHst U Haxxm1Te

«Conpsibkerne» (Linking). CBETOAVOAHBIN MHAMKATOP COCTOSHUS HAYHET MUraTh CUHUM, U NybT

yrpae/eHns NofacT fBax/bl MOBTOPSIOLIWIACS 3BYKOBO CUrHas, OMOBELLAIWMA O TOM, YTO Ny/LT

YNPABIEHVS FOTOB K COMPSHKEHMIO.

HaxkmuTe KHOMKY COMPskeHnst Ha MoBunbHON cTaHuum D-RTK 2, 1 HAVKATOP COMPShKEHUst HaYHeT

nornepemMeHHo MUraTb KPacHbIM 1 3eM1eHbIM, YKasbiBas Ha BbINOSHEHMe MPOLECCa CONPSKEHNS.

. Korpia uHavkaTop Ha nysnibTe ynpaeieHns HauYHeT HerpepbiBHO CBETUTLCS 3eMeHbIM, 3TO YKaxXeT Ha
ycrewHoe BbINosHeHne conpskeHnst. iHavkatop conpsbkerns D-RTK 2 ykasbiBaeT Tekyllee pabodee
cocTosiHne. MoapobHas nHhopmaLws NpuBeaeHa B Tabamue HKe.

N

@

IS

Pexxum paboTbl 4
Heo6x0aMMo BLINOAHNTL ConpshieHe MobunbHol ctaHL D-RTK 2 ¢ gpoHom M210 RTK V2.
1. Brntounte apoH M210 RTK V2 1 y6eantecs, YTO OH COMPSKEH C My/I5TOM YrpaBieHuns.
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N

. HaxxmuTe KHOMKy ConpsbkeHnst Ha MobunbHoi cTaHumn D-RTK 2, 1 MHOVMKaTOp CONPsXeHUs HauHeT
nonepemMeHHoO M1raTtb KpacHbIM 1 3e/1eHbIM, yKa3sblBasi Ha BbINO/IHEHWE NPOoLECcCa CONPSPKEHUS.
. HaXkM1Te KHOMKY COMPSKEHIS Ha APOHE

~ oW

. MNopoxanTe HecKoNbKo cekyHf. Korga vHAovKaTtopbl Ha ApOHE W Ha My/ibTe YNpaBieHUst HauHyT
HENPepbIBHO CBETUTLCS 3€/1EHBIM, 3TO YKAXKET Ha YCreLLHOE BbINOJHEHME CONPSHKEHNS.

Pexum pa6oTbl 5

Mpw ncnonb3osaHm M300 RTK Heo6x0anmo, YTOBbI My bT ynpaBneHust Gbin NOAKMIOHEH K CETU BeLLaHus

MobunbHon ctaHummn D-RTK 2.

. Brntoynte mMobunbHylo ctaHumio D-RTK 2, 0oXAWTECH BbINOMHEHNUS WHULMANM3aLUM CUCTEMBI U
nepenanTe B pexxum paboTsl 5

2. Brutounte nynbT ynpasnenus. B npunoxxenun DJI Pilot nepeiiante B HacTpoiikn RTK 1 yctaHosuTe

MOBUbHYO cTaHumio D-RTK 2 B kadecTBe MCTOYHMKA curHana RTK

HaxmuTe ) cnpasa OT ykasatesisi COCTOsHNSI Mo6unbHOM cTaHumm D-RTK 2, n nouck HavHeTcs

aBTOMaTu4ecku. BoibepuTe Heobxoavmyio 6asoyto ctaHUmio RTK B pesynbTartax noucka 1 oanTech

YCMNELHOrO NOAKSHOHEHNS.

=

PacuncpoBKka 3Ha4eHUit CUrHaIoB MHAVKATOpPa COMPAXEHNA

B Havane npougcca Conpskenns uHakatop GyaeT NonepemMeHHo MyraThb KpacHbIM 1 3eMeHbIM.
Mo OKOHYaHMK NPOLIECCa XapakTep MUraHUs HAVKaTopa ByeT ONMChIBaTb COCTOSHUS, YKa3aHHbIE HKE.

Pexwumbl paboTsl 1/3/4 Cratyc

HenpepbiBHO ropuUT 3e/1eHbIM Kauectso curHana OcuSync > 70%
BbICTPO MUraeT 3eneHbIM Kauectso curtana OcuSync 35-70%
MepIeHHO MUraeT 3eneHbIM Kayectso curHana OcuSync < 35%
HenpepbIBHO ropyT KpacHbIM Kauectso curHana OcuSync = 0
Pexwum pa6oTbl 2 Cratyc

HenpepbIBHO ropuT 3eN1eHbIM ECTb noak/iodeHme K cetn
HenpepbIBHO ropuT KpacHbIM HeT nogkioyeHuns k cetn

Pexwum paboTbl 5 Cratyc

HenpepbIBHO ropuT 3e16HbIM HopmarkHas paGota
AkTVBaLMA

Mepep NepsbIM 1CMONB30BaHVEM YBeaUTECh, HTO MOBMNbHas cTaHums D-RTK 2 aktusmposaHa. AKTUBaLwiio
MOMHO BLINOSHUTL B MPUIOXEHUN U Mpu nomoluy MO DJI ASSISTANT™ 2. B crieflyiowmx onvcanmsx 8
Ka4ecTse MpyMepa 1CTONb3YETCS MPUIOKEHNE.

Vcnone3sosaHvie ¢ ApoHom Phantom 4 RTK wm Agras

. Brntoumnte MobunbHyto ctaHumio D-RTK 2.

2. BryiounTe NyssT yNpaBieHsi n y6eaUTeCk, HTO MPUIOXKEHIE 3anyLLEHO.

3. B npunoxenun nepeigute B Hactpoinku RTK, 4Tobbl BkIoUMTh byHKUMio RTK apoHa. B kadecTse
ncTouHuka curhana RTK Bbibepute MobunbHyto ctaHumio D-RTK 2. Mpu nepsoM nofakno4eHnmn
NOSIBUTCS COOGLLEHME C 3anMPOCOM Ha aKTuBaLWio. [1s aKTUBaLMK BbINOMHUTE Lark, yKasaHHble Ha
3KpaHe.

VicnonezosaHwe ¢ ApoHom M300 RTK nam M210 RTK V2
BKIIOUMTE MOGWIBHYIO CTAHLMIO 11 YBEAUTECH, HTO OHA COMPSHKEHa C APOHOM WM My/IbTOM YrpaB/eHIs!
3anyctute npunoxxeHne DJI Pilot n ansg akTneaumy BeINOMHWTE LUAri, ykadaHHble Ha SKpaHe.



YcTaHoBka

Mpy Ucnonb3oBaHUM B KayecTBe MOBUIBHOM 6a30BOM CTaHUWM BbIBEPUTE OTKPLITLIN Y4aCTOK ANs
YCTaHOBKN MOGWALHOM CTaHumn D-RTK 2. OTMETbTE MONMOXKEHWE N COMOCTaBbTe LEHTP LWTaTViBa C 3TON
OTMETKOW, YTOGbI MY MOBTOPHOI yCTaHoBKe MoBWUbHas cTaHuust D-RTK 2 Gbina ycTaHoBeHa Ha TOM e
MecTe.

1. Pasnoxure WTaTvs, BbIABMHLTE TPU CKNAAHBIE HOXKN HA HEOBXOAVMMYIO A/IHY 1 3aTeM 3aTSHUTE
KaXaylo U3 Tpex pydyek peryamposku. Mpu 3akpenneHuu wratusa y6eauTeck, YTO MeTKa B
My3bIPbKOBOM YPOBHE B OCHOBAHUM KPEM/IeHIsi PacroNaraeTest B YePHOM Kpyre (eC/m CMOTPETb Ha
My3bIPLKOBbIN YPOBEHb BEPTUKATBHO CBEPXY).

2. BcraBbTe MOHOMOA, B LUTATVB 1 3aTsHUTE MyddTy Ha wraTtuse. 3atem yctaHosuTe kopnyc D-RTK 2 Ha
MOHOMOA, 1 3aTSHWUTE CTOMOPHYIO raiky Ha kopnyce D-RTK 2. Y6egutech, 4TO MeTKa B My3bIPbKOBOM
yposHe Ha koprnyce D-RTK 2 pacnonaraetcs B YepHOM Kpyre (€C/M CMOTPEThb Ha My3bIPbKOBbIN
YPOBEHb BEPTUKAIbHO CBEPXY)

T <L

151



& * HE u3meHsiiTe NOMOXEHWe WM Yron LTamiBa WM MobunsHon craHumm D-RTK 2 nocne

BbIPaBHVBAHWS LWTaTVBA. B NPOTUBHOM Crly4ae PeryivipoBKy MPUAETCS BbINOHNTL 3aHOBO

Ha yyacTke, roe ycTaHoBMEHO YCTpOCTBO, TpebyeTcst obLumpHoe none ob3opa. Yoeautech B

OTCYTCTBUM NPENATCTBUM (AepeBbEB, 34aHU 1 T. N.) B Npefenax 3oHsl 6onee vyem 15° BBepx oT

FOPW3OHTABHOW NNIOCKOCTY aHTeHHbI D-RTK 2 Bo 13bexxaHyie NornoLieHns vnm 6110KMposaHms

curHana CnyTHNKOBbLIX CUCTEM NO3ULIMOHNPOBAHUS.

« Bo u3bexaHue BOJMENCTBUS MEKTPOMArHNTHBIX MOMEX Ha CUrHasbl CMYTHMKOBBIX CUCTEM
NOBMLMOHNPOBAHIA MECTO YCTAaHOBKM [IO/DKHO HAaXxOAUTLCs He MeHee YeM B 200 M OT MOLLHbIX
VICTOHHVKOB Pa/MIOVIBIYEHIAS (HAMPIMED, TENEBU3MOHHBIX CTaHLMIA, MKPOBONHOBbIX PAVIOPENEHBIX
CTaHUMIA U T. N.) U He MeHee Yem B 50 M OT BbICOKOBOMLTHbIX JIMHMIA BNeKTponepeaaq

* Bo wusbexaHune abdekta MHOroNy4eBOro PacrnpoCTPaHEHUs MECTO YCTaHOBKW [O/HKHO
HaxOAUTBECS Ha YAANEHUM OT KPYMHbIX BOJOEMOB W OGBLEKTOB, KOTOPbIE MOMYT CO3/AaBaTh
CUMbHBIE NOMEXV [1/151 MPYEMa CryTHKOBOMO CUrHana.

Vcnonb3oBaHne

JIoCTyNHble PeXiMbl PaBoTbl UBMEHSIOTCS B 3aBUCUMOCTW OT YCTPOMCTB, UCMO/b3YEMbIX COBMECTHO C
MoBUnbHoOM cTaHumeln D-RTK 2. BbibepuTte noaxoasimin pexxim paboTbl B COOTBETCTBUM C UCTNONb3YEMbIM
YCTPOVICTBOM U CEAYITE HCTRYKLMSIM HIKE

WHCTpyKUmMm

Pexumbl paGoTsl 1/4

1. MoagHMMUTE MOHOMOA, Ha LUTATVBE, YTOBbI YCTaHOBUTL MOBUIBHYIO CTaHUmo D-RTK 2 Ha HeoBxopumyio

BbICOTY, W 3aTsHUTE MyDTY.

. BkniounTe mMobunbHyto cTaHumio D-RTK 2, 4oXANTECH BbINOMHEHUS WHULMANU3aLMM CUCTEMbI N

nepenavTe B pexviM paboTtsl 1 vav 4.

BK/IOUMTE NyLT YNPaB/IEHSt 1 APOH, @ TakKe YOEAUTECh, UTO MPUIOXKEHUE 3aMYLLEHO!

B npunoxennn nepeigute B Hactpoiku RTK, 4Ttobbl BkoUMTL yHKUmio RTK gpoHa. YcTtaHosuTe

MoBunbHyto ctaHumio D-RTK 2 B kadecTse ucTouHvka curHana RTK 1 npoBepbTe NogKMo4eHUe no

yKasaresto cocTosiHus. Mpu ncnonsaosaHum apoHa P4 Multispectral Haxxmute «[oaktoUeHre», HTo6s!

YCTaHOBUTbL COEAVHEHVE C 6a30BON CTaHLMEN.

5. [loxxpuTech, noka crctema Ha4HeT MOVCK CMyTHUKOB. BKiounTe MOTOpbI, Koraa Ha sHadke RTK
noseuTca FIX nnm cocTosHe opueHTaumm 1 No3vUMOHMpOBaHna ApoHa ByaeT ykasaHo kak FIX B
TabnumLe CoCTosHWIA B HacTpoiikax RTK.

N

> w

Ecnu Bo Bpems noneta mobunbHas ctaHuma D-RTK 2 6yaet nepemeltieHa nnm BeiktodeHa, RTK
[IPOHA NEPEKIIIOUNTCS B PEXIM CMYTHIKOBBIX CUCTEM NO3ULIMOHMPOBAHMS U B AaNbHElLeM He
Bynet nepexopuTsb B coctosiHve RTK FIX. Mepesanyctute MobunbHyio ctaHumo D-RTK 2 nocne
noneTa v AOXANTECH, Noka oHa nepenaeT B cocTosiHme RTK FIX.

Pesxxum pa6oTbl 3

Bkntounte MobunbHyio ctaHumio D-RTK 2, noxantech BbINONHEHWUS WHULMANU3aLMn CUCTEMbBI 1

nepenavTe B pexviM paboTs 3.

2. BksllounTe Ny/bT ynpaBieHns 1 y6eauTech, YTo MpusioxeHne anyuieHo. Y6eantecs, YTo B rNasHoM
MeHIO yKa3aHo, YTO NOPTaTVBHOE KapTOrpaguyYeckoe YCTPOMCTBO NOAK/IKOHEHO

. B HacTpoiikax RTK BbiGepute noptatmeHoe kapTorpauieckoe YCTPOMCTBO B KAYECTBE UCTOHHMKA
curtana RTK. Y6eautecs, 4to MobunsHas ctaHums D-RTK 2, ucnonbdyemas B kadecTse NopTaTMBHOIO
KapTorpaguU4ecKoro yCTPoOnCcTBa, NoakodeHa K Apyron MobunsHom ctaHumm D-RTK 2 B kadecTee
6a30Bon cTaHuwmmn vnv cetesoro cepaepa RTK.

. YcTtaHosuTe nopTatsHbii RTK B kayecTBe MeToaa NiaHnpoBaHis onepauuin

w
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Pexwum paboTbl 5

. Brntouynte mobunbHyio ctaHumio D-RTK 2, 4oXAWTECH BbINOMHEHNUS MHULMAAM3aLUM CUCTEMBI U
nepenauTe B pexkum paboTbl 5

Y6eamTech, HTO NyNbT YNpaBneHns NOAKMIOHEH K CeTW BelLaHns MobunbHo ctaHummn D-RTK 2,
JloxavTech, Noka cucTema HauHET MOVCK CMyTHKOB. BKIIOUMTE MOTOPBI, KOrfja COCTOSIHUE OPVEHTaLWMN
1 NO3VLUWIOHNPOBaHS ApoHa ByAeT yKasaHo kak FIX B Tabnwue cocTosHmi B HacTpokax RTK,
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PacLumpeHHble HacTpoiikn

Pexumbl paboTsl 1/3/4

. Mepenpute B HWKHIOKO YacTb HacTpoek RTK 1 HaxkmuTe «PaclumpeHHble HaCTPOMKW» .

HaCTPOWKIN MEHSIIOTCS B 3aBMCHMOCTY OT YCTPOVICTB, UCTOMb3YeMbIX COBMECTHO G MOGWILHOM CTaHLIVEeN
D-RTK 2. HacTpoiikun Bkto4atoT B cebsi yrpaBneHye CriMmckoM COMPSHKEHHbIX MyIbTOB yNpaBneHns, a
TakKe NPOCMOTP 1 MBMEHEHME Ha3BaHMs yCTPONCTBA.

BBeauTe n3MepeHHble KOOpAWHAaTbI 1 BbICOTY, YTOObI 3afiaTh UX B MOBUNbHONM cTaHummn D-RTK 2 npu
ee CNoNb30BaHMN B Ka4ecTse 6a3oBoll CTaHLN.

[N

<4

Pexwum paboTbl 5

. Mepengute B HYWXHIOIO YacTb HacTpoek RTK v HaxkmuTe «PacluvipeHHble HacTpoviku». BeeauTe naposb

aAMUHUCTPaTOpa, YTObbI NepenTy K pasaesny koHburypaumn. Maposb no ymonyaHmio: 123456.

OTpepakTVpyiTe Ha3BaHvie MOBWIBHOW CTaHLMN I U3MEHWTE Naposib.

Beeayte n3mMepeHHble KOOPAUHATLI U BLICOTY*, YTOBbI 3aaaTh WX B MOBWUIBbHOM cTaHuum D-RTK 2 npun

ee CMosIb30BaHNN B Ka4ecTse 6a30BOW CTaHLMN.

. Y106kl NEpeyCTaHOBUTL Naposib, CNEAYNTE UHCTPYKLUMSAM HUXKE. HaxmuTe 1 yAepKuBanTe KHOMKY
COMPSKEHNST Ha MOGWIIBHON CTaHLWN B TEHYEHWE TPEX CEKYH/ U 3aTeM OVH Pa3 HaXXMMUTE KHOMKY
pexma padoThl. LIBeT uHavkatopa pexuma paboTkl M3MEHUTCS G KPACHOro Ha 3e/eHbIA, yKasblBasi,
4TO NapOJib YCMELHO NePEeyCTaHOB/IEH.

w N
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* EC/1 BB6AGHHbIE B MDUNIOXEHIE KOOPAVHATbI OT/IMaIOTCS Goree YeM Ha 50 M (515 Pexiima paGoTs! 1) nim Ha 15 M (s
Pexvva paboThl 4 1 5) OT haKTUHECKIAX KOOPAVHAT MOGMbHON CTaHLMNn D-RTK 2, OHY He GyAyT MMMOPTUPOBaHSI
B cyuiae nepeaanycka MoBisHoin crauyiv D-RTK 2 M0CTIe TOro, Kak BBefeHHbIE KOOPAHATSI Gbiv YCTIBLHO 3aaaHsi,
3TV KOOPAVIHATHI Gy YT ICTIONE3OBATLCS, TOIEKO EC/IM PASHLIA MEXEY (DaKTMECKIMM 1 38aHHBIMY KOOPAMHATAMM He
6yzeT npesbiLIaTL 5 M. B MPOTUBHOM Crydae GyAyT VCTIONb30BATHCS (haKTIUECKYIE KOOPAMHATH MO3UUYIOHVDOBAHUS.

MpunoxxeHue

TexHUYeCKMe XapaKTepUCTUKN

Yactota OpHOBPEMEHHBIV MPYEM:

CMYTHUKOBbIX CUCTEM GPS: L1, L2, L5; BeiDou: B1, B2, B3

MO3VILWIOHNPOBaHUS! [NNOHACC: F1, F2; Tanuneo: E1, ESA, ESB
OpHa Touka

B ropusoHTasnbHoi nnockocTtu: 1,5 M (cp. KB.)
B BepTuKaibHol nnockocTt: 3 M (cp. KB.)

RTK
B ropusoHTansHoit nnockocTn: 1.cm + 1 ma (ppm)
TouHoCTb (cp. k8.)
MO3MLMOHMPOBAHIS B BepTukanbHoM NnockocTut: 2 cM + 1 ma, (ppm)
(cp. kB.)
1 ma (ppm): Mpu yBENMHEHVN PACCTOSIHUS Ha K&K IV
Mpvemknk 1 KM TOYHOCTb YMeHbLLAeTCs Ha 1 MM. Hanpumep,
CNYTHUKOBbIX €CN CTaHUMS MpYemMa HaxoauTes B 1 kKM OT 6a30BOi
cncTem nosmupo- CTaHLWM, TOYHOCTb B FOPUBOHTASTBHOM MAOCKOCTY
H1POBaHKA coctasnT 1,1 cM.
YacToTa 0GHOB/EHS
1Ty, 2y, 5y, 10Ty mn 20 Ty,
MO3MLWIOHMPOBAHMS
XonoaHbIA 3anyck <45c¢c
[opsaunit 3anyck <10c
Bpemsi BoccTaHOBNEHUS <1c
[iaHHbIX
HanexHocTs
o >99,9%
VHULMaM3aLn
Ddopmat
AncbepeHLmanbHbIx RTCM 2.x/3.x
[iaHHbIX




KaHan cBsizn OcuSync, LAN, 4G, Wi-Fi

[LvanasoH paboumx

2,4000-2,4835 Tu, 5,725-5,850 Ty,
4acToT

OcuSync

24TTy

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 abm
FCC/NCC: < 26 pbm

58Ty

SRRC/NCC/FCC: < 26 gbwm; CE: < 14 nbm
Wi-Fi

24TTy

SRRC/CE/MIC/KCC: < 20 nbm
FCC/NCC: < 22 pbm

58Ty

SRRC/NCC/FCC: < 22 nbm

MM

Pexumbl paboTbl 1/3

SRRC/NCC/FCC/MIC/KCC/CE: 2 km

(Ha OTKPLITOM NPOCTPAHCTBE 6E3 NCTOUHKOB MOMEX,
Mepepaya npW MCNOb30BaHMM MOBUNLHO CTaHLMK D-RTK 2 B
U XpaHere KayecTse 6a30BON CTAHLW 1 PACCTOSHN OT aHTEHHbI
[aHHbIX D-RTK 2 go ocHosaHus wtatvisa 1,8 M, Npu pasHocTu
BbICOT MEX1y MONIOXEHUSIMA NyNbTa YrpaBNeHns 1
D-RTK 2 MeHee 2 M, 1 Npu paccTosHV OT NynbTa
yrpaBieHnsi 40 NOBEPXHOCTW 3emnt 1,2 M)

Pexim patoTs! 4

Me>xay APOHOM 1 MOBWIBHOW CTaHUMEN:

PaccTosHve nepegasn NCC/FCC: 7 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 5 km

curtana OcuSync Mexgy nynsToM yrpasieHns 1 MOBUIBHON CTaHLe:
200 m

(Ha OTKPLITOM MPOCTPAHCTBE 6E3 NCTOUHIKOB MOMEX,
npv BbICOTE noneTa okoso 120 M, Npy paccTosHUN OT
aHTeHHbl D-RTK 2 go ocHoBanws wratuea 1,8 M, 1 npn
PacCTOsHM OT Ny/bTa YNPaB/IEHS 0 MOBEPXHOCTY
3emnm 1,2 M)

Pexxum paboTtbl 5

NCC/FCC: 12 km; SRRC/MIC/KCC/CE: 6 km

(Ha OTKPBLITOM NPOCTPAHCTBE 63 UCTOUHNKOB MOMEX,
npwv PacCTosHNM OT aHTeHHb! D-RTK 2 o ocHoBaHus
wratvea 1,8 M)

O6bem namsTut 1616

BcTpoeHHbIi BbICOKOTOUHbIN 6-0CEBOV akcenepomeTp
Otcnexusanue asikerns D-RTK 2

ViamepeHue HakoHa

ONEKTPOHHbI YPOBEHL

Mogayns IMU DyHKUMM

MoTpebnsemas mowHocTs | 12 BT

MuraHre 16,5-58,8 B nocTosHHOro Toka
OnexTpudeckie Tun: JIMTUA-NOHHBIA aKKYMyNSTOp
XapaKTepucTuku AKKyMynSTOP EmkocTb: 4920 MAY
OHeprust: 37,3 BTy
Bpemsi paboTb! Axkymynstop WB37: > 2 4

Pa3amepe! (kopryc

Duanueckre D-RTK 2 ¢ MoHomomom) 168 x 168 x 1708 mm
XapaKTepyCTV KA

CreneHb 3aWmTsl IP65
[vanasoH paGoumx 20...456 °C

Temneparyp
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O6HoBNEHWE NporpammHoro obecneyvenna (MO)

O6HoeneHue MO D-RTK 2 B nporpamme DJI Assistant 2 nnn B nprnoxxeHun*. B MHCTPYKUMSIX HWXKE B
Ka4ecTee npuMepa vicnosbayetcs nporpamma DJI Assistant 2.

Brntounte MobunbHyio cTaHumio D-RTK 2.

MogkniouunTe MoBuneHyto cTaHumio D-RTK 2 k komnbioTepy kabenem USB-C.

Banyctute DJI Assistant 2 1 BoinguTe B y4eTHyto 3anmnce DJI.

Bei6epute D-RTK 2 1 3aTeMm LeNKHWTE Ha spJibike 06HOBNEHMS 0.

Bbibepute Heobxoavmyio Bepcuto MO.

Mporpamma DJI Assistant 2 aBToMaT4eckyt BbINOIHUT 3arpyaky 1 o6HosneHue MO.

oo s W=

* Heobxomyma BEPCUSt MPUIOKEHUS C MOAIepKoi 06HoBnerms MO

Vcnonb3oBaHne KOMMNEeKTYyLwmnx
Kabenb anA cetesoro agantepa

MoakniounTe Kabenb A4S CEeTeBOro aaanTepa K NopTy Afist BHELUHEro MUTaHIS, MOCNE Yero NOAKIIoHMTe
ceTeBol aganTtep k posetke (100-240 B, 50/60 ') ceTeBbIM kabenem.

Kabens LAN

Kabenb LAN cnyxuT Ans AocTyna K ceTvi 06LLEero nosib30BaHuns.

& ObecneuvBaiite COBMIOAEHNE MECTHbIX 3aKOHOB 1 HOPMATMBHbIX aKTOB Mpu nepeaaqe
VHOpPMAaLMK CYTHUKOBOI CUCTEMbI MO3ULIVIOHMPOBAHUS B CETb 06LLEero AocTyna.

B cofepxaHvie JaHHOro JOKyMeHTa MOryT GbiTb BHECEHbI U3MEHEHUS!

AKTyanbHyI0 BEPCUIO IOKYMEHTa MOXHO CKavaTb C caifta
http://www.dji.com/d-rtk-2



Compliance Information

FCC Compliance Notice

This device complies with Part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This
device may not cause harmful interference, and (2) This device must accept any interference received, including
interference that may cause undesired operation.

Any changes or modifications not expressly approved by the party responsible for compliance could void the user’s
authority to operate the equipment.

This equipment has been tested and found to comply with the limits for a Class B digital device, pursuant to part
15 of the FCC Rules. These limits are designed to provide reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. This equipment generates, uses and can radiate radio frequency energy and, if not installed
and used in accordance with the instructions, may cause harmful interference to radio communications. However,
there is no guarantee that interference will not occur in a particular installation. If this equipment does cause harmful
interference to radio or television reception, which can be determined by turning the equipment off and on, the user
is encouraged to try to correct the interference by one or more of the following measures:

— Reorient or relocate the receiving antenna.

— Increase the separation between the equipment and receiver.

— Connect the equipment into an outlet on a circuit different from that to which the receiver is connected
— Consult the dealer or an experienced radio/TV technician for help.

RF Exposure Information

This equipment complies with FCC radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment. In order to
avoid the possibility of exceeding the FCC radio frequency exposure limits, human proximity to the antenna shall
not be less than 20cm during normal operation.

ISED Warning

This device contains licence-exempt transmitter(s)/receiver(s) that comply with Innovation, Science and Economic
Development Canada'’s licence-exempt RSS(s). Operation is subject to the following two conditions: (1)This device
may not cause interference.(2)This device must accept any interference, including interference that may cause
undesired operation of the device.

L’émetteur/récepteur exempt de licence contenu dans le présent appareil est conforme aux CNR d’Innovation,
Sciences et Développement économique Canada applicables aux appareils radio exempts de licence. L'exploitation
est autorisée aux deux conditions suivantes :(1)L’appareil ne doit pas produire de brouillage; (2)L’appareil
doit accepter tout brouillage radioélectrique subi, méme si le brouillage est susceptible d’en compromettre le
fonctionnement.

This equipment complies with RSS-102 radiation exposure limits set forth for an uncontrolled environment. This
equipment should be installed and operated with minimum distance 20cm between the radiator and your body.
This transmitter must not be co-located or operating in conjunction with any other antenna or transmitter.

Cet équipement est conforme aux limites d'exposition aux radiations CNR-102 établies pour un environnement
non contrélé. Cet équipement doit étre installé et utilisé avec une distance minimale de 20 cm entre le radiateur
et votre corps.

KCC Warning Message
‘S PMMHE 28 5 HIEA 71540| YOO Oluo Tt RIS MHIAL 8 4 QLICH

Sg fHLEIE 28 & WutEd 7540l AT

NCC Warning Message

ENRERET T BREENE

BTk SERBAEZENEINATHE, FETT, AT, BRAEAEHTGEEEBET, MANELES
RERETZ SR IAL.

B RIVFESHABK S ERTEHERNZERTEAILEE,; SHRETERSN, MAE=ETEIFSSH
BEA. RGEEE, BREEIREFEZBELBER. AWRIMIBRARISEBEERTH. HERERA
BRESE B AT TiE.

EU Compliance Statement: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. hereby declares that this device is in compliance with
the essential requirements and other relevant provisions of the Directive 2014/53/EU.
A copy of the EU Declaration of Conformity is available online at www.dji.com/euro-compliance

EU contact address: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany
Declaracion de cumplimiento UE: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. por la presente declara que este dispositivo

cumple los requisitos basicos y el resto de provisiones relevantes de la Directiva 2014/53/EU.
Hay disponible online una copia de la Declaracion de conformidad UE en www.dji.com/euro-compliance

Direccion de contacto de la UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany
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EU-verklaring van overeenstemming: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. verklaart hierbij dat dit apparaat voldoet aan
de essentiéle vereisten en andere relevante bepalingen van Richtlijn 2014/53/EU.

De EU-verklaring van overeenstemming is online beschikbaar op  www.dji.com/euro-compliance

Contactadres EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Declaragéo de conformidade da UE: A SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. declara, através deste documento, que
este dispositivo estd em conformidade com os requisitos essenciais e outras disposicdes relevantes da Diretiva
2014/53/EU.

Existe uma copia da Declaragao de conformidade da UE disponivel online em www.dji.com/euro-compliance
Enderego de contacto na UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Dichiarazione di conformita UE: SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD. dichiara che il presente dispositivo & conforme ai
requisiti essenziali e alle altre disposizioni rilevanti della direttiva 2014/53/EU.

Una copia della dichiarazione di conformita UE & disponibile online all'indirizzo Web www.dji.com/euro-compliance
Indirizzo di contatto UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Déclaration de conformité UE: Par la présente, SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD déclare que cet appareil est
conforme aux principales exigences et autres clauses pertinentes de la directive européenne 2014/53/EU

Une copie de la déclaration de conformité UE est disponible sur le site www.dji.com/euro-compliance

Adresse de contact pour I'UE : DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

EU-Compliance: Hiermit erklart SZ DJI TECHNOLOGY CO., LTD., dass dieses Gerat den wesentlichen Anforderungen
und anderen einschlagigen Bestimmungen der EU-Richtlinie 2014/53/EU entspricht.

Eine Kopie der EU-Konformitatserklarung finden Sie online auf www.dji.com/euro-compliance.

Kontaktadresse innerhalb der EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

Jeknapaups 3a cbotBeTcTBME Ha EC: SZ DJI Technology Co., Ltd. neknapvipa, Ye ToBa YCTPOVICTBO OTroBaps Ha
OCHOBHUTE U3VCKBaHWS V1 IPYrviTe MpUnoxumi pasnopenbun Ha [vpektvsa 2014/53/EC.

Korwe ot [leknapauysita 3a CboTBeTCTBUE Ha EC L HamepuTe oHnaiiH Ha agpec www.dji.com/euro-compliance

Anpec 3a koHTakT 3a EC: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Mepmarivis

Prohlaseni o shodé pro EU: Spole¢nost SZ DJI Technology Co., Ltd. timto prohlasuje, Ze tohle zafizeni vyhovuje
zékladnim pozadavkim a dal$im pfislugnym ustanovenim smérnice 2014/53/EU.

Kopie prohlaseni o shodé pro EU je k dispozici on-line na webu www.dji.com/euro-compliance

Kontaktni adresa v EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Némecko
EU-overensstemmelseserklaering: SZ DJI Technology Co., Ltd. erkleerer hermed, at denne enhed er i
overensstemmelse med de veesentlige krav og andre relevante bestemmelser i direktiv 2014/53/EU.

Der er en kopi af EU-overensstemmelseserkleeringen tilgeengelig online pa www.dji.com/euro-compliance
EU-kontaktadresse: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Tyskland

AfAwon Zuppopowong EE: H SZ DJI Technology Co., Ltd. &ia Tou mapévtog SnAWVEL OTL N CLUOKELT| AUTH
OUPHOPPUWVETA PE TIC BACIKES AMAITACEIG Kal GAAEG OXETIKEG Slatagelg Tng Odnyiag 2014/53/EE.

Avtiypado e Arlwong Zuppdpdwone EE diatiBetar nhextpovika otn dievBuvon www.dji.com/euro-compliance
AlevBuvon emkowvwviag oty EE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Meppavia

ELi vastavuskinnitus Kéesolevaga teatab SZ DJI Technology Co., Ltd., et see seade on kooskolas direktiivi 2014/53/
EL oluliste nduete ja muude asjakohaste satetega.

ELi vastavusdeklaratsiooni koopia on k& veebis aadressil www.dji.com/euro-compliance

Kontaktaadress ELis: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Saksamaa

Pranesimas dél atitikties ES reikalavimams Bendrove ,SZ DJI Technology Co., Ltd." tvirtina, kad §is prietaisas atitinka
pagrindinius 2014/53/ES direktyvos reikalavimus ir kitas susijusias nuostatas.
ES atitikties deklaracijos kopija galite rasti adresu www.dji.com/euro-compliance

ES kontaktinis adresas: ,DJI GmbH", Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany (Vokietija)

ES atbilstibas pazinojums: SZ DJI Technology Co., Ltd ar $o apliecina, ka &T ierice atbilst direktivas 2014/53/ES
pamatprasibam un paréjiem batiskiem nosacijumiem
ES atbilstibas deklaracijas kopija pieejama tiessaisté vietné www.dji.com/euro-compliance

ES kontaktadrese: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Vacija

EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus: SZ DJI Technology Co., Ltd. ilmoittaa taten, etta tama laite on direktiivin
2014/53/EU olennaisten vaatimusten ja sen muiden asiaankuuluvien ehtojen mukainen.

Kopio EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutuksesta on saatavana verkossa osoitteessa www.dji.com/euro-compliance
Yhteystiedot EU:ssa: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

RAITEAS Comhlionta an AE: Dearbhaionn SZ DJI Technology Co., Ltd. leis seo go bhfuil an gléas seo de réir na
gceanglas riachtanach agus na bhforalacha dbhartha eile sa Treoir 2014/53/AE.

Ta coip de Dhearbhi Comhréireachta an AE ar fail ar line ag www.dji.com/euro-compliance

Seoladh teagmhdla san AE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany
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Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE: SZ DJI Technology Co., Ltd. hawnhekk tiddikjara li dan |-apparat huwa konformi
kwiziti essenzjali u ma' dispc jonijiet relevanti ohra tad-Direttiva 2014/53/UE.

Kopja tad-Dikjarazzjoni ta’ Konformita tal-UE hija disponibbli onlajn fis-sit www.dji.com/euro-compliance

Indirizz ta’ kuntatt tal-UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, i-Germanja

Declaratia UE de conformitate: Prin prezenta, SZ DJI Technology Co., Ltd. declara faptul ca acest dispozitiv este
conform cu cerintele esentiale si celelalte prevederi relevante ale Directivei 2014/53/UE.
Un exemplar al Declaratiei UE de conformitate este disponibil online, la adresa www.dji.com/euro-compliance

Adresa de contact pentru UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germania

Izjava EU o skladnosti: Druzba SZ DJI Technology Co., Ltd. izjavlja, da ta naprava ustreza osnovnim zahtevam in
drugim ustreznim dolo&bam Direktive 2014/53/EU.

Kopija izjave EU o skladnosti je na voljo na spletu nawww.diji.com/euro-compliance

Kontaktni naslov EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Nemcija

EU Izjava o sukladnosti: Tvrtka SZ DJI Technology Co. Ltd. izjavljuje da je ovaj uredaj izraden u skladu s osnovnim
zahtjevima i ostalim relevantnim odredbama Direktive 2014/53/EU.
Kopija EU Izjave o sukladnosti dostupna je na mreznoj stranici www.dji.com/euro-compliance

Adresa EU kontakta: DJI GmbH, Industriestrasse 12 97618, Niederlauer, Njemacka

Vyhlasenie o zhode EU: SZ DJI Technology Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze toto zariadenie je v zhode so zakladnymi
poziadavkami a d'al$imi relevantnymi ustanoveniami smernice 2014/53/EU

Képia tohto Vyhlasenia o zhode EU je k dispozicii online na www.dji.com/euro-compliance

Kontaktna adresa v EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Nemecko

Deklaracja zgodnosci UE: Firma SZ DJI Technology Co., Ltd. niniejszym o$wiadcza, ze przedmiotowe urzadzenie jest
zgodne z zasadniczymi wymogami i innymi stosownymi postanowieniami dyrektywy 2014/53/UE.

Kopie deklaracji zgodnosci UE mozna znalez¢ w Internecie na stronie www.dji.com/euro-compliance

Adres do kontaktu w UE: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Niemcy

EU megfelel6ségi nyilatkozat: A DJI Technology Co., Ltd. eziton meger6siti, hogy ez az eszkoz megfelel a 2014/53/
EU Iranyelv alapvet6 kovetelményeinek és mas vonatkozo rendelkezéseinek.

Az EU megfeleléségi nyilatkozat masolata elérheté a www.dji.com/euro-compliance oldalon

EU kapcsolati cim: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Németorszag

EU-forsakran om efterlevnad: SZ DJI Technology Co., Ltd. harmed férklarar att denna enhet uppfyller de vésentliga
kraven och andra relevanta bestdmmelser i direktivet 2014/53/EU

En kopia av EU-férsékran om efterlevnad finns att tillga online pa adressen www.dji.com/euro-compliance
Kontaktadress EU: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Tyskland

Yfirlysing um fylgni vid reglur ESB: SZ DJI Technology Co., Ltd. lysir hér med yfir ad petta teeki hliti mikilveegum
kréfum og 6drum videigandi akvaedum tilskipunar 2014/53/ESB.

Nalgast mé eintak af ESB-samraemisyfirlysingunni & netinu & www.dji.com/euro-compliance

Heimilistang ESB-tengilidar: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Germany

AB Uygunluk Beyani: SZ DJI Technology Co., Ltd. bu belge ile bu cihazin temel gerekliliklere ve 2014/53/EU sayili
Direktifin diger ilgili huktimlerine uygun oldugunu beyan eder.

AB Uygunluk Beyaninin bir kopyasina www.dji.com/euro-compliance adresinden gevrim ici olarak ulasilabilir

AB icin iletisim adresi: DJI GmbH, Industriestrasse 12, 97618, Niederlauer, Almanya

ce &

CAUTION: RISK OF EXPLOSION IF BATTERY IS REPLACED BY AN INCORRECT TYPE. DISPOSE OF USED
BATTERIES ACCORDING TO THE INSTRUCTIONS

Environmentally friendly disposal

Old electrical appliances must not be disposed of together with the residual waste, but have to be disposed of
separately. The disposal at the communal collecting point via private persons is for free. The owner of old appliances
is responsible to bring the appliances to these collecting points or to similar collection points. With this little personal
effort, you contribute to recycle valuable raw materials and the treatment of toxic substances.

Umweltfreundliche Entsorgung

Elektro-Altgerate durfen nicht mit gewohnlichem Abfall entsorgt werden und miissen separat entsorgt werden. Die
Entsorgung an kommunalen Sammelstellen ist fir Privatpersonen kostenlos. Die Eigenttimer der Altgerate sind fur den
Transport zu den Sammelstellen verantwortlich. Durch diesen geringen Aufwand kénnen Sie zur Wiederverwertung
von wertvollen Rohmaterialien beitragen und dafur sorgen, dass umweltschadliche und giftige Substanzen
ordnungsgemaB unschadlich gemacht werden.
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Tratamiento de residuos responsable con el medio ambiente

Los aparatos eléctricos viejos no pueden desecharse junto con los residuos organicos, sino que deben ser
desechados por separado. Existen puntos limpios donde los ciudadanos pueden dejar estos aparatos gratis. EI
propietario de los aparatos viejos es responsable de llevarlos a estos puntos limpios o similares puntos de recogida.
Con este pequerio esfuerzo estas contribuyendo a reciclar valiosas materias primas y al tratamiento de residuos
téxicos.

Mise au rebut écologique

Les appareils électriques usagés ne doivent pas étre éliminés avec les déchets résiduels. lls doivent étre éliminés
séparément. La mise au rebut au point de collecte municipal par l'intermédiaire de particuliers est gratuite. Il incombe
au propriétaire des appareils usagés de les apporter a ces points de collecte ou a des points de collecte similaires.
Avec ce petit effort personnel, vous contribuez au recyclage de matiéres premiéres précieuses et au traitement des
substances toxigues.

Smaltimento ecologico

| vecchi dispositivi elettrici non devono essere smalliti insieme ai rifiuti residui, ma devono essere smaltiti
separatamente. Lo smaltimento da parte di soggetti privati presso i punti di raccolta pubblici & gratis. E responsabilita
del proprietario dei vecchi dispositivi portarli presso tali punti di raccolta o punti di raccolta analoghi. Grazie a questo
piccolo impegno personale contribuirete al riciclo di materie prime preziose e al corretto trattamento di sostanze
tossiche.

Milieuvriendelijk afvoeren

Oude elektrische apparaten mogen niet worden weggegooid samen met het restafval, maar moeten afzonderlijk
worden afgevoerd. Afvoeren via het gemeentelijke inzamelpunt is gratis voor particulieren. De eigenaar van oude
toestellen is verantwoordelijk voor het inleveren van de apparaten op deze of vergelijkbare inzamelpunten. Met deze
kleine persoonlijke inspanning lever je een bijdrage aan de recycling van waardevolle grondstoffen en de verwerking
van giftige stoffen.

Eliminacao ecolégica

Os aparelhos elétricos antigos ndo podem ser eliminados juntamente com os materiais residuais. Tém de ser
eliminados separadamente. A eliminag&o no ponto de recolha publico através de entidades particulares é gratuita E
da responsabilidade do proprietério de aparelhos antigos levé-los a estes pontos de recolha ou a pontos de recolha
semelhantes. Com este pequeno esforgo pessoal, contribui para a reciclagem de matérias-primas Uteis e para o
tratamento de substancias toxicas.

MJXEEPHHHE C ornief, onassaHe Ha okosiHaTta cpefa

CrapwiTe eNexKTpU4eckn ypeay He Tpsibea [1a ce U3XBBLPIST 3aeAHO C BUTOBUTE OTMaAbLW, @ OTAENHO. V3XBLPISHETO
B OBLLWHCKMS NYHKT 3a cbbypaHe Ha OTNagbuyM OT YacTHW mua e 6e3nnatHo. COBCTBEHUKBT Ha CTapuTe ypeau e
OTrOBOPEH 3a MPEHACSHETO Ha ypeauTe [0 Teau WM A0 NopobHU CbbupaTenHu nyHkTose. C ToBa Manko Co6CTBEHO
YCANME [OPVHACSTTE 33 PELIMKIVPAHETO Ha LISHHY CYPOBUHIA 1 33 06PpaGOTKaTa Ha TOKCHHHY BELLIECTBA,

Ekologicky Setrna likvidace

Staré elektricka zafizeni nesméji byt likvidovana spolu se zbytkovym odpadem, ale musi byt likvidovana samostatné.
Likvidace na komunalnich sbérnych mistech prostfednictvim soukromych osob je bezplatna. Vlastnik starych zafizeni
odpovida za to, Ze je donese do téchto sbérnych mist nebo na obdobna sbérna mista. Timto mizete piispét k
recyklaci hodnotnych surovin a zpracovani toxickych latek.

Miljgvenlig bortskaffelse

Gamle elektriske apparater mé ikke bortskaffes sammen med restaffald, men skal bortskaffes separat. Bortskaffelse
pé et feelles indsamlingssted er gratis for privatpersoner. Ejere af gamle apparater er ansvarlige for at bringe
apparater hen til disse indsamlingssteder eller til lignende indsamlingssteder. Med denne lille personlige indsats
bidrager du til genanvendelse af veerdifulde ravarer og behandlingen af giftige stoffer.

Anodppupn GAKi pog To nepiBaiiov

O1 TANEG NAEKTPIKEG OUOKEVEG Sev TIPETIEL va anoppirTtovTal Hadi pe Ta LMOAEIPATIKG andBANTa, aMG EeXxwpIoTA.
H andppin oto SnpoTIKd onpeio CUAOYHG PEOW IBIWTWY yivetal Xwpic xpéwan. O KATOX0G MaMWY CUOKEUWY eivat
UMEVBLVOG VI TN LETAPOPE TWV CUCKELWY OE QUTA A Tap6LoIa onpeia cuMoyAC. Méow TNG aToukiAG oag ipoondBelac,
OUUBAENETE OTNV QVAKOKAWOT TOAUTILWY TIPWTWVY UMWY KAl TNV eMeEepyacia Twv TOEKWY OUCILV.

Vanu elektriseadmeid ei tohi &ra visata koos olmejaatmetega, vaid tuleb koguda ja kasutuselt kérvaldada eraldi.
Kohaliku omavalitsuse elektroonikaromude kogumispunktis on araandmine eraisikutele tasuta. Vanade seadmete

sellistesse voi sarnastesse kogumispunktidesse toimetamise eest vastutavad seadmete omanikud. Selle vaikese
isikliku panusega aitate kaasa vaartusliku toorme ringlussevétule ja murgiste ainete téétlemisele.

Utilizavimas nekenkiant aplinkai

Seny elektriniy prietaisy negalima iSmesti kartu su buitinémis atliekomis; juos batina utilizuoti atskirai. Tokiu prietaisy
utilizavimas per komunalinius atlieky surinkimo punktus yra nemokamas. Elektriniy prietaisy savininkai utilizuojamus
prietaisus privalo priduoti j atitinkamus arba analogiskus atlieku surinkimo punktus. Tokiu badu, jdédami nedaug
pastanguy, prisidésite prie vertingy medziagy perdirbimo ir aplinkos apsaugojimo nuo toksiniy medziagy.
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Videi draudziga atkritumu likvidésana

Vecas elektriskas ierices nedrikst likvidet kopa ar parejiem atkritumiem, bet tas jalikvide atseviski. Privatpersonam
atkritumu likvide$ana komunalaja savaksanas punkta ir bez maksas. Veco ieriéu Tpasnieks ir atbildigs par iericu
nogadasanu $ajos savaksanas punktos vai lidzigos savak$anas punktos. Ar §im nelielam personiskajam palem jos
veicinat vertigu izejmaterialu parstradi un toksisko vielu apstradi.

Vanhoja sahkolaitteita ei saa havittad kaatopaikkajatteen mukana, vaan ne on hévitettava erikseen. Kunnalliseen
kerayspisteeseen vieminen on yksityishenkilélle ilimaista. Vanhojen laitteiden omistaja vastaa laitteiden toimittamisesta
kyseisiin kerayspisteisiin tai vastaaviin. Talla véahaisella henkildkohtaisella vaivalla edistat omalta osaltasi arvokkaiden
raaka-aineiden kierratysta ja myrkyllisten aineiden kasittelya.

Ditiscairt don
Nior cheart seanghléasanna leictreacha a dhitiscairt leis an dramhail iarmharach, ach caithfear iad a chur de laimh
astu féin. T4 an didscairt ag an ionad bailiichéin pobail ag daocine priobhéideacha saor in aisce. T4 freagracht ar
tingir seanghléasanna na gléasanna a thabhairt chuig na hionaid bhailidchain sin n6 chuig ionaid bhailiichéin den
chinedl céanna. Le hiarracht bheag phearsanta mar sin, cuidionn tu le hamhabhair luachmhara a athchursail agus le
substainti tocsaineacha a choireail

Rimi li jirrispetta I-ambjent

L-apparat elettriku gadim ma ghandux jintrema flimkien ma’ skart residwu, izda ghandu jintrema b'mod separat. Ir-
rimi fil-post tal-gbir komunali minn persuni privati huwa b'xejn. Is-sit ta’ apparat gadim huwa responsabbli biex igib
l-apparat f'dawn il-postijiet tal-gbir jew f'postijiet tal-gbir simili. B'dan I-isforz personali zghir, inti tikkontribwixxi ghar-
riciklagg ta’ materja prima prezzjuza u ghat-trattament ta’ sustanzi tossici

Eliminarea ecologica

Aparatele electrice vechi nu trebuie aruncate odata cu deseurile reziduale, ci trebuie eliminate separat. Eliminarea
in cadrul punctului de colectare local de catre persoane fizice este gratuita. Proprietarii de aparate vechi sunt
responsabili pentru transportul acestora la respectivele puncte de colectare sau la alte puncte de colectare similare.
Prin acest efort personal nesemnificativ, puteti contribui la reciclarea materiilor prime valoroase si la tratarea
substantelor toxice.

Okolju prijazno odlaganje

Starih elektricnih aparatov ne smete odvreci skupaj z ostanki odpadkov, temve¢ lodeno. Odlaganje na komunalnem
zbirnem mestu je za fizicne osebe brezplacno. Lastnik starih naprav je odgovoren, da jih pripelje do teh ali podobnih
Zbirnih mest. S tako malo osebnega truda prispevate k recikliranju dragocenih surovin in obdelavi strupenih snovi.

Ekolosko odlaganje

Stari elektricni uredaji ne smiju se odlagati zajedno s kucnim otpadom, ve¢ ih treba odlagati odvojeno. Odlaganje na
komunalnom sabirnom mijestu od strane privatnih osoba je besplatno. Vlasnik starih uredaja duzan je donijeti uredaje
do tih sabirnih mjesta ili sliénih sabirnih mjesta. Ovim malim osobnim naporom doprinosite recikliranju vrijednin
sirovina i pravilnoj obradi otrovnih tvari.

Ekologicka likvidacia

Staré elektrospotrebie sa nesmu likvidovat' spolu so zvyskovym odpadom, ale musia sa zlikvidovat' samostatne.
Likvidacia v komundlnom zbernom mieste prostrednictvom stukromnych oséb je bezplatna. Majitel starych spotrebi¢ov
je zodpovedny za prinesenie spotrebiov na tieto zberné miesta alebo na podobné zberné miesta. Tymto malym
osobnym Usilim prispievate k recyklovaniu cennych surovin a spracovaniu toxickych latok.

Utylizacja przyjazna dla Srodowiska

Nie mozna usuwac starych urzadzen elektrycznych wraz z pozostatymi odpadami. Wymagaja one oddzielnej
utylizacji. Utylizacja przez osoby prywatne w punkcie zbiérki odpadéw komunalnych jest darmowa. Wiasciciel starych
urzadzen jest odpowiedzialny za dostarczenie ich do takich lub podobnych punktéw zbiorki. Zadajac sobie tak
niewielki trud, przyczyniasz sie do recyklingu cennych surowcéw i odpowiedniego postgpowania z substancjami
toksycznymi

Kornyezetbarat hulladékkezelés

A régi elektromos késztilékeket nem szabad a nem szelektiven gydjtott hulladékkal egyutt kidobni, hanem
a hulladékkezelésuket elkilonitve kell végezni A kozésségi gylijtépontokon a maganszemélyek ingyenesen
leadhatjak ezeket. A régi késztilékek tulajdonosai felelnek azért, hogy e készlilékeket ezekre a gyjtépontokra,
vagy méas gylijtépontokra elhozzék. Ezzel a kis személyes erdfeszitéssel On is hozzajarul az értékes nyersanyagok
Ujrahasznositasahoz és a mérgezé anyagok kezeléséhez.

Miljvanlig hantering av avfall
Gamla elektriska apparater far inte kasseras tillsammans med restavfallet utan maste kasseras separat. Kassering pa
den lokala insamlingsplatsen for privatpersoner ar gratis. Agaren av gamla apparater ansvarar for att ta apparaterna

till dessa insamlingsplatser eller till liknande insamlingsplatser. Med denna lilla personliga insats bidrar du till
atervinning av vardefulla ravaror och hantering av giftiga &mnen
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Umhverfisveen férgun

Ekki ma farga gémlum raftaekjum med drgangsleifum, heldur parf ad farga peim sérstaklega. Forgun & almennum
sofnunarstédum er okeypis fyrir einstaklinga. Eigandi gamalla teekja ber abyrgd & ad koma med taekin & pessa
sofnunarstadi eda & svipada séfnunarstadi. Meo pessu litla persénulega ataki studlar pu ad endurvinnslu veromeetra
hraefna og medferd eitrurefna.

Cevre dostu bertaraf

Eski elektrikli cihazlar, diger atiklarla birlikte bertaraf edilmemeli, ayrica atiimalidir. Ozel kigiler araciigiyla genel
toplama noktasina bertaraf islemi Ucretsiz olarak yapilmaktadir. Eski cihazlarin sahibi, cihazlan bu toplama noktalarina
veya benzer toplama noktalarina getirmekten sorumludur. Bu az miktardaki kisisel cabayla, degerli ham maddelerin
geri dénustirtimesine ve toksik maddelerin igleme alinmasina katkida bulunmus olursunuz.

Thailand Warning message

4 e -
fioy WeiMLaTes NN,

Mexico Warning message

“La operacion de este equipo esta sujeta a las siguientes dos condiciones: (1) es posible que este equipo o dispositivo
no cause interferencia perjudicial y (2) este equipo o dispositivo debe aceptar cualquier interferencia, incluyendo la que
pueda causar su operacion no deseada.”

Brazil Warning message
Este equipamento opera em caréter secundario, isto é, ndo tem direito a protegao contra interferéncia prejudicial,
mesmo de estagdes do mesmo tipo, e ndo pode causar interferéncia a sistemas operando em caréter primario.
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DJI Support

DJI BRI

DJI £KH#i3TIE

DJI HR— b

DJI 274X

DJI Support

Asistencia técnica de DJI
Assistance DJI
Assistenza DJI
DJl-ondersteuning
Assisténcia da DJI
Suporte DJI
TexHunuyeckaa nopaeprkka DJI

http://www.dji.com/support
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